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URUN

Bu kilavuz, E1000 serisi enverterler i¢in kurulum baglantisi, parametre ayalar1 ve islemlerine
kisa bir giris saglamaktadir, bu nedenle iyi saklanmalidir.

Uygulama sirasinda herhangi bir ariza durumunda {iretici veya satici ile temasa geginiz.

1.1 Uriin Modeli adlandirma kurah

E1000-0007 S2

Giris giicii tiirii:
S2 tek fazli anlamina gelmektedir 230 VAC
T3 ii¢ fazli anlamina gelmektedir 400 VAC

! Motor giicii |

‘Baélantlh

Isaret 0002 | 0004 | 0007 | ......
Motor giicii (kw)| 0.2 04 075 | ......

| Uriin serisi |

1.2 Opsiyonel fonksiyon adlandirma kurah

Isaret Dahili EMI(elektromanyetik) filtresi
R Yok Yok
R Dahili EMI filtresi
Isaret Dahili Frenleme iinitesi
B Yok Yok
B Dahili Frenleme {initesi
Isaret \oltmetreli Operasyon paneli
K Yok Voltmetresiz Yerel iglem Paneli
K Voltmetreli Yerel islem Paneli
Isaret Operasyon paneli tiirii
Y Yok Operasyon paneli sabit.
Y Operasyon paneli hareketli/gikartila bilir ve uzaktan kumanda edilebilir.
Isaret Goriintii bus tiirii
F1 Yok fletisim fonksiyonu yok.
F1 MODBUS Dértlii kablo araciligiyla baglanmugtir.
F2 MODBUS baglantisi ugbirim ile.
Isaret Yap1 kodu
D Yok Aski tipi
D Kabin tipi

Not: Sadece 15kw ve alt1 15kw enveterlerde F2 fonksiyonu vardir.F2 fonksyonul

1.3 isim tabelas:

Ornek olarak E1000 serisi, 0.75KW, 1-Faz
girisili inverterlerin Isim tabelas1 Sekil 1-1
gosterildigi sekildedir.

1Ph: tek fazli girisi; 230V, 50/60Hz: Giris

voltaj1 aralig1 ve Anma frekansi.

3Ph: 3-Faz ¢ikisi; 4.5A, 0.75KW: Nominal

SAYPORT EN61558-1

MODEL | E1000-0007S2 | Opsiyon | F1KBR

GIRIS AC 1PH 230V 50/60Hz

3PH 0.75KW 45A 0~230V
CIKIS 0.50~650.0Hz

cikis akimi ve giig; 0.50~650.0Hz: Cikis L
frekansi aralig1.

Sekil 1-1 Isim tabelas
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1.4 Goriiniim
Kaliteli polikarbon materyaller, iyi direngli ve saglam plastik kasa igine Kalip Baski ile
yerlestirilmistir. E1000 serisi hiz kontrollerin dis yapisi, plastik ve metal muhafazaya

uygulanarak, Duvar tipi Aski ile yapilmustir.
E1000-0007S2 Ornek olarak alindiginda, Dig Goriiniim ve yapisi agagidaki sekillerdeki gibidir.

"" Havalandirma deligi

Kontrol Terminali

Sogutucu

Sokiilebilir yan kap1 menteseli ve ilizerinde zarif renkte, gelismis dis plastik-piiskiirtme ve toz
puskiirtme islemi uygulanmis metal kasa; Kablolama ve bakim igin pratiktir.
E1000-0185T3R'n sekli ve yapisi sagdaki resimde 6rnek olarak gosterilmistir.

1 Kontrol Unitesi Tuglar

2 On Panel

3 Isim Plakasi

4 Gug Terminali
5 Montaj Vidasi
6 Kablo Terminali
7 Cikis Delikleri

8 Montaz Delikleri
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1.5 Teknik Ozellikler
Tablol-1 E1000 Serisi inverterler icin Teknik Ozellikler

Ogeler icerik

& Nominal Voltaj Araligt 3-Faz 400V+15%; tek fazli 230V£15%
Anma frekansi 50/60Hz

Cikis Nominal Voltaj Aralig 3-Faz 0~400V;3-Faz 0~230V
frekans aralig 0.50~650.0Hz

Kontrol Modu

Tasiyict frekans

2000~10000Hz; Sabit tastyici dalga ve rastgele tasiyici dalga
F159 ile segilmektedir.

Girig Frekansi ¢ozintirligii

Dijital ayarlama: 0.01Hz, analog ayarlama: maksimum
Frekans 0.1%

Kontrol modu

VVVF Kontrol

Asin yiikleme kapasitesi

150% Nominal akim, 60 saniye.

Tork artig1

Oto tork yiikseltme, Manuel tork yiikseltme, 1-16 egri igerir.

V/F Egrisi

3 mod vardir: diiz ¢izgi tipi, kare tip ve tanimlanmis V/F
egrisi.

Baglatma modu

Direkt olarak baglama, Hiz takipli baglatma.

DC Frenleme

DC frenleme Frekansi: 0.2-5.00 Hz, Frenleme siiresi:
0.00~10.00s

Jogging (yavas caliyma)
kontrolii

Jogging (yavas ¢aliyma) (yavas ¢alisma) frekans aralig:
minimum frekans ~ maksimum Frekans, Jogging (yavas
calisma) Hizlanma/yavaglama Siiresi: 0.1~3000.0s

Oto siirkilasyon idaresi ve Cok
agamali hiz idaresi

Oto sirkiilasyon isletimi veya ug birim kotrolii 15 farkl
calistirma hizina sahiptir.

Dahili PID ayarlari

Kapali devre kontrol isletimi kolay salinim sistemi

Otomatik akim regiilasyonu
(AVR)

Kaynak gerilimi degistiginde, Modiilasyon degeri otomatik
olarak ayarlana bilir.

Frekans ayarlart

Voltmetre veya dis analog sinyal (0~5V, 0~10V, 0~20mA);
Tus takimi (terminal) A / V¥ tuglar, digtan kontrol mantigi ve
otomatik siirkilasyon ayarlari.

Bagla/Dur Kotrolii Terminal kotrol, Tug takim1 kontrol veya iletisim kontrolii.
Operasyon T .. |Tus takimi panelinden 3 kanal ¢esidi, Kontrol ucbirimi ve seri
Fonksiyonlart Kanal Komutu isletimi (Idaresi) ilefisim porrt,. ges ¢
Frekans kayna Frekar}; qupaglz Dijital numara, analog voltaj, analog akim
ve seri iletisim port.
s s Mgy 5 farkli ek frekans hassas ayari ve frekans bileseni
uygulamasi.
Opsyonel Dahili EMI Filtresi, Dahili Frenleme iinitesi, Modbus communication, tele-Kontrol paneli
Giris Dig-Faz, Cikis Dig-Faz, Giris Diisiik-voltaj, DC Asiri-voltaj, asir1 gerilim, inverter agirt
Koruma - P T o
- yiikleme, motor agir1 yiikleme, akim durmasi, asir 1sinma, dig arizalar, diigiik yiikleme, basing
Fonksiyonu - 5
kotrolii, analog hat baglant1 dis1.
Mevcut ¢ikis frekansi gosteren LED Led Nixie tiip, meveut dondiirmek -hiz (rpm), mevcut ¢ikis
Gosterge akimi, mevcut ¢ikis voltaji, mevcut cizgisel hiz, hata tiirleri ve sistem ve isletimi i¢in gerekli

olan parametreler; siiriicliniin mevcut ¢alisma durumunu gdsteren LED gdstergeler.

Cevre Kosullari

Makinelerin Kurulum Yerleri

Kapali mekanlarda, direkt giines 1g1gindan, tozlu ortamlarda,
keskin kostik gazlar, yanici gazlar, buhar veya tuz igeren ve
benzeri ortamlardan kaginilmalidir.

Cevre 15181

-10°C~+50°C

Cevre rutubeti

%90’1n altinda _ (su ve su damlacig1 olmuyacak)

Titregsime Kuvveti

0.5g Altinda (Hizlanma)

Deniz seviyesinden yiikseklik

1000m veya Alt1

Koruma seviyesi

1P20

Kullanilan Motor

0.2~800KW
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1.6

1.7

Uygulamalar icin tasarlanms Standartlar

» |IEC/EN 61800-5-1: 2003 Ayarlanabilir hizli elektrikli gii¢ tahrik sistemleri glivenlik
standartlar1.

» IEC/EN 61800-3: 2004 Ayarlanabilir hizli elektrikli gii¢ tahrik sistemleri-Boliim 3:
Spesifik test metodlar iceren EMC {iriin standartlart.

Giivenlik talimati

A\ Liitfen inverter isim tabelasindaki Modeli ve tanimlanmis degerleri kontrol ediniz.
Islem sirasinda hasarli inverterleri kullanmayimz.

Kurulum ve uygulama; Kimyasal agindirici, Patlayict gaz ve sivi, maden tozu, metal
kirintilart olmayan; Yagmurdan, Akintidan, buhar/sisten, toz ve yag kirinden korunmus
ortamlara yapilmalidir.

Liitfen inverterleri yanic1 maddelerden uzakta kurunuz.

A inverter igerisine yabanci madde diigiirmeyiniz.

Cevresel 1s1/s1icaklik Inverterlarin giivenilirligini énemli orantida
etkileyebilmektedir. Cevresindeki sicakligin 10°C derece artmasi inverter dmriinii yart
yartya azaltacaktir. Hatali kurulum ve montaj inverter 1sisiin artamasina ve inverterin
zarar gdrmesine neden olur.

Eger inverter kontrol kabini igerisinde kurulu ise, inverter dikey olarak monte
edilmeli ve diizgiin havalandirma saglandigindan emin olunmalidir. ~ Bir kabin
i¢inde birden fazla inverter kurulu olmasi1 durumunda, inverterler yan yana kurularak
gerekli havalandirma saglanmalidir. Birkag inverterin alth tstlii kurulumu gerekli

Diisey kurulum

S

ise, 1s1 yaliim levhasi ekleyin.
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1.8 Uyanilar
1.8.1 Kullanim Direktifleri
A Gii¢ kapatildiktan sonraki 15 dakika igerisinde kesinlikle i¢ aksamlara dokunmayimn
ve Tamamile tahliye olana kadar bekleyiniz.
U, V ve W ¢ikis birimi motora bagl iken; R, S ve T giris birimleri 400V lik bir
gii¢ birimine baglanir.

Seri baglanti ile topraklama yapilmamalidir. Dogru topraklamanin garantilenmesi
i¢in, topraklama direncinin 4Q yi gegmemelidir. Motor ve inverter i¢in ayr1 topraklama
gereklidir.

A Olasi her hangi bir Parazit/Karigimi 6nlemek i¢in; kontrol dongiisiiniin ve gii¢
dongiisii arasindaki ayri bir kablolama olmalidir.

Ortak mod Parazit/karisimini 6ncelemek i¢in Sinyal hattinin ¢ok uzun olmamast
olast her hangi bir ortak mod parazitini/karisimini 6nlemektedir.

Eger Salterlerin (devre kesiciler) veya kontaktoriin sunucu ve motor arasinas
baglanmasi gerekiyorsa siiriiclide olas1 bir hatani engellenmesi i¢in, Bu Salterlerin (devre
kesici) veya kontaktoriin isletiminin siiriiciiden ¢ikis yokken yapilasi gerekir.

Siirticiiyli kullanmadan 6nce, motorun yalitminin Kotrol edilmesi gereklidir,
Ozellike ilk kez kullaniliyorsa veya uzun siire kullanimladan tutulmussa. Bu islem hasarl
motor yalitmindan dolay: siirliciinniin hasar
gdrmesini Onleyecektir.

Siiriicti ¢ikis ug birimine hig bir
varistor veya kapasitor baglamayiniz ¢linkii E1000 @
Siiriiciiniin voltaj bi¢imi atim dalgasidir bu
pargalara zarar verebilir. Ayrica Sekil 1-6 da

gosterildigi gibi siiriicii ¢ikis yerine kapasitor __><__
veya devre kesici (salter) baglamayniz. T J
Sekil 1-6
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lout &
A Yiiksek irtifa seviyesinin 1000
metreden fazla oldugu yerlerde siiriicii
kurulumu yapilirken gerilim azalma 90%
olasilig1 géz 6niinde bulundurulmalidir.
Ciinkii ince hava siirlicliniin sogutma
etkisini azaltmaktadir. Sekil 1-7 de siiriicii
nominal degeri ile yiiklik arasindaki
iliskiyi géstermektedir. >
1000 2000 3000
Sekil 1-7

100%

80%

1.8.2 Ozel Uyarilar
A\ Elektirik carpmasini dnlemek i¢in inventer igerisindeki yiiksek voltajli ugbirimlere
kesinlikle dokunmayiniz.
Liitfen Inverteri agmadan/calistirmadan 6nce giris voltajmim dogru oldugundan
emin olun.
Liitfen U, V, W veya ugbirimleri iizerine giris gii¢ kaynagi baglamayiniz.
/A Liitfen inventeri kurulumunu direk giines 15181 altinda yapmayin, sogutma deligini
kapatmayin.
Elektrik ¢arpmasin 6nlemek icin, Inventere gii¢ baglanmadan énce tiim giivenlik
kaplamalarm saglam sekilde takilmig/yerlestirilmis olmalidir.
Tiim Bakim, par¢a degisimi veya kontrolii yalnizca profesyonel personel tarafindan
yapilmalidir.
1.9 Bakim
1.9.1 Periyodik kontroller
Sogutucu fan (vantilatdr) ve hava kanallar diizenli olarak temizlenerek normal olup
olmadigi kontrol edilmelidir. Inventerde biriken tozu diizenli olarak temizleyiniz.
Inverterm giris ve ¢ikis baglantilarini ve ug birim baglantilarini kontrol ederek
kablo baglantilarinda yipranma olup olmadigini kontrol ediniz.
Ugbirim iizerindeki her bir vidanin sikilip sikilmadigini kontrol ediniz.
Inverter1 paslanmaya kars1 kontrol ediniz.

1.9.2 Asinan parcalarin degistirilmesi
Asmabilir pargalar, sogutucu fan ve elektrolitik kapasitorlerdir.

A Fan omrii, genellikle 2~3 senedir. Kullanici, sogutucu fani, inverterin tiim ¢alisma
stiresini gz Oniine alarak degistirmelidir. Sogutucu fan, zarar gorebilir, ¢iinkii yatak
zarar gdrmiigtiir ve fan bigaklari eskimistir. Kullanicilar, fan bigaklarini gatlaklar i¢in
kontrol edebilirler veya calistirma esnasinda anormal vibrasyon giiriiltiisiinden
anlayabilirler. Kullanicilar, fan1 anormal durumlara gére degistirebilirler.

Elektrolitik kapasitorlerin kullaniglt dmri, 4~5 senedir. Kullanici, elektrolitik
kapasitorleri, inverterin tiim ¢aligma siiresini gdz oniine alarak degistirmelidir.
Kapasitorler zarar gorebilir, ¢iinkii giic kaynagi kararli ¢alismiyordur, cevre 1sist
yiiksektir, frekans asiri-yiiklemesi olusmustur ve elektrolit eskimistir. Kullanicilar, sivi
kacagi olup olmadigini veya giivenlik vanalarini, statik elektrik ve izole direnci kontrol
ederek, kapasitorii bu verilere gore degistirebilirler.
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1.9.3 Saklama

A\ Liitfen inverterleri ambalajli kasalarda saklaymiz.
Eger inventdr uzun siire caligmadan saklandi ise inventerin
Yarim yillik siirede sarj edilmesi elektrolitik kondansatore zarar gelmesini onleyecektir.
1.9.4 Giinliik bakimlar
Cevre 1sis1, nem, toz ve vibrasyon inverter dmriinii azaltmaktadir. Bu nedenle
inventdrlere giinliik bakim yapilmalidir.
Giinliik Kontroller:
Motor ¢alisirken motor sesinin kontrolii.
A Motor caligirken sira dis1 bir vibrasyon olup olmadigina dair kontrolii.
Inverterin kurulum ortaminim kontroli.
Inverter ve Fan 1sisinin kontrolii.
Giinliik temizlik:
Inverter tozlanma, Metal tozu, yay kiri ve Inventer igerisine su damlamasim
engelleyiniz, inverter ylizey tozunu temizleyiniz. Fan (vantilator) ve inverter 1sisini
denetleyiniz.
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II. TUS PANEL

Tus paneli ve monitér ekraninda tus takimi kumanda tiizerinde hem sabit vardir.
Kontrolorleri iki tiir (potansiyometre olan ve olmayan) E1000 serisi inverterler igin
kullanilabilir. Sek2-1 i¢in nota bakiniz.

2.1 Panel resimleri
Panel Sekil 2-1. de gosterildigi gibi ti¢ adet boliime sahiptir; Veri goriintiileme bolimii, Statii
gostergesi bolimii ve tus takimi idaresi boliimii.

Led Ekran; isletim frekansi, Yanip sonen hedef frekans, fonksiyon
kodu, parametre degeri veya hata kodu.
E. E.E.E. 4 LED Calisma durumum gostergesidir. Calisma sirasinda RUN (Calis)

= = =] 15181 yanmaktadir. [leri modada FWD (ileri) 15181 yanmakta ve frekans ‘
RUN DGT FRQ gosterilirken FRQ 15181 yanmaktadir.

SAYPORT —N i¢in kullanilabilir. Harici potansiyometre veya harici analog sinyal de
kullanilabilir.

//msiyon kodu i¢in "Fun" tusuna basin ve orijinal parametreleri i¢in
@ w "set. A ve V tuslar1 fonksiyon kodlarini ve parametrelerini segmek igin

T kullanilabilir. Onaylamak igin tekrar "set". Tus takimi kontrol modunda

Potansiyometre analog sinyalleri kontrol modunda maniiel hiz kontrolii ‘

A ve V tuslari dinamik hiz kontrolii igin kullanilabilir. "Run"ve "Stop /
Reset" tuslari start ve stop kontrol. " Ariza durumunda inverter reset
etmek i¢in  "Stop / Reset tusuna basin.

®
®

LED hedef frekansi, fonksiyon kodu, parametre degeri veya hata kodu,
frekans1 gosterir.

E-E- - E- 4 LEDs Calisma durumuii gostergesidir. Calisma sirasinda RUN (Calis)
— 13181 yanmaktadir. ileri mCiifta iken FWD (ileri) 15131 yanmakta ve
frekans gosterilirken FRQ 15181 yanmaktadir.

onksiyon kodu igin “Fun” tusuna ve orijinal parametreler im\
tusuna abasiniz. Ave Vtuslari fonksiyon kodlari ve parametreleri
segmiminde kullanilir. Onay Igin “set” tusuna tekrar basimiz.. Tus takimm
kontrol modlarinda, AveVtuslar1 ayn1 zamanda dinamik hiz kontroli
icinde kullanilir.. “Run” ve “Stop/Reset” tuslari start ve stop
(baslatma/durdurmay1 kotrol eder. Hata durumunda “Stop/Reset”
tuslarina basarak tekrar reset yapiniz.

Caligma paneli

Sekil 2-1 Iki gesitte operator panelleri

Operator paneli icin talimatlar:

1. 15 KW altindaki Isletim panelleri (sabittir). F1 fonksiyonu olan ve 4-damar telefon
kablosu ile bagli inverterlerde uzaktan kumanday1 galistirmak igin kontrol panelinde
AA-B veya A6-1-B yi seciniz.  F1 fonksiyonu olan ve 8-kanal (network) kablosu ile
bagli inverterlerde uzaktan kumanday1 Calistirmak i¢in kontrol panelinde AA-A veya
AB-1-A y1 seciniz.

2. 18.5 KW ustiindeki 8-damar (network) kablosu ile bagli isletim panelleri
hareketlidir(gikartila bilir).
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2.2 Panel yapisi

1. Yapi semas1

- H
|
/
4 b
—_—
= il Ii
o I
0
N\,
L’
2. Yapi boyutu (birim: mm
Kod A B C D H Boyut Agilimi
AA 76 52 72 48 24 73*49
AB-1 124 74 120 70 26 121*71
3. Panel montaj yap1 semasi
Baglant paneli
f L
F i
.r"' ) - -
o === || T T Tus takimi gergevesi
L~
¥ Kare arka kapak
/r-
( ) / I
P =
\_ A o == 1]
- i
I o
4. Panel montaj boyutu (Birim: mm)
Kod Tus paneli boyutu Ac¢ma boyutu
E F L N M
AA 109 80 20 75 81
A6-1 170 110 22 102 142

10
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2.3 Panel idaresi

Panel iizerindeki tiim tuglar kullanilabilir. Tug fonksiyonlari tablo 2-1 {izerinde gosterilmistir

Tablo 2-1 Tuslarm kullanimi

Tuslar 3% |Names (isim) Aciklamalar
M Fun (fonksiyon) Fonksiyon kodu segme ve goriintii moduna gegis.
@] Set (ayarlama) Veri segme ve kaydetme
&] Up (yukari) Verileri (hiz kontrol veya ayar parametreleri) artirmak igin
[L] Down (asag1) Verileri (hiz kontrol veya ayar parametreleri) azaltmak i¢in

Run Run (galigma) nverteri caligtirir

Durdurma veya Invertor durdurmak igin; ariza durumunda sifirlamak (Reset) igin, bir kod grubu

Reset (sifirlama) veya iki kod gruplar arasindaki fonksiyon kodlarini degistirmek igin.

2.4 Ayarlama Parametreleri

Bu invertdr ¢ok sayida fonksiyon parametreleri vardir. hangi kullanict operasyon farkli kontrol modlart
etkileyecek degistirebilirsiniz. Kullanict parametrelerini kapanma veya koruma sonra ayarlamak isteniyorsa
kullanict parolast belirler kullanilmasi durumunda gegerlidir (F107 = 1), kullanici parolasi ilk girilmesi
gerektigini gérmelidir Tablo 2-2 mod uyarinca F100 ¢agirmak, yani etkilenir ve dogru kodu girin. Kullanic
parolasi teslimattan 6nce gegersiz ve kullanici parola girmeden ilgili parametreleri ayarlayabilirsiniz.
Table 2-2 Parametreleri Ayarlama i¢in Adimlar

Adim Tuslar Isletim Gosterim
1 Fun Fonksiyon kodunu gérmek i¢in  “Fun” tusuna basiniz.
veya Istenen fonksiyon kodunu segmek igin Yukari veya asag tuslarina
2 E] E] basiniz.
3 Set Fonksiyon kodu iginde ayarlanmig Veriyi okuma igindir.
4 E] veya E] Veri degistirme
Set ilgili Hedef frekans gosterimi igin; ayarli Veri nin

kaydedilmesinden sonra yanan 151kl1 ikaz

Fun Mevcut fonksiyon kodunu goriintiileme igin

Asagidaki adimlar inverter stop( durma) statiisiinde iken yapilmalidir.

2.5 Kod gruplari arasinda veya icince fonksiyon gecisi
Kullanicilar igin Tablo 2-3. de 10 boliime ayrilmis sekilde gosterilen 300 den fazla parametre (fonksiyon kodu)
mevcuttur.

Table 2-3 Fonksiyon Kodlar:
Fonksiyon Grup

Fonksiyon Grup

SIgiotnl kodu arahig No. Grup Ismi kodu arahg No.
Temel Parametereler F100~F160 1 |Yardimcy/ek fonksiyonlar | F600~ 6
. Zamanlama idaresi ve
Galisma idare modu F200~F230 | 2 |\ ksiyonlan Froo~filel | 7
Cok fonksiyonlu - - N
eiris/crkas ucbirimleri F300~F330 | 3 |Motor parametreleri Feoo~fBE | 8
Giris/¢ikis analog sinyali F400~F439 4 |iletisim fonksiyon F900~
Girig/¢ikis Darbesi F440~- 4 PID parametre ayarlari FAO00~|
Cok agamali hiz 5

F500~F580

Parametreleri
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Parametre ayarlari ¢ok ¢esitli fonksiyon kodlar sahiptir buda harcanan zamani artirmaktadir. Bu nedenle kod
grubu igerisinde veya iki kod grubu arasinda fonksiyon kodu geg¢isi imkani, parametre ayarlarinin pratik ve basit
hale gelmesini saglamaktadir.
Tus takimu tizerinde “Fun” tusuna basarak fonksiyon kodu goriile bilmektedir. Eger “A” veya “ V¥ ” tuslarina
basilirsa fonksiyon kodu grup igerisinde artacak veya azalacaktir. “A” or “V¥” kullanilirken “stop/reset”
tuslarina tekrar basilarak iki kod grubu arasindaki fonksiyon kodu degisimi saglanir.
Fonksiyon kodu F111 ve DGT gostergeleri on (agik) olarak gosterdiginde; “A”/ “V¥”  tuslarina basiniz boylece
fonksiyon kodu F100~F160 dereceler arasinda yiikselecek veya diisecektir. “stop/reset” tuslarina tekrar
basildiginda DGT gostergeleri off (Kapali ) moda geger.

“A”/ “V¥” tuslarina basildiginda , fonksiyon kodu 10 kod grubu arasinda degisecektir. Ornegin; F211,
F311...FAll, F111...,Fig 2-2 ilgili olarak (Isildayan/Yanan "50.00" ilgili hedef frekans degerini gosterir).

LDj@ru kullanict  sifresini Ekran [ J
(

silrlinanda 50.00 gosteren » DGT
Ekran
m — m

QO DGT Kapali

Ekran
E—m.......m . DGT AQlk

Sekil2-2 Kod gruplari arasinda veya farkli kod gruplari arasinda gecis

2.6  Gosterge Paneli

Table 2-4 Gosterge Panelinde Goriintiilenen 63eler ve Aciklamalar

Ogeler Agiklaamalar
Stop ( durma) statiisiinde “Fun” tusuna basildiginda (Jogging (yavas ¢aligma) ) devam eden
HF-0 isletimimin gegerli oldugunu gosteren bu isaret ekrana gelir. . Ancak HF-sadece F132

degerini degistirdiginizde goriinecektir."Fun" tusuna basilarak bu isaret ekrana gelir.

It stands for (reAyar1) yeniden baslatma islemi i¢indir ve reset (sifirlama) sonrasinda hedef

-HF- frekansi gosterir.

OC, OC1, OE, OL1, |Hata kodu; "agir1 akim OC", "agir1 akim OC1", "agir1 gerilim", "inverter asir1 yiiklenme",

OL2, OH, LU, PFO,|"motor asir1 yiiklenme", "asir1 1sinma", "giris i¢in diisiik voltaj", giris i¢in ¢ikis fazi, ve ¢ikis

PF1 igin ¢ikis fazi
AETT, EP, NP, Err5 Analog hat baglant1 dis1, Inverter diisiik yiikleme, basi¢ kontrolii, PID parametreleri yanlis
ayarlanmis.
iki hat/Ug hat gahisma modu sirasinda, “stop/reset” (Dur/resetle)  tusu basili veya dis acil
ESP X e
kapama terminai kapali, ESp goriintiilenecek.
F152 Fonksiyon kodu (parameter kodu).
10.00 Inverterin isleyen (¢alisma) frekans akimi ( veya doniis hiz1) ve parametre ayar degerleri
' vb.
50.00 Hedef frekansi gosteren durma statiisiinde yanip ssnme
Caligma yoniinii degistirme sirasinda bekletme siiresi.  “Stop” veya “Free Stop” komutu
0. verildiginde bekleme siiresi iptal edile bilir.
Cikis akimi (100A) ve ¢ikis voltaji (100V). Akim 100A dan az oldugunda Ondalik
A100, U100 ; N .
(desimal) degerin bir hanesini tutunuz.
b*.* PID geri besleme degeri gosterimde.
o*.* PID verilen degeri gosterimde.
L*** Dogrusal hiz gosterilir
H* Radyator 1s151n1 gosterir
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I1l. KURULUM & BAGLANTI

31 Kurulum

Inventérler; Sekil 3-1 de gosterildigi sekilde dikey olarak kurulmali. Etrafinda havalandirma igin
yeterli alan birakildigindan emin olunmali. Inverterlerin kurulumu igin gerekli( tavsiye edilir)
Agciklik/aralik dlgiileri Resim 3-1 ve Tablo 3-1 de gosterilmistir.

Table 3-1 Bosluk él¢iileri
Inverter Modeli Bosluk Olgiileri
Asma/Asili (<22kw) A>150mm | B>50mm
Asma/Asili (>22kw A>200mm | B>75mm
Kabin/dolap i¢inde
(110~800kw) C>200mm | D>75mm

LKabin
Sekil 3-1 Kurulum Semasi

3.2 Baglanti
. 3-Faz I girislerde, R/L1, S/L2 ve T/L3 terminallerini beslemenize ve PE/E yi
topraklamaya, U, V ve W terminallerini de motora baglayiniz.
. Motor topraklama baglantili olmalidir. Yoksa elektrikli motorda sinyal karigiklig
olacaktir.
. 15kw dan daha az giicteki inverterler yerlesik (dahili) fren hiicrelidir. Yiik
ataletinde problem yoksa sadece fren direncinin baglanmasi uygun olacaktir.

Tek fazhi 230V 0.2~0.75KW inverterler icin gii¢ terminali semasi.

L | vV | ow

L L2 P B U
Topraklama t(;iris ~2£f tFren Direrg i Cikis j

Tek fazhi 230V 1.5~2.2KW ve ii¢ fazh 400V 0.7SKW~15KW inverterler icin gii¢ terminali
semasl.

L fwRr|L2s|at| P | — | B |U| V| W
Topraklama Giris ~400V Fren Direnci Cikig
Not:

1. Tek fazh 230V 1.5KW gii¢ terminalleri L1/R, L2/N ve 2.2KW inverterler, 230V gii¢ sebekesine bagl,
L3/T baglantis1 yoktur.
2. 11kw Altindaki inverterlerde (—) terminal yoktur.
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Uc fazl1 400V,

iistii 18.5KW inverter gii¢ terminali semasi
(‘uygulamali {irtinlerin terminalleri i¢in asagida belirtilen sekil farkli olabilir.)

.

L | p+

P

R | S vV | W

‘T

Topraklama DC bobin

[

icin

Frenleme
Unitesi icin

T

Cikis

]

Giris ~400V

Gii¢ dongiisii terminalleri Tamm

Terminaler Termlna! Terminal Fonksiyon tanimlar
Isaretleri
Gii¢ Girisi R/L1, S/L2, |Ug fazli 400V giris terminali, AC voltaj
Terminali TIL3 (R/L1 ve N/L2 terminals tek-Faz i¢indir)
Cikis Terminal U, v,w Inverter gii¢ Cikis terminali, motora bagli
Topraklama .
Terminal AIPE/E Inverter Topraklama terminal
PB Dis Frenleme resistorii (Dahili frenleme tinitesi olmayan
' inverterlar i¢in P veya B terminali yoktur).
P+, -(N) DC bus-line Cikist
Rest Terminali Frenleme iinitesine disaridan baglidir.
P, -(N) P; Frenleme iinitesi “P” veya “DC+"giris terminaline bagl,
-(N); frnleme iinitesi  “N” veya “DC-” giris terminallerine bagli.
P, P+ Disaridan baglanti ile DC reaktorii

Kontrol devresi icin Baglanti terminelleri.

| A+ | B- ‘ TA ‘ TB | TC ‘DOI‘DOZ‘MV‘CM ‘OPl‘OPZ‘OPS‘OP4‘OP5‘OP6‘OP7‘OP8|10V|AI1‘AIZ ‘GND|A01‘A02‘

Not:

1. 15KW veya 15KW alti, F1 fonksiyonlu inverterlarda A+, B-, DO2 and OP7, OP8 kontrol terminali

yoktur.

2. 15KW veya 15KW alti, F1 fonksiyonlu inverterlarda DO2, OP6, OP7, OP8 ve AO2 Kkontrol terminali

yoktur.
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3.3 Ana devre gerilimi, akim ve gii¢ 6l¢iimii

Inverterin gii¢ kaynag ve ¢ikis taraflarindaki voltaj ve akimlarda harmonikler bulundugundan, dl¢iim bilgisi,
kullanilan araglar ve oOlgiilen devrelere baghdir. Kullanilan frekans igin araglar, 6lgiim i¢in kullanildiginda,
asagidaki devrelerde tavsiye edilen 6lgii aletleri ile dl¢liniiz

Gig Girisi

Girig Gikis
Gerilimi Gerilimi

N N N
ARV ERVERS
/

®)
Gugg(ef;rfagl @

@

i

+ Motora

{2 —

{ Hareketli demir sekli

“
9
O

l%l : Elektroni dinamometre
sekli

t 4 4 + 5 - t t 4+ (i51): Hareketli bobin sekii
Alet Sekli £ %{: =] (il g B & £ - Dogrultucu sekli

Olgiim noktlarina ve araglarina drnekler
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Aciklamalar (Referans

Ogeler Olgiim noktasi Olgiim cihazi O
degeri 6l¢iimii)
Gii¢ kaynagi KRR T Hareketli-METAL
Voltaji V1 R-S,S-T, T-R aralarinda AC voltmetre 400V£15%, 230V£15%
Gii¢ kaynag1 yan Hareketli-METAL
akimi 1 LR NIEE AC voltmetre
Giic¢ kaynagi side R, S ve T, ayrica R-S, Elektrodinamik tip P1=W11+W12+W13
power P1 S-T ve T-R aralarinda | Tek fazli wattmetre (3-wattmeter metodu)
Gii kayna yan giig Gii¢ kaynag voltaji, gii¢ kaynagi yan akimi ve g\'ipg:]kaynagl yan giicti dlgiildiikten sonra
faktorii Pfl hesaplanmalidir.[Trifaze gii¢ kaynagi] Ff ———x 100%

VE1x J1

Cikis tarafi voltajt
V2

U-V, V-W ve W-U

Rektifayer/Diizeltici tipi AC
voltmeter (Hareletli-metal tipi
Olciim yapamaz)

Fazlar arasi fark; Maksimum
¢ikis voltajinin 1% kadar
olmali.

Hareketli-METAL

Akim; Inverter nominal
akimila esit veya daha az
olmalidir

(Gl it b 0206 7 v W Lt el i AC Akim odlger Fazlar arasi fark; Nominal
inverter akiminin 10% veya
daha az1.

i it i 7 U, V, Wve U-V, Elektrodinamik tip P2 = W21 + W22

§ aratl guet B |vow w-u Tek fazl wattmetre 2-wattmeter metodu

gcktlb's rgu ng2 Giig kaynagiside gii¢ faktorii bu sekilde hesaplanir faktor Ff — ‘%:_‘”x 100%

Hareketli-Bobin tipi (6megin, |DC voltaj, Deger +Zx 1
LSRRGS P+ (P) and -(N) multimetre olarak) dir
y Hareketli-Bobin tipi (6rnegin,
Kontrol PCB giig 10V-GND multimetre olarak) i
kaynagi 2AV-CM Hare.ketII-Bobln tipi (6rnegin, DC24V4] 5V
multimetre olarak)
; Hareketli-Bobin tipi (6rnegin, |Maksimum frekansta
Anal kis AOL (O multimetre olarak) yaklagik DC10V
najog s AO2-GND Hareketli-Bobin tipi (6rnegin, |Maksimum frekansta
multimetre olarak) yaklasgik DC 4~20mA
<Normal> <Normal digr>
. T, . da TA/ TC:
v TA/TC Hareketli-Bobin tipi (6rnegin, arasinca (AL
Alarm sinyali TBITC multimetre olarak) Stireksizligi Sureklilik

boyunca TB / TC: Siireklilik
Siireksizligi
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3.4 Kontrol Terminali Fonksiyonlari

Inverter’in dogru galistirilmasinin anahtari, kontrol terminallerinin dogru kullanilmasidir. Kontrol
terminalleri bagimsiz olarak calistirllmamakta ve karsilik gelen parametre ayarlariyla bire bir uyum
saglamalidir. Bu boliimde, kontrol terminallerinin temel fonksiyonlart tanimlanmaktadir. Kullanicilar,
kontrol terminallerini burada “Kontrol Terminallerinin Taniml1 Fonksiyonlar1” kisminda tanimlanan sekilde
kullanarak ayarlayabilirler.

Table 4-3 Kontrol Terminali Fonksiyonlari

Terminal |Tiir Aciklama Fonksiyon
b1 Ol Bt ?;OéslN fonk;iylgn(;l geg:cz)rli ,old-ugunda, bu terminal Terminallerinin
Cikig terminali 1 e arasindaki geger Vtur; Inverter fonksiyonlari
durduruldugunda, deger 24V olur. L ?
. fonksiyonu gecerli oldugunda, bu terminal ile CM urevtlcl . .
DO2 Cok foksiyonlu o e y < degerlerine gore
A arasindaki deger 0V ’tur; Inverter durduruldugunda,
Note Cikis terminali 2 - tanimlanir.
depen dilolus Bunlarm ilk
TA TC, ortak noktadir. TB-TC, normalde kapali e
B Cikis kontaklardir. TA-TC, normalde agik kontaklardir. 15 fonksiy(‘)n
sinyali Kot kW ve alt1 inverter kontak lfapasnesuul OA/ }QSVAC, L e,
5A/250VAC, 5A/30VDC’dir. 15 kW iizeri i¢in kontak deBistirilmesivie
TC Kapasitesi 12A/125VAC, TAI250VAC, TA/30VDC [ (~5i%0 By
. . egistirilebilir.
seklindedir.
AOL Devir/¢alisma Frekansmetreye, hiz 6lgere veya ampermetreye harici olarak baglanir ve
frekansi eksi ucu GND’ye irtibatlandirilir. Detaylar i¢in Bkz. F423~F426.
. . |Ampermetreye harici olarak baglanir ve eksi ucu GND’ye
e AL g irtibatlandirilir. Detaylar i¢in Bkz. F427~F430.
Analog Bagimsiz gii Inverter, enerjisini dahili 10V gii¢ kaynagindan alir. Harici olarak
10V |giic X E1msiz gug kullanildiginda, akim 20 mA altinda sinirlanmis halde, sadece voltaj
Kaynagi aynagt kontrol sinyali i¢in gii¢ kaynagi olarak kullanilabilir.
Analog hiz kontrolii uygulandiginda, voltaj sinyali, bu terminal
Al Voltaj analog lizerinden iletilir. Voltaj araligi 0~10V, topraklama: GND’dir.
Giris port'u potansiyometre hiz kontrolii uygulandiginda, bu terminal, orta giris ile
kisa devre edilir, toprak kablosu GND’ye baglanir.
@i Analog hiz kontrolii uygulandiginda, voltaj veya akim sinyali, bu
sinyali terminal lizerinden iletilir. Voltaj aralig1, 0~5V veya 0~10V seklindedir
Voltai / Akim ve akim araligi, 0~20mA’dir. Giris direnci 5009, topraklama: GND’dir.
Al2 anal ng Giris portu Giris 4~20mA oldugunda, ayar parametresi F406=2 {izerinden
anlagilabilir. Voltaj veya akim sinyali, kodlama anahtar1 araciligiyla
secilebilir. Detaylar, Tablo 4-2 ve 4-3’te goriilebilir. Akim degeri
(0-20mA), ¢aligtirmadan dnce segilir.
Bagimsiz gik Harici kontrol sinyalinin toprak terminali, (voltaj kontrol sinyali veya
GND kaynagi akim kaynagi kontrol sinyali), ayn1 zamanda bu inverterin 10V giig
topraklama kaynaginin topragidir.
2\ Giig Gii¢ kaynag1 Caligma voltaji: 24+1.5V, topraklama: CM; harici kullanim i¢in akim, 50
Kaynagi |kontrolii mA’den kiigiik olarak sinirlandirilmistir.
Dijital Jogging (yavas Bu terminal gegerli durumda oldugunda, inverter |Giris
Giris calisma) yavas calistirma (jogging) running. Bu terminalin |terminallerinin
oP1 Kontrol (yavag/Tenpolu) |yavas caligtirma (jogging) fonksiyonu, hem ¢aligma |fonksiyonlari,
terminali  [terminal hem durma modlarinda gegerlidir. Bu terminal, ayni |iiretici
zamanda yiiksek hizli pulse girisi olarak da |degerlerine gore
kullanilabilir. Maksimum frekans, S0K’dir. tanimlanacaktir.
oP2 Harici acil Bu terminal gecerli durumda oldugunda, “ESP” Diger.
durdurma/Stop arizasi goriintiilenecektir. fonksiyonlar da
op3 “FWD” Bu terminal gegerli durumda oldugunda, inverter fonksiyon
(ileri)Terminali | (forward) fleri yonde /FWD) ileri yonde calisacaktir, |kodlarinin
Terminal “REV”  |Bu terminal gegerli durumda oldugunda, inverter geri |degistirilmesiyle
OP4 Aksi yonde yone galigir. tammlanabilirler.
( ¢aligma)
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Terminal Hatali durumunda inverteri resetlemek igin. Bu
oP5 reset_leme terminali gegerli terminal yapilir.
(yeniden
baglatma)
oP6 Bagimsiz durma  |Bu terminalin ¢aligma esnasinda gegerli hale
getirilmesi, durmanin serbest olmasim saglayacaktir.
Terminal ¢alistt Bu terminal gegerli durumda oldugunda, inverter
OP7 hizlanma stiresiyle ¢alisacaktir.
Terminali Durdur |Bu terminalin ¢aligma esnasinda gegerli hale
oprs (Stop) getirilmesi, durmanin yavaslama siiresiyle durmasi
saglayacaktir.
Miisterek |Kontrol giig 24V gii¢ kaynag ve diger kontrol sinyallerinin topraklama noktasi
cM Port/Giris |kaynagi
topraklama
485 Defransiyel Standart: TIA/EIA-485(RS-485)
A iletisim  [sinyali pozitif Tletisim protokolii: Modbus
terminaller |polarite/Kutuplari |iletisim hizi: 1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600bps
i Defransiyel sinyali
B-"°t negatif
polarite/Kutuplari
Not:

3. F1 fonksiyonlu 15KW ve alt1 inverterlarda A+, B-, DO2 ve OP7, OP8 kontrol terminali
bulunmamaktadir. F2 fonksiyonlu 15SKW ve alt1 inverterlarda DO2, OP6, OP7, OP8 ve AO2 kontrol
terminali bulunmamaktadir.

4, 15kw ve alt1 inverterlarin AO1 terminali, sadece voltaj sinyali ciktis1 verecektir.

5. 15kw ve alt1 inverterlarin AIl terminali, sadece 0~10V voltaj sinyali kabul eder.

Dijital giris terminallerine baglanti:

Genellikle, ekran kablosu kullanilir ve kablolama mesafesi, miimkiin oldugu kadar kisa tutulur. Aktif
sinyal girisi oldugunda, gii¢c kaynag etkilesiminden korunmak icin filtre kullanilmahdir. Kontak kontrolii
modu tavsiye edilir.

Dijital giris terminalleri, sadece NPN modu veya PNP modu ile baglanabilir. NPN modu kullanilmasi
halinde, secim anahtarin1t NPN’e ceviriniz.

Kontrol terminali baglantilar1 asagidaki sekildedir:

1. Pozitif kaynak i¢in Baglanti (NPN modu)

: Control
(&o/o_:ﬂd)
I Board
CM('D
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2. Etkin kaynak icin Baglanti (NPN modu)

| External
| Controller

Ilnvcncr :

| Control |

Dijital giris kontrol terminalleri drain elektroduna baglanmasi halinde, liitfen anahtart PNP’nin
sonuna ¢eviriniz. Kontrol terminallerinin baglantisi asagidaki sekildedir:

3. Pozitif tahliye icin baglant1 (PNP modu)

24V
|

| Inverter
|
4Klo 5 OPb
|
»Qo/o-r—ﬂo Control
| |

K85 0! O I Board

g
<
a
=
o
P! - S—

External
™
Controller I é

Kaynak elektroduna baglanti, giiniimiizde en ¢ok kullanilan sekildir. Sevkiyattan 6nce kontrol terminalinin bu
baglantis1 yapildigindan, kullanici, gereksinime gore baglant: seklini segmelidir.
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NPN modu / PNP modu secim talimatlar:

Kontrol terminallerinin yaninda J7 anahtar1 bulunmaktadir. Sekil 3-2.

2. J7 “NPN”e c¢evrildiginde, OP terminali CM’ye baglanmaktadir. J7
“PNP”ye ¢evrildiginde, OP terminali 24V a baglanmaktadir.

3. J7, monofaze 0.2KW-0.75KW’m kontrol kartinin arka tarafindadir.

3.5 Kablolama onerileri

NPN [l | PNP

Sekil 3-2 J7 Anahtar1

Inverter Modeli Kesit (mm2) Inverter Modeli Kesit (mm2)
E1000-0002S2 1.0 E1000-0550T3 35
E1000-0004S2 15 E1000-0750T3 50
E1000-0007S2 25 E1000-0900T3 70
E1000-0011S2 25 E1000-1100T3 70
E1000-0015S2 25 E1000-1320T3 95
E1000-0022S2 4.0 E1000-1600T3 120
E1000-0007T3 15 E1000-1800T3 120
E1000-0015T3 25 E1000-2000T3 150
E1000-0022T3 25 E1000-2200T3 185
E1000-0030T3 25 E1000-2500T3 240
E1000-0037T3 25 E1000-2800T3 240
E1000-0040T3 25 E1000-3150T3 300
E1000-0055T3 4.0 E1000-3550T3 300
E1000-0075T3 4.0 E1000-4000T3 400
E1000-0110T3 6.0 E1000-4500T3 480
E1000-0150T3 10 E1000-5000T3 520
E1000-0185T3 16 E1000-5600T3 560
E1000-0220T3 16 E1000-6300T3 720
E1000-0300T3 25 E1000-7100T3 780
E1000-0370T3 25 E1000-8000T3 900
E1000-0450T3 35

3.6 Koruma iletkeni kesiti (Topraklama iletkeni)

U,V,W’nin iletken kesiti S (mm2)

@ /PE/E ‘nin minimum iletken Kesiti S (mm2)

s<16
16<5 <35
35<S

S
16
S/2
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3.7 Ayrintih Baglanti ve “Three- Line” ii¢ hat baglanti
E1000 serisi inverter, kapsamli ¢izimleri igin sonraki sekle bakimz. Uygulandiginda her terminalinin
baglant1 gerektirmedigi durumlarda farkli terminallerin baglant: sekli.

Braking unit

Three-phase Input
AC 400V
50/60Hz

Multifunctional %”Am,ﬂz’g\?fg"a' Ao
Input Terminals 2A 250VAC

Multi- Analog Signal
(Voltage) Output1:0~10V
Multi-Analog signal
(Current) Output2:0~20mA

Multifunctional
Output Terminals
1
External Analog 22KQ —
Signal Input |,

B-
A+ Modbus RS-485

® Main Loop Terminals
o Control Loop Terminals V Shielded Cable

Not:
1. Tek fazh inverter icin liitfen sadece L1/R ve L2/S terminallerini enerjilendiriniz.
2. Uzaktan kontrol panelleri ve 485 haberlesme terminali, 4 telli telefon kablosu ile baglanmalidir.
Bunlar, aym anda kullamlmaz.
3. 485 haberlesme terminali MODBUS haberlesme protokolii iizerinden ¢calismaktadir.

Haberlesme terminali, inverter’in sol tarafindadir. Yukaridan asagiya siralama, 5V enerji,
B-terminali, A+ terminali ve GND terminali seklindedir.

4. 15kw iizeri inverterlarda, 8 ¢cok fonksiyonlu giris terminali (OP1~OP8), 15kw ve alti
inverterlarda 6 ¢ok fonksiyonlu giris terminali (OP1~OP6) vardir.

5. 15kw ve alt1 inverterlarin kontak kapasitesi, 10A/125VAC, 5A/250VAC, 5A/30VDC; 15kw
iizeri olanlarin kontak kapasitesi 12A/125VAC, 7A/250VAC, 7A/30VDC’dir.
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3.8 Giiriiltiiyii azaltmak i¢in Temel yontemler
Siiriiciiler tarafindan iiretilen ses yakinindaki ekipmanlar etkileye bilir. Bu etkinin derecesi siiriicii sistemi,
ekipmanlarin bagisikligi, kablolama, montaj agiklig1 ve topraklama metoduna baghdir.

3.8.1 Ses yayilim yollar1 ve ses azaltma yontemleri

1. Ses kategorileri
Gilriiltii

ESD indiiksiyon lletim girdiltii Alanda aktarim Elektro-manyetik
gurdltis

giirtiltiistiniin indliksiyon
gurdltisu

YolD®

[ | | I

Topraklama Guig kablolari Motorun G kablolarinin Giig
guriltust iletim gurdltust radyasyon radvasvon kablolarinin

parazitini Yol® radyasyon

azaltmak parazitini

azaltmak
Yol@ Yol©

Yol® Yol®

2. Ses yayithmu yollar:

Phone

.
Sanzor's Li
pawar supply Ragio |

¥
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3.  Giiriiltiiyii azaltmak icin Temel yontemler

Giiriiltii
emisyonu  |Giiriiltiiyii azaltmak i¢in 6nlemler
yayilma yolu
® Harici ekipman siiriicii ile bir déngii olusturmas halinde, siiriiciiniin toprak kacak akimina bagh

olarak ekipmanin sigortasi atabilir. Problem, ekipmanin topraklanmamasi yoluyla ¢oziilebilir.

Harici ekipmanin, siiriicii ile ayn1 AC gii¢ kaynagini paylasmasi durumunda, siiriiciiniin
giiriiltiisii, giris gii¢ kaynag1 kablolar araciligryla iletilebilir. Bu da diger harici ekipmanlarin
® sigortalarinin atmasina sebep olabilir. Bu problemi ¢dzebilmek icin asagidakileri uygulayin:
Siiriiciintin giris tarafina filtre takin ve bir izolasyon trafosu veya hat filtresi kullanarak bu
giiriiltiiniin harici ekipmana zarar vermesini 6nleyin.

Olgii aletlerinin, telsiz cihazlarmimn ve alicilarin sinyal kablolari, siiriicii ile ayn1 kabin i¢inde

beraberce bulunuyorsa, bu ekipman kablolari, kolaylikla etkileneceklerdir. Problemi ¢ozmek

i¢in agagidakileri uygulayin:

(1) Ekipman ve sinyal kablolari, siiriiciden miimkiin oldugu kadar uzak olmalidir. Sinyal

kablolari, ekranli olmahidir ve ekran ucu topraklanmalidir. Sinyal kablolari, metal bir boru

@®B® igerisine alinmali ve siiriiciiniin girig/¢tkis kablolarindan miimkiin oldugu kadar uzaga
yerlestirilmelidir. Sinyal kablolari, gii¢ kablolarinin izerinden ge¢mesi gerekiyorsa, birbirlerini

dik kesmelidirler.

(2) Giig kablolarinin giiriiltiisinden korunmak i¢in stiriiciiniin giris ve ¢ikiglarinda telsiz filtresi

ve lineer filtre kullaniniz.

(3) Motor kablolari, 2 mm’den daha kalin bir boruya alinmali veya beton bir kanal igerisine

gomiilmelidir. Gii¢ kablolari, metal bir boru igerisine alinmali ve topraklanmalidir

Sinyal kablolarini gii¢ kablolari ile parallel gekmeyiniz veya bunlari beraber top haline
getirmeyiniz. Climkii burada olusabilecek elektromanyetik giiriiltii ve endiiklenen ESD
giiriiltiisi, sinyal kablolarim etkileyebilecektir. Diger ekipmanlar, stiriictiden miimkiin oldugu
ODO® kadar uzaga yerlestirilmelidir. Sinyal kablolari, metal bir boru i¢erisine alinmali ve siiriiciiniin
giris/gikis kablolarindan miimkiin oldugu kadar uzaga yerlestirilmelidir. Sinyal kablolar1 ve gii¢
kablolari, ekranli kablolar olmalidir. Metal borular igerisine alinabilirse, EMC etkilesimi de
daha fazla azalacaktir. Metal borular aras1 mesafe, en az 20 cm olmalidir.

3.8.2 Sahadaki Kablo Baglantilar

Kontrol kablolari, giris gii¢ kablolar1 ve motor kablolari, ayr1 ayri ¢ekilmelidir ve ozellikle kablolar paralel
¢ekilecekse ve kablo uzunluklart biiyiikse, kablolar arasinda uygun bir mesafe birakilmalidir. Sinyal kablolari, giig
kablolari ile beraber ¢ekilmesi gerekiyorsa, birbirlerine dik olmalidirlar.

Motor cable
>30cm >50cm
Power cable
>20em
Signal/Centrol cable
Power source or motor cable
L]
——
Signal/Centrol cable

Genellikle, kontrol kablolari ekranli olmalidir ve ekran ucu siiriiciiniin metal gévdesine baglanmalidir.
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3.8.3 Topraklama

Bagimsiz topraklama uclari (en iyi)

Paylasimh topraklama uglar (iyi)

DIGER fe
HIZ KONTROL EKIPMANLAR HIZ KONTROL KPS AR
' ' e
PE PE
Paylasimh topraklama kablosu (iyi degil)
HIZ KONTROL EKiEI‘-\n‘IG:r\'IqLAR HIZ KONTROL EKiEIE\fAENRLAR
) ) ) )
N
pe[ g PE (G) x T
Not:
1. Toprak direncini azaltmak icin, diiz kablo kullanilmahdir. Ciinkii bu tip kablonun yiiksek frekans
empedansi, aym1 CSA’ya sahip yuvarlak kablodan daha kiigiiktiir.
2. Tek bir sistemdeki farkh ekipmanlarin topraklama uglar: birbirlerine baglamrsa, kacak akim bir

giiriiltii kaynag olacak ve tiim sistemi etkileyebilecektir. Bu yiizden, siiriiciiniin toprak ucu, ses ekipmani,
alicilar ve bunun gibi diger ekipmanlarin toprak ucundan ayrilmahdir.
3. Toprak kablolan, giiriiltiiye duyarh ekipmanin giris/cikis kablolarindan miimkiin oldugu kadar
uzakta olmalidir ve aym1 zamanda miimkiin oldugu kadar kisa kullamlmahdir.
3.8.4 Kagak akim
Kagak akim, siiriiciiniin giris ve ¢ikis kapasitorleri ve motorun kapasitorii izerinden akabilir. Kagak akim
degeri, etkilenen kapasitans ve tasiyici dalga frekansina baghdir. Kagak akim, toprak kagak akimi ve hatlar
arasindaki kagak akimu igerir.
Toprak kagak akimi
Toprak kagak akimi, sadece siiriicii sistemine degil, topraklama kablolar1 aracihigiyla diger ekipmanlara da
akabilir. Kagak akim rdlelerinin yanhsglikla atmasina sebep olabilir. Siiriiciiniin tasiyict dalga frekansi ne kadar
yiiksekse, kagak akim da o kadar biiyiik olur ve motor kablosunun uzunlugu da daha fazla kagak akim demektir,
Azaltma metodlar::
e Tagiyict dalga frekansini azaltin, ancak motor giriiltiisii fazlalasabilir;
o Motor kablolari, miimkiin oldugu kadar kisa olmalidir;
o Siiriicti ve diger ekipman yiiksek mertebeden harmonik akim / gerilim kagaklarina kars1 tiriinii
korumak i¢in tasarlanmis kagak akim rélesi kullanmaniz gerekir;
Hatlar arasindaki kacak akim:
ozellikle 7.5 kW’dan kiigiik gii¢lii stirliciilerin dagitim kapasitorleri tizerinden akan kagak akim, termik
rolenin yanhslikla aktive olmasina sebep olur. Kablo 50 m’den daha uzun olursa, motorun anma akimu ile kagak
akim arasindaki oran, harici termal rolenin yanhslikla devreye girmesine sebep olabilir.
Kurtulmanin yollar:
. Tastyicl dalga frekansini azaltin, ancak motor giirtiltiisii fazlalasabilir;
. Stiriiciiniin ¢ikis tarafinda reaktor kullanin.

Motoru koruyabilmek i¢in, motor sicakligini 6lgen bir sicaklik algilayici kullanmaniz tavsiye edilir ve
harici termal role kullanmak yerine, siirticiiniin agir1 yiik koruma cihazim (elektronik termik réle) de kullaniniz.
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3.85 Siiriiciiniin elektirik kurulumu

izolasyon A A
Trafoau ; .
Inverter giic
L »2cm kaynad
Metre Giig ~ kal¥loaunu
Kaynad
Kablosunu
b 300
Metal
Ve ya
dilgiim
Metal
Kabin
Inverter
Kontrol kablosu Motor
Kablosu W
vy |le ———w
=50cm
AG kig JT—
reaktori
—
Not:
1. Motor kablosu, siiriicii tarafinda topraklanmalidir. Miimkiinse, motor ve siiriicii ayr1 ayr
topraklanmahdir;
2. Motor kablosu ve kontrol kablosu, topraklanmahdir. Ekran, topraklanmalidir ve yiiksek frekans
giiriiltii koruyucuyu gelistirmek icin kablo ucunun dolasmasindan ka¢cimlmahdir.
3. Plakalar, vidalar ve siiriiciiniin metal kasasi arasindaki iletimin iyi olmasina dikkat edilmelidir.

Arada iletkenligi arttiric1 pargalar kullanimz.
3.8.6 Gii¢c Kaynag Filtresinin Uygulanmasi

Giig kaynag filtresi, giigliit EMI iiretmesi muhtemel ekipmanlarda veya harici EMI’ye hassas ekipmanlarda
kullanilmalidir. Giig kaynag: filtresi, tizerinden sadece 50 Hz akim gegebilen iki yollu algak frekans gecirimli bir
filtre olmalidir ve yiiksek frekansli akim gecememelidir.
Gii¢ kaynag filtresinin fonksiyonu

Bu filtre, ekipmanin EMC standartlarinda emisyon yapiyor olmasini ve hassasiyet saglamasina yardimct
olur. Ayni zamanda ekipmanin radyasyonunu azaltir.
Gii¢ kablosu filtresinin kullanimindaki ortak hatalar
1. Cok uzun enerji kablosu

Kabin igindeki filtre, giris giic kaynagina yakin yerlestirilmelidir. Enerji kablolarinin uzunlugu, miimkiin
oldugu kadar kisa olmahdir.
2. AC besleme filtresinin giris ve ¢ikis kablolari ¢ok yakin

Filtrenin giris ve ¢ikis kablolar1 arasindaki mesafe, miimkiin oldugu kadar fazla olmalidir. Aksi halde,
yiiksek frekans giiriiltiisii, kablolar ve bypass filtresi arasinda kuple olabilir. Bu da filtrenin etkisiz hale gelmesine
sebep olur.
3. Filtrenin kétii topraklanmasi

Filtrenin kasasi, stiriiciiniin metal kasasi tizerinden diizgiin bir gekilde topraklanmalidir. Diizgiin bir
topraklama igin, filtrenin {izerinde 6zel topraklama terminalini kullanimiz. Filtreyi kasaya baglamak igin bir kablo
kullntyorsaniz, yiiksek frekans etkilesimi agisindan topraklamanin bir faydasi olmayacaktir. Frekans yiiksek
oldugunda, kablonun empedans: da yiiksek olur ve ¢ok az bir bypass etkisi hissedilir. Filtre, ekipman kasasinin
tizerine monte edilmelidir. Filtre kasasi ile arasindaki izolasyon boyasinin temizlenmis olduguna dikkat ediniz.
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IV. BASIT CALISTIRMA TALIMATLARI

Bu boliimde, kontrol, ¢alistirma ve inverterin durumunu belirten tanimlari ve isimleri tariff etmektedir.
Liitfen dikkatlice okuyunuz. Diizgiin bir ¢alistirma igin faydali olacaktir.

4.1 Kontrol modu
E1000 inverter Kontrolii modu V / F kontrolii.

4.2 Tork dengeleme modu
Dogrusal/gizgisel kompansasyonu (F137=0); dordiil (Kare kesitli) kompansasyon (F137=1); Kullanic1
tanimh multipoint (¢ok noktalr) kompansasyon (F137=2); Oto tork kompansasyonu (F137=3)

4.3 Frekans ayarlar: yontemleri
E1000 inverterlerin ¢alisan frekansi ayarlari igin F203~F207 ye bakiniz.

4.4 Cahstirma komutu icin kontrol modu

Inverterin kontrol komutlarini (baslangig, durma ve yavas calistirma (jogging), vs.) alacagi kanalin ti¢ modu
vardir: 1. Tus takimi (tustakimli panellerde) kontrol; 2. Harici terminal kontrol; 3. Modbus kontrol.
Kontrol komutlarmim modlart, F200 ve F201 fonksiyon kodlariyla segilebilir.

4.5 inverterlerin ¢alisma statiisii
Inverter galistinldiginda dort gesit isletim statiisiine sahiptir; durma/kapali durumuii, programlama statiisii,
caligma statiisii ve hata alarmu statiisii. Bu statiiler asagida tarfi edilmistir;

4.5.1 Durma modu

inverter tekrar enerjilendiginde, (sayet enerjilendikten sonra kendi kendine baglama” moduna
ayarlanmamigsa) veya inverter stop durumuna dogru yavasliyorsa, kontrol komutu almadig: halde inverter durma
halindedir. Bu haldeyken, tus takimi tizerindeki ¢aligma durumu gostergesi soner ve ekranda kapanma 6ncesi
bilgiler ¢ikar.

4.5.2 Programlama modu

Tus takimli panel iizerinden, inverter, fonksiyon kodu parametrelerini okuyacak veya degistirecek hale getirilebilir.
Bu durum, programlama modudur.

Inverterda fonksiyon parametreleri vardir. Bu parametreler degistirilerek, kullanici farkli kontrol modlart
gergeklestirebilir.

4.5.3 Calisma statiisii

Durmus veya hata-free/hatasiz statiideki inverterler operasyon komutunu aldiktan sonra ¢alisma kamutuna
geger.

Tus takimu tizeerindeki gostergeler normal galisma statiisiinde yanacaktir.

4.5.4 Hata alarmn durumu

Inverter tizerinde hata veya hata kodu goriintiillenmesi halidir.
Hata kodlar1 genenlde sunlari igerir: OC, OE, OL1, OL2, OH, LU, PF1, PF0. Bunlar da sirasiyla “asirt akim”,
“asir1 voltaj”, “inverter asir1 yiikte”, “motor asir1 yiikte”, “Asir1 1sinma”, “Giris Voltaji Diisiik”, “Giris dis-Faz”, ve
“Cikis dig-Faz” gosterirler.

Ariza durumlarinin giderilmesi igin liitfen bu kilavuzun Ek I’inde “Ariza Giderme”ye bakiniz.

4.6 Tus takim paneli ve calistirma metodu

Tus takimi paneli, (tug takimr), E1000 inverterin konfigiirasyonu i¢in kullanilan standart bir pargadir. Tus
takimi araciligiyla, kullanici parametre ayarlarini degistirebilir, durum goriintiilemesi ve iglem kontrolii yapabilir.
Tus takimi paneli ve goriintiileme ekrani, tus takimi kontrol {initesi iizerinde mevcuttur. Ug béliime ayriimistir:
bilgi goriintiileme, durum goriintiileme, ve tus takimiyla miidahale boliimleri. Tki gesit tus takim kontrol cihazi
vardir (voltmetreli veya voltmetresiz). Detaylar i¢in liitfen bu kilavuzun
bolim II’si olan “Tug takimi”na bakiniz.

Fonksiyonlar1 ve tus takimi kullanimimi bilmek gereklidir. Liitfen galigtirmadan 6nce bu kilavuzu dikkatli
bir sekilde okuyunuz.
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4.6.1 Tus takimm paneli ideresi/kullanimi yontemleri
1. Tustakimi paneli aracihgiyla parametrelerin ayarlanmasi
Inverterin tustakimi paneli araciligiyla parametre ayari i¢in {i¢ seviyeli bir menu yapis: gelistirilmistir. Bu
yapi, fonksiyon kodu parametrelerine kolay ulasim ve degisimine olanak tanimaktadur.
Ug-seviyeli menii: Fonksiyon kodu grubu (birinci-seviye menii) — Fonksiyon kodu (ikinci-seviye menii) — Her
fonksiyon kodunun degerinin ayarlanmas (ligiincii-seviye menti).
2. Parametrelerin ayarlanmasi
Parametrelerin ayarlanmasi, inverterin tam anlamiyla kullanilabilmesi igin bir 6n sarttir. Asagida, tus takimi
paneli aracih@iyla parametrelerin nasil ayaralanacag anlatilmaktadir.
Talimatlar:
% Programlama meniisiine girmek i¢in “Fun” tusuna basimz.
% “Stop/Reset” tusuna bastigimzda, DGT 15181 séner. A ve ¥ tuslarina basarak fonksiyon kod grubu
igerisinde fonksiyon kodlarini degistirebilirsiniz. Panel lizerinde F’in yaninda goriintiilenen ilk numara 1
olacaktir, yani bu anda F1xx goriintiilenecektir.
% “Stop/Reset” tusuna tekrar basilmasiyla DGT 15181 tekrar yanar ve fonksiyon kodu, kod grubu igerisinde
degistirilebilecektir. A ve V¥ tuslartyla fonksiyon kodunu F113’e getiriniz; “Set” tusu ile ayarli frekans olan
50.00’yi goriiniiz ve A ve V tuslariyla istenen frekansa ayarlayiniz.
* Degisikligi sonlandirmak i¢in “Set” tusuna basiniz.

4.6.2 Durum parametrelerine gecis ve goriintiileme
Durmus halde veya galisiyorken, inverterin LED gostergesi durum parametreleri gosterebilir. Goriintiilenen
parametreler, F131 ve F132 fonksiyon kodlar1 araciligiyla segilebilir ve ayarlanabilir. “Fun” tusu araciligiyla,
tekrarl gegis saglanabilir ve durmus haline veya galisma halinin parametrelerini gosterebilir. Asagidakiler, durma
ve ¢aligma durumlarinda parameter gdsteriminin ¢aliyma metodunu agiklamaktadir.
1. Durma halinde gosterilen parametrelere gecis
Durma halinde, inverterin sirali bir gekilde ve “Fun” ve “Stop/Reset” tuslariyla goriintiilenebilen bes
parametresi bulunmaktadir. Bu parametreler sunlari gosterir: tus takimi yavas ¢alistirma (jogging), hedef
doniis hizi, PN voltaji, PID geri besleme degeri ve sicaklik. Liitfen F132 fonksiyon kodunun tanimina bakiniz.
2. Cahsma halinde gosterilen parametrelere gegis
Calisma halinde, inverterin siralt bir sekilde ve “Fun” tusuyla goriintiilenebilen sekiz parametresi
bulunmaktadir. Bu parametreler sunlar1 gosterir: ¢gikis doniis hizi, ¢ikis akimi, ¢ikis voltaji, PN voltaji, PID
geri besleme degeri, sicaklik, sayim degeri ve lineer hiz. Liitfen F131 fonksiyon kodunun tanimma bakiniz.

4.7 Motor statoru diren¢ parametrelerinin 6l¢iilmesi i¢in islemler

Kullanici, otomatik tork kompanzasyonunu segmeden dnce, motorun bilgi plakasi tizerinde belirtilen
parametreleri dogru bir sekilde girmesi gereklidir (F137=3). Inverter, bilgi plakasinda belirtilen bu parametrelere
gore standart motor stator direng parametrelerini karsilastiracaktir. Daha iyi bir kontrol performansi
yakalayabilmek i¢in, kullanici inverteri ¢aligtirarak motor stator direncini 6lgebilir ve kontrol edilen motorun
parametrelerini daha dogru elde edebilir.
Motorun stator direnci parametreleri, F800 fonksiyon kodu araciligiyla 6lgiilebilir.

Ornegin: Sayet kontrol edilen motorun bilgi plakasi iizerinde belirtilen parametreler asagidaki sekildeyse:

1. Motor kutup sayis1 4

2. Anma giicii 75 KW
3. Anma voltaji 400 V
4, Anma akimi1 154 A
5. Anma frekansi 50.00 Hz
6.  Anma doniis izt 1440 rpm

parametre 6l¢limil asagida belirtilen sekilde yapilir:

Yukaridaki motor parametrelerine bagh olarak F801-F805 arasi degerleri dogru sekilde giriniz:

F801=75 F802=400 F803=154 F804=4 ve F805 = 1440 olacaktir.

Inverterin kontrol performansinin dinamik olabilmesi i¢in F800=1 olmalidir. Oregin, stator direnci parametre
Ol¢limiinii se¢iniz. Tus takimi tizerinde “Run” tusuna basiniz. Inverter {izerinde “TEST” yazis1 goriintiilenecektir.
Bir kag saniye sonra, kendini kontrol etmeyi tamamlayacak, motor stator direng parametreleri fonksiyon kodu
F806’ya kaydedilecek ve F800, otomatik olarak 0 olacaktir.
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4.8 Basit ¢calisma Operasyon/isletim siireci
Tablo 4-1 inverter isletim sistemi icin 6zet tamlar

Islem Operasyon/igletim Referanslar
Kurulum ve Inverteri, tirtiniin teknik sartnamesine uygun bir yerde kurunuz. L
S L, 1L, I11. Bolime
operasyon/isletim Temel olarak (sicaklik, nem, vs) ¢cevre kosullarimi ve sicaklik
; Aot bakiniz
operasyonu radyasyonuna dikkat ediniz.

inverterlerin kablolamasi

Ana devrenin giris ve ¢ikis terminal baglantilari; topraklama
baglantisi; gegis degeri kontrol terminali baglantisi, analog
terminal ve haberlesme arayiizii, vs.

III. Bolime
bakiniz

Gii¢ verilmesinden dnce
kontrol

Giris gii¢ kaynag: voltajinin dogru olduguna; bu devrenin, bir
devre kesici tizerinden bagli olduguna; inverterin diizgiin bir
sekilde topraklanmis olduguna; gii¢ kablosunun inverter enerji giris
terminaline dogru baglandigina, (Tek fazl baglant1 i¢in R/L1, S/L2
terminalleri ve ti¢ fazli baglanti i¢in R/L1, S/L2, ve T/L3
terminalleri); inverterin U,V ve W ¢ikis terminallerinin motora
dogru baglanmis olduguna; kontrol terminal baglantilarinin diizgiin
olduguna; tiim harici anahtarlarin ilk degerlerini diizgiin aldigina;
ve motorun yiiksiiz durumda olduguna (mekanik yiik motordan
ayrilmig olmalidir) dikkat ediniz.

I~111 Bolime
bakiniz

Gii¢ verilmesinden hemen

Herhangi normal olmayan ses, duman veya yabanci bir koku olup
olmadigini kontrol ediniz. Tus takimi gostergelerinin normal

Ek Béliim 1 ve Ek

sonra kontrol oldugundan emin olunuz. Herhangi bir hata alarm mesajt Bolim 2. ye
olmamalidir. Anormal bir durum olusmast halinde, gii¢ kaynagin1  |bakiniz
hemen kapatiniz.
Motor bilgi plakasi
uzermd: bfl{rt lllen, Motor bilgi plakast tizerinde belirtilen parametrelerin dogru 580041830 1
p.arr.?me e er;:]l tOrgI'ltl GF girildiginden emin olunuz, ve en iyi kontrol performansini elde arlflm N rf grupiart
g;r:mqe;;;;ege?ersir?i 0 edebilmek i¢in motor stator direng parametrelerini 6lgiiniiz. li?knirzna arna

6lglimil.

Caligtirma kotrol

Inverter ve motor parametrelerini dogru ayarlayimiz. Bunlar, temel
olarak hedef frekans, iist ve alt frekans limitleri, hizlanma

Parametre gruplart

parametreleri ayarlari yavaglama siiresi ve yon kontrol komutlaridir. Kullanict, LN
< s bakiniz
uygulamaya bagli kontrol modunu segebilir.
Motor yiiksiiz durumdayken, inverteri tus takimi veya kontrol
terminali aracihgyla ¢aligtirimiz. Siiriicii sistemin ¢aligma
durumunu kontrol ediniz. Motor’un durumu: kararl ¢aligtyor,
Yiiksiiz durumda iken normal gahstyor, dogru yone doquyqr, et . IV. Bélime
Kontrol hizlantyor/yavasliyor, anormal bir vibrasyon yok, anormal bir ses bakiniz

veya yabanci bir koku yok. Inverter* durumu: tus takimi paneli
tizerinde goriintiiler normal, fan normal ¢alisiyor, role ¢aliyma
siras1 normal, vibrasyon veya ses gibi anormallikler yok. Anormal
bir durum olugmasi halinde, gii¢ kaynagini hemen kapatiniz.

Yiiksiiz halde iken
kontrol

Yiiksiiz halde basarili bir test ¢aligtirmasi sonrasinda, stirticii
system yiikiinii diizgiin bir sekilde baglaymiz. Inverteri tus takimi
veya kontrol terminali araciligtyla ¢alistirniz ve yiikii kademeli
olarak uygulayiniz. Yik %50 cve %100’e ¢iktiginda, inverteri bir
milddet ¢alisir furumda bekletiniz ve gozleyiniz. Bir anormallik
olup olmadigimni anlamak agisindan, ¢alistirma esnasinda inverteri
stirekli gozlemelisiniz. Anormal bir durum olusmasi halinde,
inverteri hemen kapatiniz ve kontrol ediniz.

Caligma sirasinda kontrol

Motor kararl bir gekilde galistyor mu, motorun doniis yonii dogru
mu, anormal bir vibrasyon veya ses yapiyor mu, motorun
hizlanmasi/yavaglamasi diizenli mi, inverterin ¢ikis durumlar ve
tug takim panelinin gostergesi normal mi, fan normal iifliiyor mu.
Anormal bir durum olugmast halinde, inverteri hemen kapatiniz.
Gii¢ kaynagim kapattiktan sonra kontrol ediniz.
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4.9 Basit operasyon/isletim cizimleri

Inverter temel isleyisinin gosterimi: bu asamadan sonra, 6rnek olarak, 7.5 kW ii¢ fazli asenkron bir AC
motor siiren 7.5 kW bir inverter ile farkli temel isleyis sekillerini gosterecegiz.
Motorun bilgi plakasi lizerinde belirtilen parametreler su sekildedir: 4 kutuplu; anma giicii, 7.5KW; anma voltaji,
400V; Nominal akim, 15.4A; Anma frekans1 50.00HZ; ve anma doniis hizi, 1440rpm.

491 Frekans ayarlar, start (baslat), (forward) ileri yonde c¢ahsma (ileri calisma) ve
stop/durma isletim asamalari
1. Kablolar1 Sekil 4-1 ¢ uygun sekilde baglaymniz. Kablolamanin basarn oldugundan emin olununca, air
switch/hava anahtarini ve invertirdaki giictiaginiz.

/L1 T+
AC 400V Y 4 K =
—©@ siL2 R i
© L3 -

|PE ©—I

Sekil 4-1 Kablolama Diyagrami 1

2. Programlama meniisii igin “Fun” tusuna basn.
3. Motor stator direng parametrelerini 6l¢timii.
i. F801 parametresini girin ve motor Nominal gii¢ degerini 7.5kW olarak ayarlayin;
ii. F802 parametresini girin ve Motor Anma gerilimini 400V olarak ayarlayin;
iii. F803 parametresini girin ve Motor Nominal akimini 15.4A olarak ayarlayin;
iv. F804 parametresini girin ve Motordaki kutup baglig sayisim 4 olarak ayarlayin;
V. F805 parametresini girin ve Motor doniisii anma hizin1 1440 rpm olarak ayarlayin;
Vi. Motor parametreleri 6l¢iimii igin; F800 parametresini girin ve 1'e ayarlayin.
vii. Motor parametrelerini 6lgmek igin “Run” tusuna basmiz. Olgiimlerin tamamlanmasindan sonra ilgili
parametreler F806 igerisine kaydedilmis olur. Motor parametre 6l¢iim detaylari igin, liitfen bu kilavuzda
“Motor parametrelerinin 6lgtimleril ve Bolim XII’ye bakiniz.

4. TInverter fonksiyonal parametre ayarlart:
i.  F203 parametresini girin ve 0'a ayarlayin.

ii. F111 parametresini girin ve Frekansi 50.00Hz olarak ayarlayin;

iii. F200 parametresini girin ve 0'a ayarlayin; Tus takimida start/baslat modunu segin;

iv. F201 parametresini girin ve 0'a ayarlayin; Tus takimida Stop/dur modunu segin;

v. F202 parametresini girin ve 0'a ayarlayin; Tleri calistirma/sarma kitlemeyi segin.
Inverteri baglatmak/calistirmak icin “Run” tusuna basin;
Caligma sirasinda A veya V¥ tuslarina basilarak inverter akim frekasi degistirle bilir;
“Stop/Reset” Dur/reset tusuna bir kez basildiginda; motor durana kadar yavagslayacaktir;
Hava anahtarini ve inverter giiciinii kapayn.

o N o
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49.2

Tus takinu paneli ile frekans ayarlar1 operasyon siireci ve ¢ahstirma, ileri ve geri

calisma, kontrol termnali ile inverteri durdurma.

1

2.
3.
4.

Nou

8.
9.

Kablolar1 Sekil 4-2. deki gekilde baglayiniz. Kablolamanin basarili oldugundan emin olununca inverter
giiciinii vehava anahtarini aginiz;

o @R/L1 U
Qm/L3 B
A

5o QRS

Sekil 4-2 Kablolama Diyagrami 2

Programlama meniisiine giris i¢i “Fun”  tusuna basiniz
Motor parametrelerine galiginiz (etiit yapin): operasyon siireci 1. onrekteki gibidir.
Inverter fonksiyonal parameterelerini ayarlayin.
F203 parametresini girin ve 0'a ayarlayin; Frekans ayarlart modunu Verilan dijital hafiza olarak seginiz;
F111 parametresini girin ve Frekansi 50.00Hz oalrak ayarlayin;
F208 parametresini girin ve 1'l ayarlayim; iki hat(iki hatlr) Kontrol modu 1'i segin 1 (Not: F208 #0
oldugunda F200, F201 ve F202 gegersiz olur)
OP3 anahtar kapatin, inverter ileri yonde galigmaya baslar;
Cahisma sirasinda, Inverter Frekans akimi A veya V¥ tuslarina basarak degistirile bilir;
Calisma esnasinda, OP3 anahtarini kapatin, sonra OP4 anahtarini kapatin, motorun doniis yonii degisecektir.
(Not: Kullanict, yiik sekline gore ileri ve geri doniiste 6lii zaman i¢in F120’yi ayarlamalidir. Sayet bu siire
cok kisa olursa, inverterde OC koruma devreye girebilir.)
OP3 ve OP4 anahtarlarini kapatiniz, motor durana kadar yavaslamaya devam edecektir.
Hava anahtarini ve inverter gucunu kapayin.

4.9.3 Tus takimu paneli ile Jogging (yavas ¢calisma) operasyon isletim siireci

1.

2.
3.
4.

i
ii.
iii.
iv.
V.

Vi,

5.

6.
7.

Kablolar1 Figur4-1 deki sekilde baglaymiz. Kablolamanin basarili oldugundan emin olununca inverter

gliclinii vehava anahtarini aginiz;

Programlama meniisiine giris i¢i “Fun”  tuguna basiniz

Motor parametrelerine ¢alisiniz (etiit yapin): operasyon siireci 1. dnrekteki gibidir.

Inverter fonksiyonal parameterelerini ayarlayin.
F132 parametresini girin ve 1 olarak ayarlayin; Tus takiminda Jogging (yavas ¢aligma) statiisiinii segin;
F200 parametresini girin ve 0'a ayarlayin; Tug takimi operasyonu i¢in Calisma komutu modunu segin;
F124 parametresini girin ve Jogging (yavas ¢alisma) operasyon frekansini t 5.00Hz olarak ayarlayin;
F125 parametresini girin ve Jogging (yavas ¢alisma) hizilanma zamanini 30S (saniye) olarak ayarlayin;
F126 parametresini girin ve Jogging (yavas ¢alisma) yavaslama zamanini 30S (saniye) olarak
ayarlayin;
F202 parametresini girin ve 0'a ayarlayin; ileri alistirma/sarma kitlemeyi segin.

“Run” tusuna basimn ve bu tusa basili tutarak Motorun Jogging (yavas ¢calisma) Frekansina ¢ikmasini

bekleyin ve Jogging (yavas calisma) statiisiinii koruyun.

“Run” Tusa basmay1 birakin, bdylece motor Jogging (yavas ¢aligma) isemi bitene kadar yavaglayacaktir.

Hava anahtarini ve inverter giiciinii kapayin.
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4.9.4 Frekansin analog terminal ile ayarlanmas1 ve kontrol terminalleri ile kontrol etme
islemi
1. Kablolar1 Sekil 4-3’te gosterildigi sekilde baglayiniz. Baglantilarin dogru oldugunu kontrol ettikten sonra,
inverteri enerjilendiriniz. Not: 2K~5K voltmetre, harici analog sinyallerin ayarlanmas: i¢in kullanilabilir.
Hassasiyet agisindan daha fazla sart gerektiren durumlarda, hassas voltmetre ve baglantilar i¢in ekranh

kablo kullaniniz, ekran kablosunun ucunu topraklayiniz.
22/@54,
@—

AC400V 43 © RiL1
. o sl
O /L3

o—i

S P
! j—m
Af—c

P Vg V.SV;

Sekil 4-3 I_(ablolama Diyagrami 3

2. Programlama meniisiine girmek i¢in, "Fun" tusuna basin.
3. motor parametrelerini Caligmalar: islemi prosesi, ornek 1 'dekiyle aynidir.

4. Inverter fonksiyonal parameterelerini ayarlayin.
i. F203 parametresini girin ve 1'e ayarlayin; Frekans ayarlar modunu analog All, |Q_N.I
0~10V voltage terminali olarak ayarlayin;
ii. Caligma yoniinii belirlemek igin F208 parametresini girin ve 1'e ayarlayn; select
direction terminal (OP6'y1 free stop (bagimsiz durma) olarak ayarlayin, O3P'ii
ileri yonde ¢alisma (farward ¢alisma) olarak ayarlayin, OP4'i Geri/aksi yonde
calisma (ters/aksi yonde) galisma olarak ayarlayin) to kontrol galisma; Iﬂ @
5. 15 kW ve alt1 inverter kontrol terminal blogunun yaninda, Sekil 4-4’te gosterilen
sekilde kirmiz1 iki basamakli bir SW1 anahtar1 bulunmaktadir. Bu anahtarin fonksiyonu,

voltaj sinyalinin (0~5V/0~10V) veya analog giris terminali AI2’nin akim sinyalinin A
secilmesidir. Akim kanali 6nceden belirlenmis degerdir. Uygulamaya gore, F203
araciligiyla analog giris kanalini seginiz. Sekilde gosterilen sekilde tiirn 1 nolu anahtarlar ON ve 2 nolu
anahtarlar  ON durumuna alinmali, ve akim hiz kontrolii olarak 0~20mA segilmelidir. Diger anahtar
durumlari ve kontrol hizi gesitleri, Tablo 4-2’de gosterildigi sekildedir.

6. 15 kW iizeri inverter kontrol terminal blogunun yaninda, Sekil 4-5’te
gosterilen sekilde kirmizi dort basamakli bir SW1 anahtar1 bulunmaktadir. Bu

anahtarin fonksiyonu, analog giris terminali AIl ve AI2’nin giris araligmin (0~
5V/0~10V/ 0~20mA) ayarlanmasidir. Uygulamaya gore, F203 araciligiyla

analog girig kanalini se¢iniz. AIl kanalinin 6nceden ayarlanmis degeri 0~10V, ve
AI2’ninki 0~20mA’dir. Diger anahtar durumlari ve kontrol hiz1 gesitleri, Tablo
4-3’te gosterildigi sekildedir.

7. OP3 anahtar1 kapatildiginda, motor ileri dogru harekete baslar;

8. Caligma esnasinda voltmetre ayarlanabilir, ve inverterin akim frekansi
degistirilebilir; Sekil 4-5
9. Calisma esnasinda, OP3 anahtarini kapatiniz, sonrasinda, OP4 anahtari
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kapatildiginda motorun doniis yonii degisecektir;
10. OP3 ve OP4 anahtarlari kapatildiginda motor, durana kadar yavaslayacaktir;
11. Hava anahtarini kapatin ve inverter enerjisini kesin.
Tablo 4-2 Kodlama anahtari ve Analog hiz kontrolii modundaki parametrelerin ayarlari

Kanal Al2 yi se¢mek icin; F203yi 2 ye ayarlayimz.

Kodlama Anahtar1 Kodlama Anahtan 2 Hiz Kontrolmodlar:
OFF (Kapal) OFF (Kapal) 0~5V voltaj
OFF (Kapal) ON (ag1k) 0~10V voltaj

ON (agik) ON (ag1k) 0~20mA Akim

ON (agma) Kodlama Anahtarin: yukariya kaldirma .

OFF(kapama) Kodlama Anahtarin1 asagiya indirme.

Tablo 4-3
Kanal AIl'i segmek icin; F203yi 1 e ayarlaymmz. Kanal AI2 yi segmek icin; F203yi 2 ye ayarlaymiz.
Kodlama Kodlama Analog sinyal Kodlama Kodlama Analog sinyal
Anahtarl Anahtan3 araligy Anahtari2 Anahtar4 arahg
OFF OFF 0~5V voltaj OFF OFF 0~5V voltaj
OFF ON 0~10V voltaj OFF ON 0~10V voltaj
ON ON 0~20mA Akim ON ON 0~20mA Akim

ON (agma) Kodlama Anahtarim yukariya kaldirma .

OFF(kapama) Kodlama Anahtarim agagtya indirme.
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V. FONKSIYON PARAMETRELERI

5.1 Temel Parametereler

‘FlOO ‘ Kullanicr Sifresi ‘0"*9999 |8 |

F107=1 gegerli password (sifre) ise, Parametreleri degistirmek i¢in Kullanic1 dogru sifreyi agma (power on)
veya (hata reset ) resetleme sonrasinda girmelidir. Aksi takdirde parametre ayarlari miimkiin olmaz ve “Errl” (hata
kodu) ekrana gelir.

Ilgili fonksiyon kodu 1 F107 sifre gegerli veya gegersiz
F108 Kullanict sifresini _ayarlama

inverter
F102 |Inverter Nominal akimi (A) 1.0~800.0 modeline
gore
inverter
F103 |Inverter giicii (KW) 0.2~800.0 modeline
gore
Nominal akim and Nominal gii¢ Kontrol edilebilir ancak degistirilemez.
inverter
F105 |Yazilim Siirtim No. 1.00~10.00 modeline
gore
Yazilim Versiyonu, sadece kontrol edilebilir ancak degistirilemez.
F107 [Password Gegerli or Not (1) gegersiz, 0
: gegerli
F108 |[Kullanici sifresini (password) ayarlama 0~9999 8

F107=0 olarak ayarlandiginda, fonksiyon kodlari, sifre girmeden degistirilebilir. F107=1 yapildiginda,
fonksiyon kodlari, sadece F100 ile kullanici sifresi girildiginde degistirilebilecektir.

Kullanicy, sifreyi degistirebilir. Bu islem, diger parametrelerin degistirilmesi ile aynidir.

F108 degerinin F100’e girisi ve kullanici sifresinin kilidi agilabilir.

Not: sifre koruma gecerli oldugunda ve kullanici sifresinin girilmedigi hallerde, F108=0 gosterecektir.

F109 |[Baslangis frekansi (Hz) 0.00~10.00 0.00 Hz
F110 |Baslatma Frekans bekletme siiresi (S) 0.0~10.0 0.0

Inverter, baslangi¢ frekans: ile galismaya baglar. Sayet hedef frekans, baslangi¢ frekansindan disiik ise,
F109 gegersiz olacaktir.

Inverter, baslangi¢ frekansi ile ¢aligmaya baslayacaktir. F110°da belirtilen siire kadar baslangi¢ frekansinda
calistiktan sonra, hedef frekansa ulagmak igin hizlanacaktir. Bekleme siiresi, hizlanma/yavaslama siiresine dahil
degildir.

Baslangi¢ frekansi, F112 ile ayarlanan minimum frekans ile sinirli degildir. Sayet F109 ile ayarlanmis olan
baslangi¢ frekansi, F112 ile ayarlanmig olan minimum frekanstan daha diisiikse, inverter, F109 ve F110 ile
ayarlanan parametrelere gore calismaya baglayacaktir. Inverter calismaya basladiktan sonra normal calisir
haldeyken, frekans F111 ve F112 ile belirlenen frekanslarla sinirlanacaktir.

Baslangig frekansi, F111 ile ayarlanan maksimum frekanstan daha diisiik olmalidir.

Sayet baslangig¢ frekanst F113 ile ayarlanmig olan hedef frekanstan daha diisiikse, baslangig frekansi
gegersiz olacaktir.

Not: Hiz takip(Hiz yolu) sabit iken F109 ve F110 gegersizdir.

F111 |Maksimum frekans (Hz) F113~650.0 50.00Hz

F112 |Minimum frekans (Hz) 0.00~F113 0.50Hz

Maksimum frekansis F111 ile ayarlanir.

Minimum frekansis F112 ile ayarlanir.

Minimum frekans Ayar degeri; F113 ile ayarlanan Hedef frekans degerinden az olmalidir.

Inverter, baslangi¢ frekansi ile caligmaya baslayacaktir. Calisma esnasinda, sayet verilen frekans minimum
frekanstan daha diisiikse, inverter durana kadar veya verilen frekans minimum frekanstan daha yiiksek olana
kadar minimum frekansta c¢alisacaktir. Max/Min frekanslar, motorun bilgi plakasindaki parametrelere gore ve
¢alisma durumuna gore ayarlanir. Motorun diisiik frekansta uzun bir siire ¢alistirilmasi yasaktir. Aksi halde, motor
agir1 1sinma sebebiyle zarar gorecektir.
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[F113_[Hedef frekans(Hz) F112~F111 [50.00Hz]
Maksimum frekansis F111 ile ayarlanir.
Minimum frekansis F112 ile ayarlanir.
Minimum frekans ayar degeri, F113 ile verilen hedef frekanstan az aolmalidir.

. 0.2~4.0 KW, 5.0S
F114 |(Ilk Hizlanma siiresi (S) 5.5~30KW, 30.0S

F115 |ilk yavaslama siiresi (S) 37KW, 60.0
0.2~4.0KW, 8.0S

F116 |ikinci Hizlanma siiresi (S) 5.5~30KW, 50.0S

F117 |ikinci yavaslama siiresi (S) 37KW, 90.0S
Hizlanma / yavaglama zaman ayar1 F119 tarafindan ayarlanir.

- Ikinci Hizlanma/Yavaslama siiresi, multifonksiyonel dijital giris terminalleri F316~F323 ile segilebilir.

Fonksiyon kodunun degerini 18’e getiriniz ve OP terminalini CM terminali ile irtibatlandirarak ikinci

hizlanma/yavaglama siiresini se¢iniz.

- Hiz izleme calisiyorken, hizlanma/yavaslama siiresi, minimum frekans ve hedef frekans degerleri gegersiz

olacaktir. Hiz izleme bittiginde, inverter, hizlanma/yavaslama siiresine bagli olarak hedef frekansa gelecektir.

0.1~3000S

|F118 lGegis Frekansi(Hz) 15.00~650.0 |50.00HZ |
- Devir frekansi, V/F egrisinin son frekansidir ve ayn1 zamanda en yiiksek ¢ikis voltajina gore en diisiik frekanstir.
Caligma frekans: bu degerden daha diisiikse, inverterin sabit torklu bir ¢ikist olacaktir. Calisma frekansinin bu
degeri gegmesi halinde, inverterin sabit gii¢lii bir ¢ikist olacaktir.

Not: Hiz izleme islemi esnasinda, devir frekansi gegersiz olacaktir. Hiz izleme bittiginde, bu fonksiyon kodu
gegerli olacaktir.

0: 0~50.00Hz
F119 |Hizlanma / yavaslama zaman ayari referans 1o @~grleinn Eeens 0
F119=0 oldugunda, hizlanma/ yavaslama zamani inverterin 0Hz (50Hz) ile S0Hz (OHz)arasinda hizlanma/
yavaslama zamani demektir.

F119=1 oldugunda, hizlanma/ yavaglama zamani inverterin 0Hz (50Hz) ile maksimum frekans Hz. (OHz)

arasinda hizlanma/ yavaglama zaman1 demektir.

|F120 Iileri / geri galisma Oliizaman gegisleri (S) |0,0~3000 |0.00S |
- Tleri/geri anahtarlama siiresi igerisinde, bu gecikme siiresi iptal edilecek ve inverter “stop(dur)” sinyalini almas1
ile birlikte derhal diger yone déonmeye baslayacaktir. Bu fonksiyon, otomatik déngii islemi

haricinde tiim hiz kontrol modiillerine uygundur.

- Bu fonksiyon, yon degisimi islemindeki mevcut etkiyi kolaylastirabilir.

Not: Hiz izleme iglemi esnasinda, F120 gecersizdir. Bu islem bittiginde, fonksiyon kodu tekrar gecerli olacaktir.
0: gegersiz; 0
1: gegerli
F122=1 iken, inverter, F202 ile ayarlanan parametreler veya terminal durumlari ne olursa olsun ileri yonde
calisacaktir. Inverter, geri caliymayacaktir ve ileri/geri gegisi yasaktir. Sayet geri sinyali verilirse, inverter
duracaktir.

Geri ¢aligma kilidi uygulanmigsa (F202=1), hiz izleme olsa da olmasa da inverter ¢ikis vermeyecektir.

F122=1, F613=1, F614>2 iken ve inverter ¢aliyma komutu almigsa, motor geri donmeye baglamigsa, sayet inverter
bu doniisii algilayabilirse ve motor hizina izleme olursa, inverter 0.0 Hz geri ¢alisacak ve sonra parametre
degerlerine gore ileri hareket edecektir.

F122 |Geri yonde ¢alistirma yasaktir

Negatif Frekans is gegerli in the modu of 0: Gegersiz;
kombine hiz kontrolii modunda gegerlidir. 1: gecerli
‘Kombine hiz kontrolii modunda, sayet ¢alisma frekans: negatifse ve F123=0 ise, inverter 0 Hz2de ¢alisacaktir;
sayet F123=1 ise, inverter bu frekansta geri ¢aligsacaktir. (Bu fonksiyon, F122 tarafindan kontrol edilmektedir.)

F123 0

F124 |Jogging (yavas ¢calisma) Frekans (Hz) F112~F111 5.00Hz
F125 Jogg%ng (yavas ¢aliyma) Hizlanma siiresi '(S) e gg:gé)rv\vN ;OOSS
F126 |[Jogging (yavas ¢alisma) yavaslama siiresi (S) 37KW. 60.0S
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-1ki tip jogging mevcuttur: tus takimh ve terminalli. Tus takimh olan, sadece durur vaziyette gegerlidir. (Tus
takiml jogging ile ilgili kisimlar igerecek sekilde F132 ayarlanmalidir). Terminal jogging, hem ¢aliyma hem

durma esnasinda gegerlidir.

-Jogging igleminin tus takimi araciligiyla

yiriitiilmesi (durur durumdayken): i A
a. “Fun” tusuna basiniz, “HF-0" L
yazacaktir;

b. “Run” tusuna basiniz, inverter, F124

“jogging frekans1” (jogging frekansi)
ekranina gececektir. (“Fun” tusuna tekrar
basarsaniz, “tus takimli jogging” iptal
olacaktir).

- Terminal jogging durumunda, “jogging”
terminalini (OP1 gibi) CM’ye baglaymn.
Bu durumda inverter, jogging frekansina

Jogging islemi
talimatlarinin

SuidSor

1SQUIIPa YO urunew|e)

T[St

Jogging Islemi

| B

gececekti.  Anma  fonksiyon  kodlari,
F316’dan F323’¢ olanlardur.

-Jogging (yavas ¢aligma) Hizlanma siiresi:
inverterin OHz den 50Hz'e kadar hizlanma
stiresi

Sekil 5-1  Jogging Islemi

-Jogging (yavas ¢alima) Yavaslama siiresi: inverterin 0Hz den 50Hz'e kadar yavaslama siiresi

F127/F129 |Frekans atlama/gegisi A,B (Hz)

0.00~650.0

0.00Hz

F128/F130 |atlama/gegisi aralig1 A,B (Hz) +2.5

0.0

- Hizlanma/yavagslama esnasinda bu islem gerceklesmeyecektir.
- Yavas calistirma (Jogging) fonksiyonu gecerli Cikis
iken, hiz izleme fonksiyonu gecersizdir.

- Motor belirli bir frekansta galigtyorken,
sistematik bir vibrasyon olusmasi miimkiindiir. Bu
parameter, bu frekans1 gegmek i¢in
ayarlanmaktadir.

- Inverter, ¢ikis frekansi, bu parametrenin
ayarlanmis degerine esit oldugunda otomatik
olarak gegecektir.

127

-“Skip Width”(Gegme Genisligi), iist ve alt sinirdir.
Omegin ~ Gegme  Frekansi=20Hz, ~ Gegme
Genisligi=+0.5Hz oldugunda, inverter ¢ikist
19.5 ~ 20.5Hz arasinda iken otomatik olarak
gececektir.

- Hizlanma/yavaslama esnasinda bu islem gergeklesmeyecektir.

Frekansi ( HZA

Zaman (t)

Sekil 5-2  Frekanslama/gecisi

Not: Hiz izleme islemi esnasinda, gecme frekansi fonksiyonu gecersizdir. Hiz izleme bittiginde, bu

fonksiyon tekrar gecerli hale gelir.

F131 |Goniitii/ekran 6gelerini ¢aligtirma

32—Is1

0— Akim Cikis Frekansi / fonksiyon - code
1—Cikis Doniis hizi

2—Cikis Akimi

4—Cikis voltaji

8—PN voltajt ?:i'__:: -
16 —PID Geri besleme degeri 8=15

64— Sayim degeri
128—Dogrusal hiz
256—PID verilen deger

- Tekfazli 0.2~0.75KW inverterlarda sicaklik goriintiileme fonksiyonu yoktur.
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- 1,2, 4,8, 16, 32, 64 ve 128 degerlerinden birisinin secilmesi, sadece bir spesifik gostergenin se¢ildig anlamina
gelmektedir. Birden ¢ok gosterge istenmesi halinde, karsilik gelen gosterge degerlerini birbirine ekleyin ve F131
degerini bu toplam olarak ayarlaym. Ornegin, “mevcut gikis doniis hizi”, “gikis akimi” ve “PID geri besleme
degeri”ni istiyorsaniz, F131°1 1+2+16=19 olarak ayarlayin. Digerleri goriilemeyecektir.

- F131 =511 oldugunda, tiimii goriintilenebilir olacaktir. Bunlardan, “frekans/fonksiyon-kodu” secilse de
secilmese de goriiliir olacaktir.

-Herhangi bir goriintiiyli se¢mek istediginizde gegis i¢in “Fun” tusuna basimz.

- Her ayr1 deger ve anlami igin asagidaki tabloya bakiniz:

-F1317in degeri ne olursa olsun, karsilik gelen hedef frekans, durma halinde goriintiilenecektir.

Hedef donme hizi, bir integral numaradir. 9999°u ge¢mesi halinde bir ondalik hane eklenmelidir.

Akim gostergesi A *.* Voltaj gostergesi U*** Sayma degeri *.* Sicaklik H***

Lineer hiz L***. 999’u ge¢mesi halinde, bir ondalik hane ekleyiniz. 9999’u ge¢mesi halinde iki ondalik hane
ekleyiniz ve bu sekilde devam ediniz.

PID Geri besleme degeri b*.*

PID verilen deger o*.*

0: Frekans/fonksiyon-kod

1: Tus takimu Jogging (yavas ¢alisma)
2: Hedef doniis hizt

F132 |Durma/stop gorsel dgeleri 4: PN voltajt 0+2+4
8: PID Geri besleme degeri =

16: Ist

32: Sayim degeri

64: PID verilen deger

F133 |Siiriilen sistemin tahrik orant 0.10~200.0 1.00

F134 |Transmisyon tekerlegi Yarigap1 0.001~1.000 (m) 0.001

Doniis hizi ve Dogrusal hiz hesaplama:

Ornek olarak eger inverter Maksimum frekans1 F111=50.00Hz ise, motor kutup bashklari sayis1 F804=4 Disli
Orani F133=1.00, Transmisyon Saft1 yarigap R=0.05m, then

Transmisyon Safti perimeter: 2nr =2x3.14x0.05=0.314 (metre)

Transmisyon Safti doniis hizi: 60x operasyon frekansi / (numbers of poles pairs x drive ratio) =60x50/ (2x1.00)
=1500rpm

Endmost Dogrusal speed: doniig hiz1 x perimetre=1500%0.314=471(metre/saniye)

[F136 [ Slip kompanzasyon [0~10% [o

- V/F kontroliinde, motor rotorunun doniis hizi, yiik arttik¢a azalacaktir. Rotor doniis hizinin senkronizasyon
doénme hizina esit oldugundan emin olunuz. Anma yiiklii motorun, SLIP kompanzasyonunun frekans
kompanzasyon ayar degerine gore uygulanmis olmalidir.

Not: Hiz izleme islemi esnasinda, SLIP kompanzasyon fonksiyonu gegersizdir. Hiz izleme islemi bittiginde, bu
fonksiyon tekrar gecerli olacaktir.

0: Dogrusal kompanzasyon;
. . 1: Kare kompanzasyon;
e e e 2:Kullanict tanimli gok noktali kompanzasyon &
3: Oto Tork kompanzasyonu
0.2-3.7:5
F138 [Dogrusal kompanzasyonu 1~16 5.5-30: 4
37: 3 Ustii
1:152:18
F139 |Kare kompanzasyonu 319420 1
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V/F tarafindan kontrol edilen diisiik frekans torkunu , ) A
kompanze etmek i¢in, kompanzasyon esnasinda inverter
¢ikis voltaji.

F137=0 iken, dogrusal kompanzasyon segilmistir ve ¢ok
amagch sabit torklu yiike uygulanir; 16
F137=1 iken, kare kompanzasyon segilmistir ve fanin
veya su pompasinin yiiklerine uygulanir;

F137=2 iken, kullanici tanimh ¢ok noktali kompanzasyon
se¢ilmistir ve kurutucu veya santrifiij gibi ozel yiiklere

uygulanir. i

déner-kurutucunun veya santrifiijiin 6zel yiikleri; 1

Bu parameter, yiikiin agir olmasi halinde arttirilmalidir ve i

bu parameter, yiikiin hafif olmasi halinde azaltilmalidir. - >
Tork ¢ok fazla yiikseltilirse, motor asiri 1sinir ve inverter Dl ens) f
akimu ¢ok yiikselir. Liitfen torku yiikseltirken motoru Sekil 5-3 Torkta Yiikselme

kontrol ediniz.

F137=3 oldugunda, otomatik tork kompanzasyonu segilir ve motoru korumak, kaymay1 onlemek ve rotor dsnme
hizin1 senkro dénme hizina yakin hale getirmek ve motor vibrasyonunu azaltmak i¢in diisiik frekansh torku
otomatik olarak kompanze edebilir. Miisteriler, motor giiciinii, doniis hizini, motor kutup sayisini, motorun anma
akimini ve stator direncini dogru ayarlamalidirlar. Liitfen “Motor stator direng parametrelerinin Slgiimii iglemi”
boliimiine bakiniz.

F140 [Kullanici tanimh Frekans noktasi F1 0~F142 1.00
F141 |Kullanict taniml voltaj noktas: V1 0~100% 4
F142 [Kullanici tanimli voltaj noktas: F2 F140~F144 5.00
F143 |Kullanict taniml voltaj noktas: V2 0~100% 13
F144 |Kullanict tanimli Frekans noktasi F3 F142~F146 10.00
F145 |Kullanict taniml voltaj noktas: V3 0~100% 24
F146 |Kullanict tanimli Frekans noktasi F4 F144~F148 20.00
F147 [Kullanici tanimli voltaj noktas: V4 0~100% 45
F148 [Kullanici tanimh Frekans noktasi F5 F146~F150 30.00
F149 [Kullanici tanimli voltaj noktast V5 0~100% 63
F150 |Kullanict tanimli Frekans noktasi F6 F148~F118 40.00
F151 [Kullanici tanimli voltaj noktast V6 0~100% 81

Cok kademeli V/F egrileri; are defined by 12 parameters from F140 ile F151 arasindaki 12 parametre ile

tanimlanir. The Ayar degeri of V/F egrileri ise motor yiikleme karakteristigi tarafindan ayarlanir.

Not: V1<V2<V3<V4<V5<V6, FI<F2<F3<F4<F5<F6. Diisiik frekans olarak, ayarlama voltaji ¢ok yiiksek ise,

motor asir1 1sina bilir ya da zarar gérebilir. Bu durumda Inverter duraklayacak veya asirt akim korumaya geger.
Voltage (%)

V6
V5

va

V3

V2

\% 8

»
»

F1 F2 F3 F4 F5 F6 Fre (Hz)

Sekil 5-4 Poligonal hat tiirii V/F
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Not: Hiz izleme islemi esnasinda, poligonal-dogru V/F egrisi fonksiyonu gecersizdir. Hiz izleme bittiginde,
bu fonksiyon tekrar gecerli hale gelir.

Déniig/devir Frekansi karsilik gele Cikis

voltaj (%) 10~100 100

F152

Bu fonksiyon, bazi 6zel yiiklerin ihtiyacini karsilayabilir. Ornegin, frekans ¢ikislar1 300 Hz ve karsilik gelen voltaj
¢ikislar1 200 V (inverter gii¢ kaynaginin beklenen voltaji 400 V’tur) olmasi halinde, devir frekans1 F118, 300 Hz
ve F152, (2001400) x100=50 olarak ayarlanmalidir. F152, 50 tamsay1 degerine esit olmalidir.

Liitfen motorun bilgi plakasi parametrelerini dikkate aliniz. Caligma voltajimin anma voltajindan biiyiik veya
frekansin anma frekansindan yiiksek olmasi halinde, motor zarar gorecektir.

0.2~7.5KW : 800-10000 4000
11~15KW : 800-10000 3000
F153 | Tastyici frekans ayarlart 18.5KW~45KW  : 800-6000 4000
55KW iizeri : 800-4000 2000

Inverterin tastyici-dalga frekansi, bu kod fonksiyonunun ayarlanmasiyla belirlenir. Tastyici-dalganin ayarlanmast,
motor giiriiltiisiinii azaltabilir, mekanik sistemin rezonans noktasini goz ard1 eder, kablodan topraga kagak akimi ve
inverter etkilegimini azaltir. Tagiyici-dalga frekansinin diisiik olmasi halinde, motordan gelen tasiyici-dalga
giiriiltiisii artsa bile, topraga kagan akim azalacaktir. Motorun sarfiyati ve sicaklig1 artacak, ancak inverter sicakligt
azalacaktir.

Tastyici-dalga frekans: yiiksek oldugunda, durum tam tersinedir. Etkilesim artacaktir.

Inverter ¢ikis frekansi yiiksek frekansa ayarlandiginda, tagtyici-dalganin ayar degeri arttirilmalidir. Performans,
tagtyici-dalga frekansinin asagidaki Tablo’daki sekilde ayarlanmasiyla etkilenecektir:

Tastyici dalga Frekansi Diisiik — Yiiksek
Motor giiriiltiisii Giiriiltiilii — Diigiik
Cikis Akimi Dalga bigimi Kotii— lyi
Motor 1s1s1 Yiiksek — Diisiik
Inverter 1s1s1 Diisiik — Yiiksek
Sizint1 Akimt Diisiik — Yiiksek
Karigim/Parazit Diisiik — Yiiksek
0: Gegersiz
F154 |otomatik voltaj / gerilim dogrultma 1: Gegerli 0

2: Yavaglama islemi siiresince Gegersizdir.

Bu fonksiyon, giris voltajinda dalgalanmalar durumunda, ¢ikis voltajini otomatik olarak sabit tutmayr miimkiin
kilar, fakat yavaslatma siiresi, i¢ PI diizeltici tarafindan etkilenir. Sayet yavaglama zamaninin degismesi 6nlenirse,
litfen F 514-2’yi segin.

F155 |Dijital Ek Frekans ayarlari 0~F111 0

F156 |[Dijital Ek Frekans Polarite Ayart Oorl 0

F157 |Ek Frekans okuma

F158 |Ek Frekans Polarite okuma

Birkesik hiz kontrol modu altinda, donatisal frekans kaynag dijital hafiza kurucu (F204=0), F155 ve

F 156, donatisal frekans ve polarizasyon (yonetim) baslangic set degerleri olarak diisiiniiliir. Birlesik Hiz Kontrol
Mod’unda, F 157 ve F 158 donatisal frekansin yiionii ve degerinin okunmasinda kullanilir.

Ornek<<<. F 203 =1, F 204=0, F 207=1, verilen analog frekans 15 Hz, oldugu zaman, invertér (gevirici)’iin 20
Hz’de galigmasi istenir. Bu istek halinde, kullanici, ayn1 zamanda F 155=5 Hz ve F 156=0’ ada ayarlayabilir. ( 0
ileri, 1 geri anlaminda’dir).Bu sekilde invertor’iin direkt 20 Hz de ¢aligmasi saglanabilir.

0: yapilamaz 1

F159 |Random/rastlantisal tastyict dalga se¢imi e e il

F159=0 oldugu zaman, invertdr F 153 tarafindan diizenlenen daglga-tasiyici tarafindan ayarlama yapacaktir.
F159=1 oldugu zaman, invertdr “rastgele” tasiyic1 dalga ayarlamasi uyarinca galigacaktir.

38



E1000

Not: Rastgele (random) tasitici secildigi zaman, ¢ikis invertor giicii yiikselecek, fakat giiriiltii daha fazla
olacaktir. Tasiyic1 —dalganin F 153 tarafindan diizenlenmesi secildigi zaman, giiriiltii azalacak, fakat ¢ikis
invertor giicii azalacaktir. Degeri liitfen duruma gore ayarlayin.

F160 | Fabrika ayarlarina doniis 0: Fabrika ayarlarina doniis yok 0
1: Fabrika ayarlarina doniis

- Inventor parametrelerinde diizensizlik oldugu zaman, iiretici degerlerinin tekrar yiiklenmesi gerekir. F 160=1
ayarlayn.

- Uretici degerlerinin déniisiimiinden sonra, F 160 degerleri otomatik olarak 0’a donecektir.

- Uretici degerlerinin déniisiimii, Parametreler Tablosu’nun, “degisim” kolonunda “o”  olarak gosterildigi
fonksiyon kod’lar1 i¢in ¢aligmayacaktir. Bu fonksiyon kod’lari sevkiyat 6ncesinde uygun sekilde diizenlenmistir.
Ve bunlarin degistirilmemesi onerilir.

o0 -l (Fieo)i~(s=E0 o ]
v
Q& O[5 J(sER |- @

Sekil 5-3 Fabrika ayarlarina doniis

5.2 Operation Control

F200 |Star/baslat komutu kaynagi Tus takimi komutu; 0
Terminal komutu;

Tus takimi+ Terminal;
MODBUS;

Tus takimi+Terminal +MODBUS

F201 |[Stop/Durdur komutu kaynagi Tus takimi komutu; 0
Terminal komutu; 2: Tus takimi—+ Terminal;
MODBUS;

Tug takimi+Terminal +MODBUS

AN RS [FENCOROREERS

F200 ve F201, inverter kontrol komutlarinin segilmesi i¢in kullanilmaktadir.

- Inverter kontrol komutlari sunlari igerir: baslatma, durdurma, ileri ¢aligtirma, geri calistirma, jogging, vs.

-”Tus takimi komutu” ile “Run” veya “Stop/Reset” tusuyla verilen basla/dur komutlart kastedilmektedir.
““Terminal komutu” ile F316-F323 kodlar1 ile tanimlanmis “Run” terminali tarafindan verilmis basla/dur
komutlart kastedilmektedir.

- F200=3 ve F201=3 oldugunda, ¢alistir komutu, MODBUS iletigimi tarafindan verilmektedir.
- F200=2 ve F201=2 oldugunda, “tus takim1 komutu” ve “terminal komutu”, mevcut anda gegerlidir, F200=4 ve
F201=4 de aymidur.

0: Tleri yonde ¢alisma kitleme;
F202 |Caligma yonii ayar1 1: Geri/aksi yonde ¢aligma kitleme; 0
2: Terminal Ayari

- Caligma yonii bu fonksiyon kod’u ile birlikte, Invertor yonetimini saglayan Hiz Kontrol Mod’u tarafindan kontrol
edilir. Oto-sirkiilasyon hizi, F500=2 olarak segildiginde bu fonksiyon kod’u gegerli degildir.

- Hiz Kontrol Mod’u, kontrollii yonetimsiz olarak segildiginde, invertor’iin ¢aligma yonii, bu fonksiyon kod’u
tarafindan kontrol edilir, 6rnek, hiz1 keypad kontrol eder.

. Hiz Kontrol Mod’u, yon kontrolii ile birlikte segilirse, invertor’iin ¢aligma yonii, her iki mod tarafindan kontrol
edilir. Bu sekil polarite (kutupluluk) ilavesidir, mesela, bir ileri yon ve bir geri yon, invertor’iin ters yonde
calismasima neden olur; iki ileri yon invertor’i ileri ¢ahistirir, fakat ileri yone esit degerde ters yonlendirme,
invertor’iin yoniini ileri yapar.

39




E1000

0: Verilen digiytal hafiza;

1: D1s analog AlIl; 2: Dis analog Al2;
3: verilen Pulse/Darbe Giris;

4: Kademe hiz1 kontrolii;

- 5: Verilen digiytal hafiza yok;

F203 | Ana Frekans kaynagi X 6: Tus takimi voltmetre;
7: Rezerve;

8: Rezerve;

9: PID ayarlama

10: MODBUS

- Ana Frekans kaynagi bu Fonksiyon kodu ile ayarlanir

0: Verilen digiytal hafiza

Baslangi¢ degeri F113’iin degeridir. Frekans “yukar1” (up) veya “asagi” (down) seklinde veya “yukar1”, “asagi”
terminalleri seklinde ayarlanir.

“Memory of digital given”, invertér durduktan sonra, hedef frekans, durus Oncesi ¢alisan frekans’tir. Sayet
kullanici, enerji kesildiginde, hedef frekansi hafiza olarak almak isterse, litfen, F 220=1 olarak ayarlayin Ornek,
hafiza frekansi, enerji kesildikten sonra gegerlidir.

1: Dis analog All ; 2:Dis analog Al2. Frekans benzer giris uglar1 All ve Al2 tarafindan diizenlenir. Benzer
(analog) sinyal, gegerli sinyal (0-20 Ma) veya voltaj sinyali (0-5 V veya 0-10 V) olabilir ki, anahtar tarafindan
secilebilir. Liitfen anahtar kod unu, pratik durumlara gére ve fig. 4-4 ve Tablo: 4-2’ye gore ayarlayin.

invertorler fabrika’dan giktig1 zaman; All kanalinin analog sinyali, DC (dogru akim) sinyalidir, akim siddeti 0-20
Ma’dir. 4-20 mA akim sinyali istendiginde, liitfen, analog girisi F 406=2, olarak ayarlayin; giris rezistér’di 500
OHM’dur. Her hangi bir hata olusumunda, gerekli diizeltmeleri yapin.

3: Verilen giris vurusu

Frekans giris vurusu olarak verildiginde, vurus sadece OP1 terminali girisidir. Mx vurus frekans1 50 K’dur. flgili
fonksiyon kod’u F 440- f 446

4. Asama hiz kontrolii

Cok asamali hiz kontrolii, F 316- F 322 agama hiz terminallerini ve ¢ok asamali hiz boliimii fonksiyon kod’larini
ayarlayarak yapilir. Frekans ¢ok agamali terminal veya otomatik ¢evrim frekansi ile ayarlanir.

5. Dijital hafiza olmamasi

Baslangi¢ degeri, F 113’iin degeridir. Frekans “up”, “down” anahtarlart veya “up”, “down” terminalleri ile
ayarlanir.”Dijital hafiza olmamas1” demek, hedef frekansin, durustan sonra F 220 nin durumuna bagh olmaksizin
yiiklenmesi demektir.

6. KEYPAD potansiyometre A 13

Frekans, kontrol panosu iistiinde ki potansiyometre ile yapilir.

9. PID diizeltme

PID ayarlama segildiginde, ¢caliymakta olan invertor frekansi, PID tarafindan ayarlanmus frekans degeridir. Liitfen,
verilen PID kaynak PID parametreleri talimatlarina, PID verilen rakamlara, geri beslsms kaynagi ve benzerleri ile
iliskilendirin.

10. MODBUS

Ana frekans MODBUS haberlesmesi ile verilir.

0: Dijital verilen hafiza
1: D1g analog A 11

2: D1 analog A 12;
F204 |Donatisal Frekans Kaynagi 3: Verilen vurus girisi; 0
4: Asama hiz kontrolii;

5: PID ayarlama

6: Keypad voltmetresi A 13

- Donatisal frekans Y, kanala miistakil frekans olarak verildiginde, ana frekans kaynagi X ile ayn1 degere sahiptir.

- F204= 0 oldugunda, donatisal frekansin baslangic degeri F155 tarafindan ayarlanir. Donatisal frekans hizi
bagimsiz olaral kontrol ettigi zaman, polarite ayar1 F156 gecerli degildir.

- F 207=1 veya 3 ve F 204=0 oldugu zaman donatisal frekansin vaslangi¢ degeri F 155 tarafindan ayarlanir.
Donatisal polarite frekanst F 156 tarafindan ayarlanir, Donatisal frekans baglangic degeri ve donatisal frekans
polaritesi F 157 ve F 158 tarafindan kontrol edilir.

- Donatisal frekans’in analog giris (A 11, A12) tarafindan verilmesi halinde, donatisal frekans Ayarlama Aralig1
F205 ve F206 tarafindan ayarlanir.
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- Donatisal frekans keypad voltmetresince verilmesi halinde, ana frekans: sadece agama hiz kontrolii ve modbus
kontrolii  (F 203=4, 10) secebilir.

Ol: Donatisal frekans kaynagi Y ve ana frekans kaynagi X, aym olamaz. Mesela aym1 verilmis frekans
kaynagim kullanamazlar

Ek Frekans kaynag: Y araligini/degeri segmek |0: Maksimum Frekansa gore;

F205 (.. . T 0
icin referans 1: Relative to Frekans X'e gore

F206 |Ek Frekans Y araligi/degeri (%) 0~100% 100

- Birlesik hiz kontrolii, frekans kaynagi olarak benimsenirse F206, donatisal frekans Ayarlama araliginin rolatif
hedefi olarak kullanilir.

F 205 donatisal frekans mertebesinin referans teyididir. Sayet ana frekans’a bagintili ise, mertebe, ana frekans’taki
degisimlere gore degisir.

0: X; 1: X+Y;

2: X or Y (terminal atlama/gegisi);
F207 |Frekans kaynagi segimi 3: X or X+Y (terminal atlama/gegisi); 0
4: kademe hiz1 ve analog kombinasyonu
5: X-Y 6: X+(Y-50%)

- Frekans ayarlama kanalini segin. Frekans, ana frekans X ve Y donatisal frekans: birlikteliginde verilir.

- F207= 0 halinde frekans, ana frekans kaynag tarafindan ayarlanir.

- F207=1 ise, X+Y, frekans, ana frekans kaynaginin, donatisal frekans kaynagina eklemesi ile ayarlanir. X veya Y
PID tarafindan verilmez.

- F207= 2 ise, ana frekans kaynagi ve donatisal frekans kaynagi, frekans kaynagi baglama terminali tarafindan
baglanir.

- F207=3 ise, ana verilmis frekans ve eklenmis verilmis frekans (X+Y) frekans kaynag: baglama terminaline
baglanabilir. X veya Y PID tarafindan verilemez.

- F207=4 ise, Ana frekans kaynagmin asama hiz ayarlamasi, donatisal frekans kaynagi tizerine 6ncelik sahibidir.
(Sadece sui Tablo F203=4 F204=1)

- F207=5 oldugu zaman; X-Y frekans kaynagindan ¢ikartmakla belirlenir. Sayet frekans, anaq frekans veya
donatisal frekans tarafindan belirleniyorsa, PID hiz kontrolii segilemez.

- F 207=6 OLMASI HALINDE, X+(Y-% 50), frekans her iki ana frekans ve donatisal frekans kaynag: tarafindan
verilir. X veya Y PID tarafindan verilemez.

Not:

1. F 203 =4 ve F 204=1 durumunda, F 207=1 VE F 207=4 arasindaki farkF 207=1, frekans kaynag:
ilaveten asama hizi ve analogu secer; F 207=4 iken, frekans kaynag asama hizi ile birlikte verilen asama
hiz1 ile3 analogu seger. Sayet verilen asama hiz1 iptal edilir ve verilen analog kalir, invertor verilen analog
tarafindan ¢ahstirihr.

2. Verilmis frekans modu F207 secilerek cahstirilir. Mesela PID’yi ¢cahstirmak ve normal hiz
kontroliinii ayarlamak, asama hizim ve verilen analogu calistirmak, PID’yi cahistirmak, verilen analogu
ayarlamak. V.s

3. Asama hizimin, hizlandirilmasi yavaslatilmasu, ilgili asama hiz zamaninin fonksiyon kodu tarafindan
yapilir. Frekans kaynagi icin birlesik hiz kontrolii benimsendigi zaman, hizlandirma yavaslatma zamam
F114 ve F115 tarafindan ayarlanir.

4. Asama hiz kontrolii gecerli oldugunda, asama hizinin hizlandirma yavaslatma fonksiyonu éncelikle
devreye sokulur. Sonra invertore enerji verilir ve hiz kontrolii gecersiz kalir. F114 ve F115’in zamam
devreye sokulur. Sayet asama hizi sinyali, calisma sirasinda iptal edilirse, asama hizinin hizlandirma
yavaslatma zamam gecerlidir.

5. Otomatik devir iz kontrol mod’u, diger mod’larla birlesemez.

6. F 207=2 (ana frekans kaynag ve donatisal frekans kaynag, terminallerde ¢ahstirilabilir) oldugu
zaman, ana frekans, asama hiz kontrolii altinda set edilmezse, donatisal frekans, asag1 otomatik devir hiz
kontroliine ayarlanabilir, 8 F 204=4 f 500=2). Belirlenen anahtar iistii terminali, Kontrol mod’u (X
tarafindan belirlenen) serbest olarak ¢alistirilabilir.

7. Sayet ana frekans ve donatisal frekans ayari ayni ise, sadece ana frekans gecerlidir.

8. F207=6, F205=0 ve F206=100 iken, X+(Y-%50) = X+(%100-%50)*F111 *dir. F207=6, F205=1 ve
F206=100 iken, X+(Y+%?50) = X+(%100-%50)*X"dir.
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0: Diger tiirler;

1: iki hat operasyon modu 1
2: Tki hat operasyon modu 2
F208 |Terminal iki hat /Ug hat operasyon kontrolii |3: Ug hatoperasyon modu 1 0
4: Ug hatoperasyon modu 2

5:(Start/stop) Baglat/Dur; istikamet vurusu
(direction Pulse/Darbe) ile kontrol edilir

- Tki-hath tip veya iig-hatli tip segildiginde F200, F201 VE F202 gegersizdir.

- Terminal operasyon kontrolil i¢in 5 model vardir.

Not:

Asama hiz kontrolii durumunda F208’i 0 olarak ayarlaym. Sayet F208 # 0 degil ise ( iki hath tip veya
ii¢c-hath tip secilmis), F200, F201 ve F202 gecersizdir.

“FWD”, “REV” ve “X”, OPI~OPR programlarinin ii¢ terminali olarak belirlenmistir.

1. iki-hath operasyon mod 1:
bu mod iki-hatli mod’un en yaygin kullanilanidir. Mod’un ¢alisma y6nii FWD ve REV terminalleri tarafindan
kontrol edilir.
Ornek olarak:
“FWD”(ileri) terminal-----“open” (acik): stop (dur), “kapal”: (forward) ileri yonde ¢cahsma;
“REV” (Geri) terminal-----“open” (acik): stop (dur), “kapali”: Geri/aksi yonde ¢calisma;
“CM?” terminal-----Ortak port

1o
K1 | K2 | Calisma komutu
0 ]0 Stop/Dur
0 1 Stop/Dur
1 0 (forward) Ileri yonde ¢alisma
1 1 Geri/aksi yonde ¢aligma
2. iki hat operasyon/idare modu 2:

Bu mod kullanimda iken, FWD (ileri) terminali devreye sokar, Yon (REV) terminal tarafindan tain edilir.
Ornek olarak: “FWD” ileri terminal-----“open” (agik): stop (Dur), “closed” (Kapal): calisma;
“REV” ileri terminal---——“open” (a¢ik):: (forward) ileri yonde ¢alisma, closed”(kapah):
Geri/aksi yonde ¢alisma;
“CM?” terminal-----Paylasimh port

K1 K2 Caligma komutu ©
0 0 Stop/Dur K1
0 1 Stop/Dur / WD
1 0 (forward) Tleri yonde ¢alisma K2
1 1 Geri/aksi yonde ¢aligma REV
CM
3. I"Jc—yollu calistirma modu 1:
Bu modda, X terminali, etkinlestirme terminali olup, yonii FWD ve REV
terminalleri ile control edilmektedir. Duraklatma sinyali gegerlidir.  sB2 'Tl
Durdurma komutu, X terminalinin agilmasiyla aktsayet hale gelir. / FWD
SB3: Stop/Dur Diigmesi S
SB2: (forward) {leri yon Diigmesi .M_o X
SB1: Geri/aksi yon Diigmesi
b REV
OCM
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4, Ug-yollu ¢alistirma modu 2:

Bu modda, X terminali, etkinlestirme terminali olup, ¢aligtirma komutu FWD
terminali ve ¢alisma yonii REV terminali ile kontrol edilmektedir. Durdurma  sg1 FWD
komutu, X terminalinin agilmasiyla aktsayet hale gelir. 52 —
SB1: Calisma Dugmnev51 . 'TI, &
SB2: Stop/Durma Diigmesi K1
K1: >Y6n mandali. Open(agik) (forward) ileri yonde calisma anlamina gelir; A
close(Kapali) stands for Geri/aksi yonde ¢aligma demektir. CM

7. Start/stop Dur/Baslat direction Pulse/Darbe (Yon derbesi) ile

kontrol edilir:

“FWD” (ile) terminal—(impuls sinyali: (forward) {leri yénde /stop) SB1 m
“REV” (ileri) terminal—(impuls sinyali: Geri/aksi yonde/Dur) e FWD
“CM” terminal—Ortak port ‘ rr[_
Not: SB1 Pulse/Darbe/puls tetiklendiginde, inverter (forward) Ileri yonde —~ |
calisir. Pulse/Darbe tekrar tetiklendiginde, inverter will ¢alismay1 durduracak.

SB2 Pulse/Darbe/puls tetiklendiginde, inverter Geri/aksi yonde caligir.

Pulse/Darbe tekrar tetiklendiginde, inverter will galigmay1 durduracak.

REV

CM

0: Gecikme zamant ile yavaglama;
1: free stop (Bagimsiz durma)
Stop sinyali alindiginda, durdurma mod’u bu fonksiyon kod’u tarafindan diizenlenir.
F209=0; yavaslatma zaman ile durdurma

Invertor, ¢ikis frekansini, hizlandirma yavaslatma egrisini, yavaglatma zamanini diizenleyerek yapar. Frekansin 0’a
diismesi ile invertor durur. Bu yaygin kullanilan durdurma tipidir.

F209=1: Serbest durma

Stop komutunun devreye girmesi ile invertor ¢ikist durdurur. Motor mekanik atalet ile serbest olarak durur.

F209 |motor durdurma modu se¢imi

|F210 | Frekans gostergesi hassasiyeti |0.01~2.00 |0.01 |
Keypad hiz kontrolii veya terminal “UP” “DOWN” hiz kontrolii altinda, frekans gosterge dogrulugu bu
fonksiyon kod’u ve 0,01°den 2,00’ye kadar bir arahikta tesbit edilir. OmekC: F210=0,5, “up” “down” ucuna bir
defa basilirsa, frekans 0.5 Hz kadar yiikselir veya azalir.

Invertdr’tin galisir durumunda bu fonksiyon gegerlidir. Invertor stand by konumunda iken, bu fonksiyon kod unu
hangi degerde oldugu, frekansm 0,01 Hz yiikselmesi veya azalmasi 6nemli degildir.

[F211 [Dijital huiz kontrol hizi (Hz/s) [0.01~100.0 [5.00 ]
“UP” “DOWN”  terminaline basildiginda, frekan belirlenen miktarda degisir. M fr 5 degeri 5,00 Hz/s’dir.
F212 | Yén hafizast 0: Gegersiz 0

1: Gegerli

- Bu fonksiyon ii¢-hatli operasyon mod’u 1 (F208=3) durumunda gegerlidir.

- F212=0 durumunda, invertdr, durduktan sonra reset edilir, tekrar baslatilir, ¢alisma yonii hafiza alinmaz.

- F 212=1 durumunda, inventér, durduktan sonra tekrar reset edilir calistirilir, sayet inventdr yon sinyali
vermeksizin baglarsa, inventdr hafizadaki yonde galisacaktir.

F213 |Giig beslemesi sonrasi Otomatik baglama 0: gegersiz; 1: gegerli 0
F214 [Resetleme sonrasi Otomatik baglama 0: gegersiz; 1: gegerli 0
F213 tarafinda tekrar enerji yiiklendiginde, ¢aliyma otomatik olarak baslarsa veya aksi takdirde

F213=1, enerji verildiginde kendi kendine ¢alisma gegerlidir. Invertér’iin enerjisi kesilirse ve tekrar yiiklenirse,
otomatik ¢aliyma, zaman ayar1 F 215 tarafindan yapildig: gibi ve enerji kesilme oncesi mod’una gore baglar. Sayet
F220=0 ise, frekans hafizasi enerji kesilmesinden sonra gecerli degildir, invertér F113 tarafindan diizenlenen
degerde calisacaktir.

F213=0, yeniden enerji yiiklemeden sonra, invertdr ¢alisma komutu verilmedik¢e Otomatik ¢alismaz.

- Hata F 214 tarafindan resetlendikten sonra otomatik ¢aligmaya baglama/baglamama.

F214=1 durumunda hata olusursa, invertdr otomatik resetlemeyi, gecikme siiresi ile (F217) hata reseti olarak
yapacaktir. Resetlemeden sonra, invertor kendi kendine ¢aligma gecikme zamanindan (F215) sonra otomatik
¢alismaya baslayacaktir.
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Frekans hafizasi enerji kesilmesinden (F 220) sonra gegerli ise, invertor enerji kesilmesi dncesi hizinda galigacaktir.
Aksi takdirde invertdr F 113 tarafindan diizenlenen hizda ¢alisacaktir.

Hata alatinda ¢aliyma durumunda, invertor otomatik resetleme yaparak kendi kendine galigmaya bagslayacaktir.
Hata altinda durma durumunda, invertor sadece otomatik reseteme yapacaktir.

F 214=0 durumunda, hata olusmasindan sonra, invertor hata kod’unu gosterir, manuel resetleme yapilmahdir.

[F215 JOtomatik baglama gecikme siiresi [0.1~3000.0 [60.0
F215, F213 ve F214 i¢in kendiliginden baslama gecikme siiresidir. Zaman aralig 0.1s' ile 3000.0s arasindadir.

Terkrarlayan hata durumunda kendi kendine
oto baglama siiresi

F217 |Hata sonrasi resetleme gecikme siiresi 0.0~10.0 3.0
F216, tekrar eden hatalarn olmasi durumunda kendiliginden baslama siirelerinin ¢ogunu diizenler. Eger baslangi¢
stireleri bu fonksiyon koduyla belirlenmis degerlerden fazla ise hatadan sonra redresor reset olmaz ya da
kendiliginden baglamaz. Redresor, ‘¢aligma komutu’ elle verildikten sonra galigmaya baglar.

F217 hata reseti igin gecikme siiresini belirler. Hatadan yeniden baslat’a gegme islemine kadar gegen siire olan
Hata reseti i¢in zaman aralig1 0.0 s ile 10.0 s arasindadir.

F216 0~5 0

0: gegersiz;
1: gecerli
F220 gii¢ kapatildiktan sonra frekans belleginin gegerli olup olmadigini belirler. Bu fonksiyon F213 ve F214 igin
gecerlidir. Bir gii¢ kesilmesi ya da ariza durumunda o anki ¢alisma halini bellege alip almamay:1 bu fonksiyon
belirler.

-Gli¢ kesilmesinden sonra frekans belleginin fonksiyonu ana frekans ya da dijital olarak verilen ek (accesorial)
frekanslar igin gegerlidir. Dijital verilerin ek frekanslart pozitif ve negatif polariteye sahip oldugu igin F155 ve
F156 fonksiyonlarinda muhafaza edilmistir.

F220 |Giig kesme sonrasi frekans hafizasi 0

0: Gegersiz
1: Gegerli
-F222 sayma belleginin gegerli olup olmadigini belirler. Gii¢ kesilmesi ya da ariza durumunda degerleri bellege
alip almamaya bu fonksiyon karar verir.

0

F222 | Sayim hafiza se¢imi

Tablo 5-1 Hiz kontrolii Kombinasyonlari
- " 4: Terminal 6: Tus takimi
F204| o: Dijital ayar |1: Harici analog|2: Harici analog| 3: Pulse/Darbe i
L. kademe hiz1 | 5: PID Ayarlar1 | potansiyometre
F203 Hafizas1 ayarlari All Al2 Giris N
kontrolii Al3
0: Dijital ayar Hafizast (@] . . . . . (@)
1: Harici analog  Al1 O . ° ° . O
2: Harici analog  Al2 ° O ° ° ° @)
13: Pulse/Darbe Giris . . O ° ° (@)
i4: Terminal Kademe hizi
° ° ° ° O ° °
kontrolii
5: Dijital ayarlar O . ° ° ° ° O
6: T
us ‘taklml . ° ° . . . o)
Potansiyometre Al3
9: PID Ayarlar1 ] (] (] [ () (@) (@)
10: MODBUS o [ [ [ [ ° [

o: Inter combination (Ara Kombinasyon) yapilamaz.
O: Kombinasyon yapilamaz Otomatik dongii hiz kontrol modu, diger modlarla birlestirilemez. Sayet
kombinasyon otomatik dongii hiz kontrolil igeriyorsa, sadece ana hiz kontrol modu gegerli olacaktir.
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5.3. Multifunctional Input and Output Terminals
5.3.1 Digital multifunctional output terminals

F300 |Réle gosterge Cikis T 1
F301 |DOI gosterge Cikis g;ifn iyrmtlh Direktifler i¢in Tablo 5-2 ye 14

F302 |DO2 gosterge Cikis 5

E1000 inverterda bir adet ¢ok fonksiyonlu role ¢ikis terminali mevcuttur. 15 kW ve alt1 inverterlarda, bir adet ¢ok
fonksiyonlu dijital ¢ikis terminali mevcut iken (DO2 terminali olmadan), 15 kW {izeri inverterlarda iki adet ¢ok
fonksiyonlu dijital ¢ikis terminali mevcuttur.

Su besleme sisteminde, sayet sabit modu veya zamanlama degisimi modu segilmisse, F300-F301 kodlar1 30-32’ye
ayarlanamaz.

Tablo5-2  Dijital multifonksiyonal Cikis terminal i¢in Direktifler

Degeri|Fonksiyon Direktifler

0 |Fonksiyon yok Cikis terminalinde fonksiyon yoktur

1 |inverter hataya karsi koruma Inverter yanlig ¢aligiyorsa, ¢ikigta ON sinyali vardir

2 |Yiiksek belirsizFrekans 1 F307-F309 arasi talimatlara bakiniz.

3 |Yiiksek belirsizFrekans 2 F307-F309 arasi talimatlara bakiniz.

4 e s (o s ) Serbest durus halindeyken, dur kom}xtu v.erildikten sonra, inverter
tamamen durana kadar ¢ikista ON sinyali vardir.

5 |Calisma durumuiinde 1 Inverter ¢alistyorken ¢ikista ON sinyali oldugunu gostermektedir
Inverterin DC frenleme halinde oldugunu ve ¢ikista ON sinyali

6 |DC Frenleme

oldugunu gostermektedir

Hizlanma/Yavasglama zamanlama |Inverterin hizlanma/yavaglama zamani degisiminde oldugunu
gegisi gostermektedir

Bu terminal, inverter harici sayim talimati tasidiginda ve sayma degeri

8 |Sayim Degerine ulasma F314 ile ayarlanan degree ulastiginda “action” olacaktir.

Bu terminal, inverter harici sayim talimati tagidiginda ve sayma degeri

9 |Atanan Sayim Degerine ulasma F315 ile ayarlanan degree ulastiginda “action” olacaktir.

Inverter asir1 yiike geldikten sonra, koruma siiresinin yarisindan sonra
10 |Inverter yiikleme &n alarmi ¢ikista ON sinyali mevcuttur. Asir1 yiik kalktiginda veya asir yiik
koruma bagladiginda ON sinyali biter.

Motor agir1 yiike gectikten sonra, koruma siiresinin yarisindan sonra
11 [Motor asir1 yiikleme 6n alarmi cikista ON sinyali mevcuttur. Asir1 yiik kalktiginda veya asirt yiik
koruma bagladiginda ON sinyali biter.

Hizlanma/ yavaslama iglemi esnasinda, inverter bayiliyor oldugundan

Lz e durur ve ¢ikista ON sinyali goriiliir.

Inverter enerjilendirildiginde, koruma fonksiyonu devrede degildir ve

e e e e inverter ¢alismaya hazirdir. Bu durumda ¢ikista ON sinyali mevcuttur.

Inverterin ¢alistigini ve ¢ikista ON sinyali oldugunu gosterir. Inverter 0
14 |Caligma durumunda 2 Hz ile ¢alisiyorsa, calisma durumunda olarak goriiniir ve ¢ikista ON
sinyali mevcuttur.

Inverterin hedef frekansa ilerledigini gosterir ve ¢ikista ON sinyali

15 |[Frekans ulagim Cikig meveuttur. Bkz E312.

Test sicaklig1 ayar degerinin %80’ine ulagmasi halinde, ¢ikista ON
sinyali mevcut hale gelir. Asr1 1stnma korumasi devreye girerse veya
test degeriayar degerinin %80’inden daha az ise ¢ikigtaki ON sinyali
kaybolur.

16 |Asir1 isinma 6n alarm

Inverter ¢ikis akimu yiiksek akim ayarina ulastiginda, ¢ikista ON sinyali

17 |Yiksek belirsiz Akim Cikis meveuttur. Bkz F310 ve F311

Analog hat baglanti kesilmesine |Inverterin analog giris hatlarmin baglantisinin koptugunu anladigini

- kars1 koruma belirtir ve ¢ikista ON sinyali mevcuttur. Liitfen Bkz. F741.

Inverter diisiik yiikte olduktan sonra, koruma siiresinin yaris1 sonunda
19 |[Disiik yiikleme koruma ¢ikist cikista ON sinyali mevcuttur. Fonksiyon, su eksikligi korumast
durumunda da kullanilabilir. Liitfen Bkz FA26 ve FA27.

Inverter ¢ikis akimu sifira diistiigiinde ve F755 siiresi sonunda, ¢ikista

20 |Sufir Akim detektdr Gikis ON sinyali meveuttur. Liitfen Bkz. F754 ve F755.
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21-29 |Tanimlanmamig
30 [Genel pompa baslatma Baz1 genel pompalarin galistigini géstermektedir.
31 |Konvertdr pompa baglatma Bazi ¢evirici pompalarin caligtigini gdstermektedir.
PID ayarlama gegerli iken ve negative geri besleme se¢ilmisken ve
32 |Limit lizeri basing gosterge geri besleme basinci F503 ile ayarlanmig basingtan yiiksek oldugu
durumlarda maksimum limiti gostermektedir.

|F303 | DO Cikis tipi segimi |0: level Cikis: Pulse/Darbe Cikis |0

- Seviye ¢ikis segildiginde, Tablo 5-2’deki tiim terminal fonksiyonlart F301 tarafindan tanimlanabilir.
- Darbeli ¢ikis secildiginde, DOI1, yiiksek-hizli darbe ¢ikis terminali olarak tamimlanabilir. Maksimum darbe
frekansi, S0KHz’dir. Ilgili fonksiyon kodlar1, F449, F450, F451, F452, F453.

F307 | Karakteristik frekans 1 10Hz
F308_| Karakteristik frekans 2 Fli2~Fll1Hz 50Hz
F309 | Karakteristik frekans aralig 0~100% 50

F300 ve F301=2,3 iken ve token karakteristik frekansi se¢ildiginde, bu grup fonksiyon kodlari, karakteristik
frekansi ve genisligini belirler.

Ornek olarak: F301=2, F307=10, F309=10 oldugunda, ¢aliyma frekansmin F307’den biiyiik veya esit oldugu
durumlarda, DO1 devreye girecektir. Caligma frekanst (10-10%10%) =9Hz’den kiigiikse, DO1 baglantisi
kopacaktir.

F310 | Karakteristik Akim Ayarlama araligi: 0~1000A In

F311 | Karakteristik Akim araligi Ayarlama araligi: 0~100% 10

F300, F301 ve F302=17 iken ve token karakteristik akimi segildiginde, bu grup fonksiyon kodlar1 karakteristik
akimi ve genisligini ayarlar.

Ornegin: F301=17, F310=100, F311=10 oldugunda, inverter akimi1 F310’dan biiyiik veya esit oldugu durumlarda,
DO devreye girecektir. Inverter akimi (100-100*10%) =90A’den diisiik oldugunda, DO1 baglantis1 kopacaktir.

[F312 [Frekans gelis ucu [0.00~5.00Hz [0.00

F300=15 ve F301=15 oldugunda, threshold araligi, F312 ile ayarlanmaktadur.
Ornegin: F301=15 iken, hedef frekans1 20HZ ve F312=2, cahsma frekans1 18Hz (20-2)’e ulasirken, ON sinyali
calisma frekansi hedef frekansa ulagana kadar DOI tarafindan ¢ikistir.

F313 | Sayim Frekans taksimilatt 1~65000 1
F314 | Sayim degeri F315~65000 1000
F315 | Atanan Sayim degeri 1~F314 500

Sayma frekansi diviizyonlar1 gergek darbe girdisinin redresor sayma devrine oranidir. Yani,

Gergek Darbe Orani

Redresor Sayma Devri =
Sayma Frekansi Diviizyonu

Ornegin.F313=3 iken redresor her ii¢ harici darbeyi bir devir sayar.

- Belirlenmis sayma degerleri, OP1'den belirli sayida darbe girdisi alindiginda ‘belirlenmis sayma degerlerine
ulagma’ fonksiyonu ile programlanmis, belirlenmis sayma degerleri ¢ikt1 terminali (DO1 terminali ya da anahtar)
tarafindan verilmis sayma darbe genisligi ¢iktis1 anlamina gelir. Sayma, sayma degeri ‘belirlenen devre’ ulasana
kadar yeniden baglar.

Sekil 5-6'da gosterildigi gibi: Eger F313=1, F314=8, F301=8 ise OP1 8. darbeyi girdi olarak verdigi anda DOI bir
komut sinyali ¢iktis1 verir.

- Sayma degeri ‘belirlenen devre’ ulasana kadar se¢ilmis sayma degerlerinin, OP1'den belirli sayida darbe girdisi
aldiginda ‘belirlenmis sayma degerlerine ulasma’ fonksiyonu ile programlanmus, se¢ilmis sayma degerleri, g1kt
terminali (DO1 terminali ya da anahtari) tarafindan verilmis sayma darbe genisligi ¢iktis1 anlamna gelir.

Sekil 5-6'da gosterildigi gibi: eger F313=1 iken F314=8, F315=5, F300=9 ise OP1 5. darbe girdisini girdigi anda,

anahtar bir komut sinyal ¢iktis1 verecek ve 'belirlenmis sayma devri 8'e' ulasana kadar bu sinyali vermeye devam
edecektir.
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1 2 3 4 5 6 7 8 1
OP1 Giris: —|_| 1 1 1 !_I 1 1 !_l_.,_l_
DO1: 5 I_l_
Role: | |_

| Sekil 5-6 Sayim ayar siiresi & Atanan Sayim Siireleri

5.3.2 Dijital ¢ok fonksiyonlu Giris terminalsi

0: Fonksiyon yok;

F316 | OP1 terminal fonksiyon Ayari 1: Calisma terminal; 11
2: Stop/Dur terminal;

3: Cok asamali hiz terminali 1;
4: Cok agsamali hiz terminali 2;
5: Cok asamali hiz terminali 3;
6: Cok asamali hiz terminali 4;

F317 | OP2 terminal fonksiyon Ayar1

7: Resetleme terminali;
F318 | OP3 terminal fonksiyon Ayar1 8: free stop/bagimsiz durma terminali; 15
9: Harici acil durum stop/durdurma terminal;

10: Hizlanma/Yavaglama yasakli terminal,

F319 | OP4 terminal fonksiyon Ayari 11: (forward) Ileri yonde Jogging (yavas calisma) ;
12: Geri/aksi yonde Jogging (yavas galiyma) ;

[y

6

13: UP Frekans yiikseltme terminal;

. . 14: DOWN Frekans diisiirme terminal;
F320 | OPS terminal fonksiyon Ayar1 15: “FWD” ileri terminal: 7

16: “REV” geri/aksi yonde terminal;

17: Ug hatt tipi Giris “X” terminal;
F321 | OP6 terminal fonksiyon Ayar1 18: Hizlanma/Yavaglama siire gegisli terminal, 8
19~20: Ters;

21: Frekans kaynagi degistirmeli/gecisli terminal;
22: Sayim Giris terminal: 1
23: Sayim resetleme terminal;
24~29: Ters

F322 | OP7 terminal fonksiyon Ayar1

i i 30: Su s1zint1 sinyali; 31: Su sinyali
F323 | OP8 terminal fonksiyon Ayart 32: Yangin basinci degistirme/gecisi; 2
33: Yangn acildurum kontrolii

-Bu parameter, ¢ok fonksiyonlu dijital girig terminali i¢in karsilik gelen fonksiyonun ayarlanmasi igin
kullanilmaktadir.

-Serbest durma ve harici acil durum stop terminallerinin ikisi de en yiiksek oncelige sahiptir.

-Verilen darbe sinyali segildiginde, OP1 terminali, otomatik olarak darbe sinyali giris terminali olarak ayarlanir.
Not:

15KW ve 15SKW altin inverterler 6 multifonksiyonal Dijital Giris terminali OP1~OP6.
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Tablo 5-3 Dijital multifonksiyonel Giris terminalleri icin Direktifler

Degeri  [Fonksiyon Direktifler
Sayet sinyal girse bile, inverter caligmayacaktir. Bu fonksiyon, hatal1 bir
0 Fonksiyon yok davranisi engellemek i¢in tanimsiz bir terminali araciligryla
ayarlanabilir.
Terminal veya terminaller kombinasyonu araciligiyla ¢alistirma komutu
1 Calisma terminali verildiginde ve bu terminal aktif oldugunda, inverter calisacaktir. Bu
terminal, tus takimindaki “run” tusuyla ayni1 fonksiyona sahiptir.
Terminal veya terminaller kombinasyonu araciligiyla stop komutu
2 Stop/Dur terminal verildiginde ve bu terminal aktif oldugunda, inverter duracaktir. Bu
terminal, tug takimindaki “stop” tusuyla ayni fonksiyona sahiptir.
3 Cok kademeli hiz terminali 1
4 Cok kademeli hiz terminali 2 |15-kademeli hiz, bu terminal grubunun kombinasyonlari ile
5 Cok kademeli hiz terminali 3 |gergeklestirilir. Bkz Tablo 5-4.
6 Cok kademeli hiz terminali 4
. Bu terminal, tus takimindaki “reset” tusuyla ayn1 fonksiyona sahiptir.
! EEE BT Uzak mesafeli ariza reseti bu fonksiyon tarafindan gergeklestirilebilir.
Inverter ¢ikist kapatir ve motor durdurma islemi inverter tarafindan
T con'trol edilmez. Bu mod, yukun buyuk bir INF:RTIA’ya sahip olmasi
8 ——co— halinde veya durus zamani igin bir sart 01ma§1g1 zamanlarda siklikla
kullanilir. Bu mode, F209’un serbest durusu ile ayn1 fonksiyona
sahiptir.
9 Harici Acil stop/dur terminal _|Invertere harici ariza sinyali verildiginde, inverter duracaktir.
10 Hizlanma/Yavaslama yasakli |Inverter, harici sinyal ile control edilmeyecek (stop komutu haricinde),
terminal ve it mevcut ¢ikis frekansinda caligacaktir.
(forward) Ileri yonde run
11 . A S P
Jogging (yavas ¢alisma) Ileri ve geri jogging calisma. Frekansi ve hizlanma/yavaglama siiresi
12 Geri/aksi yonde galigma igin Bkz. F124, F125 ve F126.
Jogging (yavas calisma)
L DR ks> a}rtmm lominz] Frekans kaynagi, dijital olarak ayarlandiginda, F211 ile ayarlanan orana
14 DOWN/Asag Frekans getirilir.
yavaglatic terminal
15  |“FWD” ileri terminal Terminal veya terminaller kombinasyonu araciliftyla start/stop komutu
verildiginde, inverter ¢alisma yonii, harici terminaller tarafindan control
16 “REV” Geri terminal edilecektir.
- e . “FWD”, “REV”, “CM” terminalleri, ig-hatli kontrolii gergeklestirirler.
17 Ug hatli Giris “X” terminal Detaylar icin Bkz F208. i Eeroeicey
18 Hizlanma/Yavaglama stiresi  |Bu thksiypn secildiginde, ikinci hizlanma/yavaslama zamani
gecis terminal gecerlidir. Tkinci hizlanma/yavaglama siiresi igin Bkz. F116 ve F117.
19 Ters Rezerve
20 Ters Rezerve
F207=2 ise, ana frekans kaynagi(X) ve yardimei frekans kaynagi(Y),
21 Frekans kaynagi gegisi frekans kaynag: transfer terminali araciligiyla birbirine degistirilebilir.
terminal F207=3 ise, X ve (X +Y), bu transfer terminali ile birbirine
degistirilebilir.
22 Sayim Girig terminal Dahili sayma sinyali giris terminali
23 Sayim resetleme terminal Terminal sayma degerini sifira resetle.
24-29 [Rezerve Rezerve
S . PID kontrol gegerli ve FA26=1 ise bu fonksiyon is gegerlidir. Su
= S legnt iyl sikintisi mev%:uisa, inverter kendini korumayz alaca%(t:;r.
. . PID kontrol gegerli ve FA26=1 ise bu fonksiyon is gegerlidir. Sayet su
31 Su sinyali - . - .
yeterliyse, inverter otomatik olarak resetlenecektir.
3 s e ek PID kontrol gegerli ve bu terminal de gegerli ise, PID anahtarlart
verilen (FAS8) yangin basinci degerine ayarlanir.
33 sl gl o Pt Acil durum yangin modu (FA59) gegerli ise, inverter acil durum yangimn

modunda olacaktir.
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Tablo 5-4 Kademeli hiz i¢in talimatlar
K4 K3 K2 K1 |Frekans ayarlan Parametereler

0 0 0 0 [Yok Yok

0 0 0 1  |Cok agamali hizl F504/F519/F534/F549/F557/F565
0 0 1 0  |Cok asamali hiz2 F505/F520/F535/F550/F558/F566
0 0 1 1  |Cok asamali hiz3 F506/F521/F536/F551/F559/F567
0 1 0 0  [Cok asamali hiz4 F507/F522/F537/F552/F560/F568
0 1 0 1  |Cok agamali hiz5 F508/F523/F538/F553/F561/F569
0 1 1 0  |Cok asamali hiz6 F509/F524/F539/F554/F562/F570
0 1 1 1  |Cok agamali hiz7 F510/F525/F540/F555/F563/F571
1 0 0 0 |Cok asamal hiz8 F511/F526/F541/F556/F564/F572
1 0 0 1  |Cok agamali hiz9 F512/F527/F542/F573

1 0 1 0 |Cok asamal hiz10 F513/F528/F543/F574

1 0 1 1 |Cok agamali hizll F514/F529/F544/F575

1 1 0 0  [Cok asamali hiz12 F515/F530/F545/F576

1 1 0 1  |Cok agamali hiz13 F516/F531/F546/F577

1 1 1 0  [Cok asamali hiz14 F517/F532/F547/F578

1 1 1 1  |Cok agamali hizl5 F518/F533/F548/F579

Not: k4 :Cok asamali hiz terminal 4, K3 Cok asamal hiz terminal 3, K2 Cok asamal hiz terminal 2, K1
Cok asamali hiz terminal 1. ve 0 Kapama OFF, 1 A¢ma ON.

F324 |Bagimsiz durma/kapama terminal mantigi  |0: positif (+) Mantik (Diisiik seviyeler igin 0
gecerli);
1: negatif (-) Mantik (Yiiksek seviyeler i¢in
F325 |Acil durum ani kapama terminal mantig1 gegerli) 0
F328 |Terminal Filtreleme siireleri 1~100 10

Cok agamali hiz terminali free stop/bagisiz durma terminal (8) olarak ayarli veya Harici acil durum stop/Durdurma
terminal (9), Mantik seviyesi bu Fonksiyon kodu gruplari tarafindan ayarlanir.

F324=0 ve F325=0 oldugunda, pozitif mantik ve disiik seviye gecerli, F324=1 ve F325=1 oldugunda, negatif
mantik ve yiiksek seviye gegerli

5.4 Analog Giris ve Cikislar

E1000 serisi inverterler 2 analog giris kanali and 2 analog ¢ikis kanalina sahiptir. AI3 giris kanali Tug takimi paneli
tizerindeki voltmetre girig kanali igerisindedir.

FA00 |[All Girig kanali en alt limiti 0.00~F402 0.01VvV
F401 [AIl girisi en diisiik limiti ilgili ayarlari 0~F403 1.00
F402 |All Girig kanali iist limiti F400~10.00V 10.00V
F403 |All Giris st seviyesi ilgili ayarlari Maksimum (1.00, F401) ~2.00 2.00
F404 |All kanaloransal artig K1 0.0~10.0 1.0
F405 |AIl filtreleme zamani siireci 0.1~10.00 0.10

- Analog hiz kontrolii modunda, bazen girdi analogunun azami ve asgari limitleri arasinda tesadiif iligkisini
ayarlamak gerekebilir. Analog, ¢ikt1 frekansini tatmin edici hiz kontrolii etkisi yaratmak igin degistirir.

- Analog girdilerinin azami ve asgari limitleri F400 ve F402 ile belirlenir.

Ornegin: F400=1 ve F402=8 iken eger analog girdi voltaj1 1V'tan kiigiik ise sistem onu 0 olarak degerlendirir. Eger
girdi voltaji 8V'tan yiiksek ise sistem onu 10V olarak degerlendirir. (Analog kanalinin 0-10V arasinda tercih
yaptigini diistiniirseniz) Eger azami frekans F111 50 Hz olarak ayarlanmigsa, 1-8V araligina karsilik gelen girdi
frekansi 0 ve 50Hz arasinda olur.

- Filtre zaman sabiti F405 ile belirlenir.

Filtre zaman sabiti ne kadar biiyiikse analog smnamasi igin filtre o kadar giivenilir demektir. Fakat kesinlik
azalabilir. Mevcut uygulamaya misait bir ayarlama gerektirebilir.

- Kanal orantisal kazanim F404 ile belirlenir.

Eger 1V 10Hz'ye karsilik geliyor ve F404=2 ise o zaman 1V, 20Hz'ye karsilik gelir.

- Analog girdisinin azami ve asgari limitlerine karsilik gelen ayarlar F401 ve F403 ile belirlenir.

Eger azami frekans F111 50Hz ve 0-10V girdi voltaji arahiginda ise bu fonksiyon kodlari girilerek -50Hz'den
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50Hz'ye kadar ¢ikt1 frekansi degerlerine karsilik gelecek sekilde ayarlanabilir. Liitfen F401=0 ve F403=2 yapin.
Bu durumda 0V, -50Hz'ye, 5V OHz'ye ve 10V 50 Hz'ye karsilik gelir. Girdilerin azami ve asgari limitlerine karsilik
gelen ayarlarin birimleri yiizde (%) seklinde verilir. Eger deger 1.00'dan biyiikse pozitif; 1.00'dan kiigiikse
negatiftir. (6rnegin F401=0.5 —%50'yi temsil eder). Eger ¢alisma yonii F202 ile 'forward running' (ileriye doniik
caligma) olarak ayarlanmussa, eksi frekansa karsilik gelen 0-5V aralig ters galismaya ya da ters ¢aliymanin diiz

caligmasima neden olur.

A
A
ilgili Ayarlar ilgili Ayarlar
(Frekans) (Frekans)
100.0 100.0
0L 0L
oV ov o Al
(OmA (20mA) o
0.0 C Al -100.0
nL L 0L
ov
(0OmA)
Sekil 5-6 Analog Giris ilgili ayar1

Girdinin azami ve asgari limitlerine karsihk gelen A
birimler yiizde(%) ile gosterilir. Eger deger 1.00'dan B
biyiikse pozitif;, 1.00'dan  kiigiikse negatiftir.
(6rnegin F401=0.5 —%50'yi temsil eder). Ayarlar
sabit noktasi: kombine edilmis hiz kontroli _
modunda, analog ek (accessorial) frekanstir ve ana v All
frekansla baglantili olan (F205=1) ek frekans aralig
icin ayar sabit noktast “ana frekans X'tir; sagdaki
resimde gosterildigi gibi diger durumlardaki ayar A
sabit noktasmna karsilik gelen deger ise “azami C D
frekans”dir:
A= (F401-1)* Ayar degeri
B= (F403-1)* Ayar degeri
C=F400
D= F402
F406 |AI2 kanal Girig en diigiik limiti 0.00~F408 0.01V
F407 |AI2 Giris diisiik seviyesi ilgili ayarlar1 0~F409 1.00
F408 |AI2 kanal Girig en iist limiti F406~10.00V 10.00V
F409 |AI2 Giris en iist seviyesi ilgili ayarlar1 Maksimum (1.00, F407) ~2.00 2.00
F410 |AI2 kanal oransal artig K2 0.0~10.0 1.0
F411 |AI2 filtreleme zamani siireci 0.1~10.00 0.10
F412 | AI3 kanal Giris en diisiik limiti 0.00~F414 0.05V
F413 |AI3 Giris en siigiik limiti ilgili ayarlar1 0~F415 1.00
F414 | AI3 kanal Girisi en st limiti F412~10.0V 10.0V
F415 |AI3 Giris en yiiksek seviyesi ilgili ayarlari (1.00, F413) ~2.00 2.00
F416 |AI3 kanal oransal artis K1 0.0~10.0 1.0
F417 |AI3 filtreleme zamani siireci 0.1~10.00 0.10
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AI2 ve AI3 fonksiyonlar:1 AIl fonksiyonlarinin aynisidir.

F418 |All kana 1 OHz voltaj 6lii nokta 0~0.50V (Positif-Negatif) 0.00
F419 |AI2 kanal 0Hz voltaj 6lii nokta 0~0.50V (Positif-Negatif) 0.00
F420 |AI3 kanalOHz voltaj 6lii nokta 0~0.50V (Positif-Negatif) 0.00

Analog girdisinin azami ve asgari limitlerine karsilik gelen ayar fonksiyonlar1 belirlenerek, (2.5V 0Hz'ye karsilik
gelen) 0-5V araligindaki analog girdi voltaji, -50Hz ile 50Hz arasinda ¢ikt1 frekansina esdeger hale getirilebilir.
Grup fonksiyon kodlart F418, F419 ve F420 voltaj araligin1 0Hz'ye karsilik belirler. Ornegin, F418=0.5, F419=0.5
ve F420=0.5 iken voltaj aralign OHz’ye karsihik gelerek (2.5-0.5=2) ile (2.5+0.5=3) arasinda degisir. Yani, eger
F418=N, F419=N ve F420=N ise 2.5+N OHz'ye karsilik gelmelidir. Eger voltaj bu aralikta ise redresér OHz ¢ikt1
verir. Girdinin asgari limiti i¢in verilen ayar 1.00'den kiigiikse, 0Hz voltajin 6lii bolgesi gegerlidir. E1000 serisi
redresorler 2 analog ¢ikis kanalina sahiptir.

F2 fonksiyonlu redresorler icin panel secimi ve voltmetre secimi asagidaki gibidir:

- 0: Sabit Tus takimi panel
Fa21 |Panel segimi 1: Uzaktan kumanda Tus takimi paneli 0
. 0: Sabit panel iizeri Voltmetre
F422 | Voltmetre segimi 1: Uzaktan kumanda iizeri Voltmetre v

- F421, 0 olarak ayarlandiginda, dahili tus takimi paneli ¢aligir durumdadir. F421, 1 olarak ayarlandiginda, uzaktan
kumanda paneli ¢aligir durumdadir ve dahili tus takimi enerji tasarrufu i¢in iptal olacaktir.

- Potansiyometre se¢imi i¢in F422 kullanilmaktadir.

F421=1 oldugunda, dahili tus takimi aktif olacaktir, bu durumda F422=0 oldugunda, uzaktan kumanda panelindeki
potansiyometre ¢aligmayacaktir.

F160; 1 olarak ayarlandiginda, F421 ve F422 degeri; Mfr degerine geri ¢evrilemez.

Uzaktan kumanda paneli 8-Core ag kablosu ile baghdir.

[F437 TAnalog filter arahg [1~100 [10 |
F437’nin ayar degeri ne kadar biiyiikse, algilama o kadar kararl olacak, ancak yanit hiz1 diigecektir. Liitfen mevcut
durumlara gore ayarlayiniz.

.. 0: diiz hat modu
F460 |Allkanali Giris modu 1: Katlama dogrusu modu 0

.. 0: diiz hat modu
F461 |[AI2 kanali Giris modu I T 0
F462 [AIl Ekleme noktasiAl voltaj degeri F400~F464 2.00V
F463 |AIl Ekleme noktasiAl Ayar degeri F401~F465 1.20
F464 [All Ekleme noktasiA2 voltaj degeri F462~F466 5.00V
F465 |AIl Ekleme noktasiA2 Ayar degeri F463~F467 1.50
F466 [AIl Ekleme noktast A3 voltaj degeri F464~F402 8.00V
F467 [AIl Ekleme noktast A3 Ayar degeri F465~F403 1.80
F468 |AI2 Ekleme noktasi Bl voltaj degeri F406~F470 2.00V
F469 |AI2 Ekleme noktasi B1 Ayar degeri F407~F471 1.20
F470 [AI2 Ekleme noktas: B2 voltaj degeri F468~F472 5.00V
F471 |AI2 Ekleme noktasit B2 Ayar degeri F469~F473 1.50
F472 |AI2 Ekleme noktas: B3 voltaj degeri F470~F412 8.00V
F473 |AI2 Ekleme noktasi B3 Ayar degeri F471~F413 1.80

Analog kanal girdi modu diiz ¢izgiyi sectiginde liitfen onu F400'den F429'a kadar olan parametrelere gore
ayarlaym. Katlama ¢izgisi modu secildiginde ti¢ nokta A1(B1), A2(B2) ve A3(B3) diiz ¢izgiye girilir ve her bir
nokta, girdi voltajina uygun frekansi seger. Liitfen asagidaki sekle bakiniz:
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Tlgili Ayarlar (Frekans1)

A
100%

»

F400 Al A2 A3 F402

Sekil 5-9 Analog Ayar degeri

F400 ve F402, AIl girdi analogunun azami ve asgari limitleridir. F460=1, F462=2.00V, F463=1.4, F111=50,
F203=1, F207=0 iken A1 noktasina karsilik gelen frekans (F463=1)'dir. *F111=20Hz demek 20Hz, 2V ye esdeger
demektir. Diger noktalar da bu yolla belirlenebilir.

AI2 kanal ayarlari,AIl ayarlarinin aymsidir.

0:0-5V,
F423 [AOI Cikis aralig se¢imi 1: 0-10V or 0-20mA 1
2:4-20mA
F424 |AOIl cikisi en disiik ilgili frekanst 0.0~F425 0.05Hz
F425 [AOI cikist en yiiksek ilgili frekansi F424~F111 50.00Hz
F426 |AOI Cikis kompanzasyonu 0~120% 100

AOL1 ¢ikt1 araligi F423 ile segilir. F423=0 iken AO1 cikt1 araligi, 0-5V arasindaki degerleri ve F423=1 iken AO1
0-10V ya da 0-20mA arasindaki degerleri seger. F423=2 iken AO1 ¢ikt1 araligi 4-20mA arasindaki degerleri seger.
(AOI ¢ikt1 araligi o akim sinyali segtiginde liitfen J5 anahtarim “T” pozisyonuna getirin, 15kw ve altindaki
redresorler bu fonksiyona sahip degildir.)

- Cikt1 voltaj araliginin (0-5V ya da 0-10V) gikt1 frekansina uygunlugu F424 ve F425 ile belirlenir. Ornegin,
F423=0, F424=10 ve F425=120 iken analog kanalt AO1, 0-5V arasinda ¢ikt1 verir ve ¢ikt1 frekansi 10 ile 120Hz
arasindadir.

- AOL1 ¢ikt1 kargilama fonksiyonu F426 ile belirlenir. Analog gezintisi F426 ayarlanarak telafi edilebilir.

F427 |AO2 Cikis araligi 0: 0~20mA,; 1: 4~20 mA 0

F428 |AO2 en diisiik [lgili Frekans 0.0~F429 0.05Hz
F429 |AO2 en yiiksek Ilgili Frekans F428~F111 50.00
F430 |AO2 Cikis kompenzasyonu 0~120% 100

AO?2 fonksiyonu, AO1 fonksiyonunun aymsidir, fakat AO2 Akim sinyali Cikis saglar, of 0-20mA ve 4-20mA
Akim sinyal F427 ile segilir.

. L 0: Calisma Frekans;

F431 |AO1 Analog cikis sinyali se¢imi 1: Cikis Akim; 0
. L 2: Cikis voltaj;

F432 |AO2 Analog cikis sinyali se¢imi 3~5: Reserv 1

- Analog kanali tarafindan iletilen token igerik ¢iktilar1 F431 ve F432 vasitasiyla segilebilir. Token igerikler
calisma frekansini, ¢ikti akimini ve ¢ikti voltajini igerir.

- Cikt1 akimu segildiginde, analog ¢ikt1 sinyali 0'dan akimin iki katina kadar olabilir.

- Cikt1 voltaj1 secildiginde analog ¢ikti sinyali 0V'tan hesaplanmus ¢ikti voltajina (230V ya da 400V) kadardir.

F433 }{(arlmd v('Jltr'netre araliginda karsilik gelen 200
2 nTl = cgen — 0.01~5.00 Nominal akim stiresi
Harici ampermetre araliginda karsilik gelen

F434 o 2.00
akim degeri
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- F431=1 ve token akimmin AOl kanalindan olmasi durumunda F433, harici voltaj tipi ampermetrenin
Olgtimlerinin redresdriin hesapladigi akima oranidir.

- F432=1 ve token akimimnin AO2 kanalindan olmas1 durumunda, F434, harici akim tipi ampermetrenin redresoriin
hesapladigi akima oranidir.

Ornegin: harici ampermetrenin dlgiimleri 20A ve redresoriin hesapladig1 akim 8A ise F433=20/8=2.50"dir.

5.5 Pulse/Darbe Giris/Cikis Hiz kontrolii

F440 |Giris Pulse/Darbe FI (KHz) minimum frekans1 |[0.00~F442 0.00

F441 |FI Min. Frekans ayarlari 0.00~F443 1.00

F442 Maksimum f_rekans of Giris Pulse/Darbe FI F440~50 00K 10.00
(KHz) minimum frekans

F443, |FI maksimum Frekans Max (1.00, F441) ~2.00 2.00

F44  |FI Girig Pulse/Darbe filtreleme zamani 0~100 0

F446 |FI kanal OHz Frekans dead 6lii nokta (KHz) 0~F442 (Positif-Negatif) 0.00

- Girdi darbesinin asgari frekansi F440 ile, azami frekansi F442 ile belirlenir.

Ornegin: F440=0K ve F442=10K ve azami frekans 50Hz olarak belirlenmisken, 0-50Hz'ye karsihik gelen girdi
darbe frekansi 0-10K araligindadir.

- Girdi darbesinin filtre devri sabiti F445 ile belirlenir.

Filtre devrinin sabiti ne kadar biiyiik olursa darbe 6l¢iimii o kadar istikrarli olur ama kesinlik azalabilir, bu yiizden
litfen uygulama durumuna gore ayarlayiniz.

- Asgari frekansin ayarlar1 F441 ve azami frekans ayarlar1 F443 ile belirlenir.

Bu grup fonksiyon kodlari segilerek azami frekans 50Hz'ye ayarlandiginda, 0-10K darbe girdisi -50 ile 50Hz
arasindaki araliga karsilik gelir. Liitfen F441'i 0'a ve F443'u 2'ye ayarlayimiz. Boylece 0K -50Hz'ye, 5K OHz'ye ve
10K'da 50Hz'ye karsilik gelir. Azami/asgari darbe frekansmin birimi yiizde (%) cinsindendir. Deger 1.00'dan
biiyiikse pozitif; 1.0'dan kiigiikse negatiftir.

Eger F202 araciligiyla ¢aligma yonii ileri olarak segilmisse, eksi frekansa karsilik gelen 0-5V ters ¢aligmaya ya da
ters ¢aligmanin diiz ¢alismasina neden olur.

- 0 Hz 6lii frekans bolgesi F446 ile belirlenir.

Azami ve asgari ¢ikti darbe frekansinin ayarlarina karsilik gelen fonksiyonlari ayarlayarak 0-10K girdi darbesi
-50Hz ile 50Hz arasinda bir ¢ikt1 frekansina (5K OHz'ye karsilik gelir) karsilik getirilebilir. Fonksiyon kodu F446,
OHz'ye karsilik gelen girdi darbe arahigmni belirler. Ornegin, F446=0.5 iken darbe arahg OHz'ye karsilik gelen
(5K-0.5K=4.5K) ile (5K+0.5K=5.5K) arasinda degisir. Bu yiizden eger F446=N ise 5+N O0Hz'ye karsilik gelmelidir.
Eger darbe bu aralikta ise redresor OHz ¢iktist verir.

Asgari darbe frekansinin ilgili ayarlar1 1.00'dan daha az iken OHz 6lii voltaj bolgesi gegerli olacaktir.

A A ilgili Ayan
Ilgili Ayar (Frekans)
(Frekans)

100.0%}

100.0%

Fl
0K 10

v

-100.0%

0.0% Fl
0K

v

10K

Sekil 5-10 Pulse/Darbe/Darbe Giris ve Ayarlart
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Azami/asgari darbe frekansinin birimi yiizde (%) cinsindendir.
Deger 1.00'dan biiyiikse pozitif; 1.0'dan kiigiikse negatiftir.
(6rnek, F441=0.5, —%50'i temsil eder.).flgili ayar sabit
noktast: kombine edilmis hiz kontrolii modunda, darbe girdisi
ek ( accessorial) frekanstir ve ana frekansla baglantili olan
(F205=1) ek frekans araligi i¢in ayar sabit noktasi “ana
frekans X'tir; sagdaki resimde gosterildigi gibi diger
durumlardaki ayar sabit noktalarina karsilik gelen deger ise
“azami frekans™tir:

A=(F441-1)* Ayari Karsilagtirma

B=(F443-1)* Ayar Karsilastirma

C=F440

F= F442

(E-D)/2=F446

C DE F

Sekil 5-11 Puls giris ve Ayar degeri

Maksimum frekans, Cikis Pulse/Darbe

F449 i i (C504) 0.00~50.00K 10.00
0,
F450 Cikis Pulse./.D"arbe Frekans (%) Sifir noktast 0.0~100.0% 00
sapma faktorit
F451 |Cikis Pulse/Darbe frekans artist 0.00~10.00 1.00

F453 |[Cikis Pulse/Darbe sinyali

0: Calisma Frekansi
1: Cikis Akim

2: Cikis voltaji
3~5: Ters

- DO yiiksek hiz darbe ¢iktis1 terminali olarak tanimlandiginda azami ¢ikt1 darbe frekansi F449 ile belirlenir.
Eger ”b” sifir sapma katsayisi, “k” kazamm, “Y” darbe frekansmin gercek ¢iktist ve “X” standart ¢ikti icin

kullanilir ise Y=Kx+b.

- Standart ¢ikt1 X, sifirdan azami degere kadar degigsen azami ve asgari ¢ikti darbesine karsilik gelen token

degeridir.

- Cikt1 darbe frekansinin sifir sapma katsayisinin yiizde 100'u azami ¢ikti darbe frekansma (F449'un segilmis

degeridir) karsilik gelir.

- Cikt1 darbesinin frekans kazanimi F451 ile segilir. Kullanici ¢ikti darbe sapmasini telafi etmek igin F451°1

ayarlayabilirler.

- Cikt1 darbesinin token amaci F453 ile belirlenebilir. Ornegin: galigma frekansi, ¢ikt1 akimi, ¢ikti voltaji ve

benzerleri gibi.

- Ciktr akimu gosterildiginde token ¢iktisinin araligi hesaplanan akimin 0-2 katidir.
- Cikt1 voltaji gosterildiginde token ¢iktisinin aralig 0 ile hesaplanan ¢ikti voltaj1 arasindadir.

5.6 Cok asamali hiz kontrolii

Cok asamali hiz kontroliiniin fonksiyonlar1 Dahili bir PLC redresoriine esdegerdir. Bu fonksiyon ¢aligma devrini,

caligma yoniinii ve ¢aligma frekansini belirleyebilir.

E1000 serisi redresor 15-agamali oto hiz dolanimimi ve 8-asamali oto hiz dolanimini gergeklestirir. Hizli tarama
yapilirken ¢ok asamali hiz kontrolii gegersizdir. Hizli tarama bittikten sonra, redresér parametrelerin belirlenmis

degerlerine gore frekansa yonelik ¢alisacaktir.

0: 3-Kademe Hiz
F500 [Kademe hizi tipi 1: 15-Kademe Hiz; 1
2:Maks 8 kademe otomatik Hiz

-Cok agamali hiz kontrolii modundayken (F203=4), kullanict F500' kullanarak bir mod segmelidir. F500=0 iken 3
asamali iz segilir. F500=1 iken 15 asamali iz segilir. F=500=2 iken azami 8 asamali oto hiz dolanim segilir.
F500=2 iken “oto dolanimi” F501 vasitast ile “2- asamali oto hiz dolanimi1”, “3- agamali oto hiz dolanim1”, ... “8-

asamali oto hiz dolanim1”  olarak siniflandirilir.
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Tablo5-5 Hizi Kademesi Calisma Modu secimi

F203 | F500 [Caligma modu Agiklama
Doniisiimlii olarak 6ncelik agama 1 hiz, asama 2 hiz ve asama ii¢
0 [3-kademe hiz1 kontrol hizindadir. Analog hiz kontrolii ile kombine edilebilir. Eger F207=4

ise “3-asamali hiz kontrolii”, analog hiz kontroliinden dnce gelir.

Analog hiz kontrolii ile kombine edilebilir. Eger F207=4 ise

4 o “15-asamal1 hiz kontrolii”, analog hiz kontroliinden dnce gelir.

Calisma frekansim elle ayarlamaya izin verilmez. Ayar parametreleri
2 |Maks 8 kademe otomatik Hiz [araciligiyla “2-asamali oto hiz dolanim1', “3-asamali oto hiz

dolanimi”, ... “8-agamali oto hiz dolanim1” segilebilir.
F501 Oto.m'?ltik hiz kontrolii sirasina hiz kademesi 28 7
segimi
0~9999 (Deger 0 olarak
F502 |Otomatik hiz kontrolii siire se¢imi ayarlandiginda, inverter sinirsiz 0
sirkiilasyona devam eder)
0: Stop/Dur
F503 [Otomatik ¢aligma bitimi sonras1 konum 1: Tiim kademe hizlarinda kalismaya |0
devam etme

‘Eger ¢alisma modu oto-dolanim hiz kontrolii ise (F203=4 ve F500=2), liitfen F501~F503'i kullanarak ilgili
parametreleri ayarlayin.

- Oto-dolanim hiz kontrolii altinda redresoriin meveut hizda her bir ¢alismasina “bir devir” denir.

- Eger F502=0 ise redresor 'dur' sinyali ile durdurulacak sinirsiz bir oto dolanimda ¢alisir.

- Eger F502>0 ise redresor oto dolanimda kosullu olarak caligir. Mevcut devrin oto dolanimi devamli olarak
bittiginde (F502 ile belirlenen) redresor oto-dolanim galigmasimi kosullu olarak birakir. Redresor ¢alismaya devam
ederken ve mevcut devir bitmemisken eger redresor 'dur' komutunu alirsa redresor durur. Eger redresor tekrardan
‘calistir komutu' alirsa devri F502 vasitasi ile belirleyerek oto dolanim yapacaktir.

- Eger F503=0 ise redresor oto dolanim bittikten sonra duracaktir. Eger F503=1 ise redresor oto dolanim bittikten
sonra bir 6nceki agamanin hizinda asagidaki gibi ¢alisacaktir:

Ornegin, F501=3 iken redresor 3 agamali oto dolanim hizinda galisacaktir.

F502=100 iken redresor oto dolanim1 100 kere ¢alistiracaktir.

F503=1 iken redresor oto dolanimdan sonra bir 6nceki asamanin hizinda galigir.

Of i < Kademe 100 kes sirkiilasyon
kuIO Y Y e 3 Hz | GEESONESL
sirkiilasyon Bu hizda ¢alismay:
1. Hiz 2. Hiz

Kademe -3 Hiz

baglatma stirdiirme

Sekil 5-11 Otomotik Calisma siirkiilasyonu

Oto sirkiilasyon sirasinda, “stop” (Dur) tusuna basarak veya terminal ile “stop” (Durma) sinyali
gonderilerek inverterin durdurula bilir.

F504 kademe 1 hiz (Hz) Frekans ayarlari 5.00
F505 kademe 2 hiz (Hz) Frekans ayarlari 10.00
F506 kademe 3 hiz (Hz) Frekans ayarlari 15.00
F507 kademe 4 hiz (Hz) Frekans ayarlari 20.00
F508 kademe 5 hiz (Hz) Frekans ayarlar1 25.00
F509 kademe 6 hiz (Hz) Frekans ayarlari F112~F111 30.00
F510 kademe 7 hiz (Hz) Frekans ayarlar1 35.00
F511 kademe 8 hiz (Hz) Frekans ayarlar1 40.00
F512 kademe 9 hiz (Hz) Frekans ayarlari ls\dcl;z)degen:
[FIE! kademe 10 hiz (Hz) Frekans ayarlar: 10.00
F514 kademe 11 hiz (Hz) Frekans ayarlar1 15.00
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F515 kademe 12 hiz (Hz) Frekans ayarlari 20.00
F516 kademe 13 hiz (Hz) Frekans ayarlari 25.00
F517 kademe 14 hiz (Hz) Frekans ayarlari 30.00
F518 kademe 15 iz (Hz) Frekans ayarlari 35.00
F519~F533 Kaderr_1e‘1 den kadem}.als _(S)‘e kadar 0.1~3000S 0.2-4.0KW: 5.0
hizlar igin hizlanma siiresi ayarlari 5.5-30KW: 30.0
F534~F548 Kaderr_1e‘1 den kademe}s ($)'e kadar 0.1~3000S 37KW iistii :
hizlar i¢in yavaslama siiresi ayarlari 60.0
Kademe 1 den kademe 8 (S)'e kadar 0: (f d) fleri vénde calisma:
F549~F556 |olan kademelerden soraki Stop/durma |.* orwar ) en yonde galiyma, 0
siiresi 1: Geri/aksi yonde ¢alisma
F573~F579 |Kademe 9'dan kademe 15'e kadar hiz  |0: (forward) ileri yonde galisma; 0
kademesi galigma yonit 1: Geri/aksi yonde ¢aligma
F557~564 Kademe 1 den kademg's (S)e kadar 0.1~3000S 1.0
kademe hiz1 ¢alisma siiresi
F565~F572 0.0~3000S 0.0S
5.7 Yardimc1 Fonksiyonlar
F600 |DC Frenleme Fonksiyon Sec¢imi 0: Yapilamaz; 0
1: Baglatma dncesi Frenleme;
2: Durma sirasinda Frenleme;
3: Baglatma ve durma sirasinda Frenleme
F601 |DC Frenleme i¢in baglama frekansi 0.20~5.00 1.00
F602 |DC Baglatma 6ncessi Frenleme akimi 0~100 20
F603 [Durma sirasinda DC Frenleme akimi
F604 |Baslatma oncesi Frenleme Siiresi uzunlugu  |0.0~10.0 0.5
F605 |durma sirasinda Frenleme Siiresi uzunlugu
F600=2 iken durdurma esnasinda DC hiz kesme segilirse HzA
cikt1 frekanst DC hiz kesme igin baslangictaki frekansa
distigiinde donen motor DC hiz kesme ile durdurulur.
Durma esnasinda hiz kesme siireci boyunca eger 'baslat'
sinyali verilirse DC hiz kesme bitirilir ve redresor F601
baglatilir. t
Eger hiz kesme siireci esnasinda 'dur' sinyali verilirse ve >
redresor higbir tepki vermezse durdurma siiresince DC hiz ve
kesme hala devam eder. v
Baglatmadan o6nceki DC hiz kesme fonksiyonu hizli
tarama siiresince gegersizdir. F602 t
y —
-'DC Hiz Kesme' ile alakali Parametreler; F601, F602, } F604 F605

F604 ve F605, asagidaki gibi yorumlanir:

a. F601: Hiz kesmenin baslangigtaki frekansidir. DC hiz
kesme redresoriin ¢ikt1 frekansi bu degerden daha az oldugunda galigmaya baslar.

b. F602: DC Hiz kesme akimudir. Daha yiiksek bir deger daha hizli hiz kesmeyi saglar. Fakat motor yiiksek
degerlerde asir1 1smacaktir.
c. F604: Baslatmadan onceki Hiz kesme siiresidir. Redresor baglatilmadan once DC hiz kesme igin kullanilan

siiredir.

Sekil 5-13 DC Frenleme

d. F605: Durdurma sirasindaki Hiz kesme siiresidir. Redresor durduruldugunda DC hiz kesme igin kullanilan

siiredir.

-Sekil 5-9'da gosterildigi gibi DC hiz kesme.

Not:

DC hiz kesme sirasinda, motor rotasyonundan dogan bir kendinden sogutma etkisine sahip olmadig i¢in
asir1 1sinmaya neden olabilir. Liitfen DC hiz kesme voltajini ¢ok yiiksege ve DC hiz kesmeyi ¢cok uzun siireye
ayarlamayin.
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F607 |Frenleme i¢in ayar Fonksiyonlar1 se¢imi (1) gzzz;;lz 0

F608 |Frenleme Akim ayar (%) 60~200 160
F609 |Frenleme \oltaj ayar (%) 0~200 140
F610 |Frenlem koruma yarilama siiresi 0.1~3000.0 5.0

Mevcut akim hesaplanan akimdan daha fazla oldugunda kritik akim ayarlamasinin baslangi¢ degeri F608 ile
belirlenir. *F608, kritik akim ayarlamasi i¢in gegerlidir.

Yavaglama siirecinde kritik akim ayarlamasi gegersizdir.

Hizlanma siirecinde, eger ¢ikti akimi kritik akim ayarlamasinin baglangi¢ degerinden yiiksek ve F607=1 ise kritik
ayarlama fonksiyonu gegerlidir. Redresor ¢ikti akimi kritik akim ayarlamasinin baslangi¢ degerinden daha az hale
gelene kadar hizlanmayacaktir.

Sabit hizda ¢alisirken hizin diigmesi durumunda, frekans diigecektir. Eger akim bu diisiis sirasinda normale donerse,
frekans yiikselmeye baslayacaktir. Yoksa frekans asgari frekansa ulasana kadar diisecek ve F610 vasitasiyla
belirlenmis devri tamamladiktan sonra OL1 meydana gelecektir.

Mevcut voltaj hesaplanan voltajdan daha yiiksekken kritik voltaj ayarimin baslangic degeri F609 tarafindan
belirlenir. ¥*F609 kritik voltaj ayarlama fonksiyonu gecerlidir.

Kritik voltaj ayarlama, kritik akimdan kaynakli yavaslama siireci de dahil hiz kesme siirecinde gegerlidir.

Asirt voltaj, DC yol voltaji ¢ok yiiksek ve genellikle yavaslamadan kaynaklaniyor demektir. Yavaslama siireci
boyunca DC yol voltajt enerji geri beslemesi yiiziinden yiikselecektir. DC yol voltaj1 kritik voltajin baslangigtaki
degerinden daha yiiksekken ve F607=1 iken kritik ayarlama fonksiyonu gegerlidir. Redresor gegici olarak
yavaslamay1 durduracak ve ¢ikti frekansini sabit tutacaktir. Redresor ardindan enerji geri beslemesini durdurur.
Redresor, DC yol voltaji kritik voltajin baslangictaki degerinden daha diisiik hale gelene kadar yavaslamayacaktir.
Kritik koruma devri karar1 F610 ile belirlenir. Redresor kritik ayarlama fonksiyonunu baglattiginda ve F610'nun
belirledigi devirle devam ettiginde redresor ¢alismaya devam edecek ve OL1 korumasi devreye girecektir.

F611 |DinamikFrenleme esigi 200~1000 B0y
Tek fazi380V
F612 |DinamikFrenleme ¢alisma orani (%) 0~100% 80

Birimi V olan dinamik hiz kesme esiginin baslangi¢ voltaji F611 ile belirlenir. DC yol voltaji bu fonksiyonun
belirlenen degerinden yiiksek ise dinamik hiz kesme baglatilir ve hiz kesme iinitesi ¢aliymaya baglar. DC yol voltaji
belirlenen degerin altina indikten sonra hiz kesme tinitesi ¢aligmayi birakir.

Dinamik hiz kesme gorev oran1 F612 ile belirlenir ve aralign %0~100'diir. Deger biiyiidiik¢e hiz kesme etkisi artar
ancak hiz kesme rezistoril 1sinmaya baglar.

0: gegersiz
F613 [Hiz takip 1: gegerli 0
2: ilk seferinde gegerli

F613=0 oldugunda, hiz izleme fonksiyonu gegersizdir.

F613=1 oldugunda, hiz izleme fonksiyonu gegerlidir.

Inverter motor hizim ve dénme yoniini izledikten sonra, motorun yumusak baglamasi i¢in inverter, izleme
frekansina gore g¢aligmaya baglayacak ve izleme fonksiyonuna dogru ilerleyecektir. Bu fonksiyon, yeniden
enerjilendikten sonra kendi kendine baslatma, resetten sonra kendi kendine baglatma, ¢aligma komutu gegerliyken
kendi kendine baglatma sartlarinda uygundur, ancak yon sinyali kayboldugunda ve kendi kendine baglatma
yapiyprsa ¢alisma komutu gegersizdir.

F613=2 oldugunda, inverter yeniden enerjilendirildiginde ilk seferde gegerli bir fonksiyondur.

0: Frekans hafizasindan Hiz takip

1: Maksimum Frekans hafizasindan Hiz takip
F614 [Hiz takip modu 2: Frekans hafizasi ve Yon hafizasindan Hiz takip
3: Maksimum frekans ve Yon hafizasindan Hiz
takibi

o

When F614 is set to 0 or 1, if memory Frekans or Maksimum frekansis lower than 10.00Hz, inverter will track
speed from 10.00Hz.

If inverter is powered down, inverter will remember gecerli HedefFrekans. For the other situations (inverter has no
Cikis before stop), inverter will remember instant Frekans before it stops.

This parameter is used for starting and stopping a motor with high inertia. A motor with high inertia will take a
long Siiresi to stop completely. By Ayari this parameter, the user does not need to wait for the motor to come to a
complete stop before restarting the AC motor drive.
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[F615 [Hiz takip oram [1~100 [20

Rotasyon tarama yeniden baslatma modu se¢ildiginde rotasyon hizli tarama segenegi genellikle segili haldedir.
Parametre bilytidiik¢e hizli tarama da hizlanir, ama parametre ¢ok biiyiikse tarama sonuglarinin giivenilirliginin
azalmasina neden olur.

F622 [Dinamik Frenleme modu 0: Sabit ¢aligma orani 0
1: Otomatik ¢aligma orant
F623 |Dinamik Frenleme Frekans (Hz) 100~10000 500

F622=0 iken sabit gorev oran1 gegerlidir. Yol hatt1 voltaji F611 ile belirlenen enerji tiikketim hiz kesme noktalarina
eristiginde hiz kesme modiilii F612 dogrultusunda dinamik hiz kesmeyi baglatir.

F622=1iken oto gorev oram gegerlidir. Yol hatt1 voltaji F611 tarafindan belirlenmis dinamik hiz kesme esiklerine
ulaginca yol hatt1 voltaji tarafindan ayarlanan gorev oranina gore hiz kesme modiilii dinamik hiz kesmeyi baslatir.
Yol hatt1 voltaji arttik¢a oto gorev oran1 ve hiz kesme etkisi de artar. Ama hiz kesme rezistorii daha da 1smnir.

F623 dinamik hiz kesme frekansi hiz kesme modiiliiniin frekans isidir. Sadece F622=1 oldugunda F623 gegerlidir.
F622=0 oldugunda hiz kesme modiilii fabrika ayar frekanslarinda galigir.

5.8. Ar1za ve Koruma

. - 0: hemen serbest durug
F700 |Terminal serbest durus modu segimi e ey . 0
F701 Serbgst durus ve programlan,_abllen_ 0.0~60.0S 0.0
Terminal hareket zamani gecikmesi

- “Serbest durdurma modunun se¢imi” sadece terminal tarafindan kontrol edilen 'serbest durdurma' modu igin
kullanilabilir. lgili parametre diizenlemeleri F201=1, 2, 4 ve F209=1'dir.

'Ani serbest durdurma' segildiginde gecikme zamam (F701) gegersiz hale gelecek ve redresor serbest olarak
ivedilikle duracaktir.

- “Ertelenmis serbest durdurma” 'serbest durma' sinyalini aldiktan sonra redresor 'serbest durma' komutunu
uygulamadan 6nce biraz bekleyecek demektir. Erteleme zamani F701 ile belirlenir. Hizli tarama siireci boyunca
ertelenmis serbest durdurma fonksiyonu gegersizdir.

0: sicaklik ile kontrol
F702 | Fan Kontrol modu 1: invertor agildiginda Calisma 2
2: Program calistirarak kontrol

F702=0 oldugunda, sayet radyatoriin sicakligi kurulan sicakliga 35°C ulasirsa, fan ¢alisacaktir.
F702=2 oldugunda, inverter ¢aligmaya basladiginda fan da ¢alisacaktir.

Inverter durdugunda, radyatoriin sicakligt 40°C’den daha kiigiik olana kadar fan duracaktir.
Tekfaz110.2~0.75kw inverterlarda bu fonksiyon yoktur. Inverter enerjilendiginde, fan galisacaktir.

F704 |Inverter agir1 yilklenme 6n alarm faktorii (%) |50~100 80
F705 [Motor asir1 yiiklenme 6n alarm faktoric (%) [50~100 80
F706 |Inverter agir1 yiiklenme faktorii (%) 120~190 150
F707 [Motor asir1 yiiklenme faktorii (%) 20~100 100

- Inverter asir1 yiikleme katsayisi: Degeri mevcut yiike bagl olacak sekilde, asir1 yiik koruma akimi ve nominal
akimin oranidir.

+ Motor asirt yiikleme katsayist (F707): Inverterin diisiik giiglii bir motor siirmesi halinde, motoru korumak igin
liitfen F707 nin degerini asagidaki formiille ayarlaymiz.

Gergek motor giicii
Motor Asint yiikleme Katsayisi = X 100%
Uyan motor giicii
Liitfen F707’yi mevcut duruma gore ayarlayin. F707 nin ayar deperi ne kadar disiikse, asir1 yiik koruma hizi da o
kadar fazla olur. Liitfen Bkz. Sekil 5-14.

55
Ornegin: 7.5kW inverter, 5.5kW motoru siiriiyor. F707= —  x100%~70% Motorun mevcut

75
akim degerinin inverter nominal akimmin %140’1na ulasmasi halinde olacaktir. Inverter asir1 yiik korumast, 1
dakika sonra goriintiilenecektir.
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Siire (dakika) 4 70% 100%

10

Motor asirt Yikleme faktorii

! ! 1 »
110% 140% 160%  200% ARim

Sekil 5-14 Motor asir1 yiikleme faktorii

Cikis frekanst 10Hz’den diisiik ise, motorlarin ortak sicaklik etkisi daha kotii olacaktir. dissipation Yani, ¢aligtirma
frekans1 10Hz’den az ise, motor asir1 yiikleme degeri azalacaktir. Liitfen Bkz. Sekil 5-15 (F707=100%):

i kik A
Siire (dakika) 5Hz 5~10Hz >10Hz

10

1
1
1
1
!
!
|
1
1
1
1
F - -4 = -
I I
I I
! !

1
T2054 14003 T60% 1809677 N
Sekil 5-11 Motor asir1 yiikleme koruma degeri

: Donanim yiiksek Akim (OC)
: Yiiksek voltaj (OE)

: Giris dis-Faz (PF1)

: inverter asir1 yiikleme (OL1)
: Diisiik voltaj (LU)

F708 |En son Malfonksiyon kayit tipi

: Asirt 1snma (OH)

: motor asir1 yiikleme (OL2)

F709 [Sondan bir 6nceki i¢in ariza tipi kaydi 11: Harici malfonksiyon (ESP)

13. parametereler motorsuz ¢alisma (Err2)
16: Yazilim yiiksek Akim (OC1)

00 1 N W AW

17: Cikig dis-Faz (PFO)

18: analog baglant1 hatas1

20: EP/EP2/EP3 diisiik yiikleme

22: Np Basing kontrolii

23: Err5 PID Parametre ayarlar1 yanls

F710 [Sondan iki 6nceki i¢in ariza tipi kaydi

F711 |En son arizanin ariza frekansi

F712 |En son arizanin ariza akimi

F713 |En son arizanin hata PN sonu voltajt

F714 |En sondan bir nceki arizanin hata frekansi

F715 |En sondan bir nceki arizanin hata akimi
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En sondan bir 6nceki arizanin hata PN sonu

L voltaji

F717 |En sondan iki 6nceki arizanin hata frekansi

F718 |En sondan iki 6nceki arizanin hata akimi

En sondan iki 6nceki arizanin hata PN sonu
F719 .
voltaji

F720 |Asirt akim koruma hata siirelerinin kaydi

F721 | Asin voltaj koruma hata siirelerinin kaydi

F722 |Asiri 1sinma koruma hata siirelerinin kaydi

F723 |Asir yiikk koruma hata siirelerinin kaydi

F724 |Giris dis-Faz 0: gegersiz; 1: gegerli 1

F725 |Diisiik voltaj 0: gecersiz; 1: gegerli 1

F726 |Asir isnma 0: gegersiz; 1: gegerli 1

F727 |Cikis dig-Faz 0: gecersiz; 1: gegerli 0

F728 |Giris dig-Faz filtreleme 0.1~60.0 0.5

F729 |Diisiik voltaj filtreleme sabiti 0.1~60.0 5.0

F730 |Asirt 1sinma korumasi filtreleme sabiti 0.1~60.0 5.0

F732 |Voltaj esigi Diisiik voltaj koruma 0~450 Tek-Faz 215
Ug-Faz: 400

“Diisiik voltaj”, AC giris tarafinda ¢ok diisiik voltaji gostermektedir.

“Girig dig-Faz”, li¢ fazli gii¢ kaynagimnin dis fazin1 gostermektedir. 4.0 kW ve daha diisiigiinde bu fonksion
bulunmamaktadir.

“Cikis dis-Faz”, {li¢ fazli sarg1 veya motor baglantilarini gostermektedir.

“Diistik voltaj” / “cikis-Faz”, koruma zaafiyetini onlemek igin karistklig1 6nlemek amaciyla sinyal filtreleme sabiti
kullanilir. Ayarlanan deger ne kadar biiyiik olursa, filtreleme siire sabiti de o kadar uzun olur ve filtreleme etkisini
de iyi yonde etkiler.

.. 0:Gegersiz
F737 |Yazilm yiiksek-Akim koruma s Gzt 0
F738 |Yazilim asir1 akim koruma katsayisi 0.50~3.00 2.0
F739 | Yazilim over-Akim koruma kaydi

- F738=Yazilim OC degeri/inverter nominal akim1
- Caligma durumunda, F738’nin degismesine izin verilmez. Asirt akim olusmasi halinde, OC1 gériintiilenir.

0: Gegersiz

1: Calismay1 durdurur ve AErr goriintiilenir.
F741 |Analog baglantis1 kopmus koruma 2: Calismay1 durdurur ve AErr goriintiilenmez. 0
3: Inverter min Frekansda caligma.
4: Ters.

F742 |Analog baglantis1 kopmus koruma esigi (%) |1~100 50

F400 ve F406’nin degerleri are 0.01 V’tan daha az ise, analog bagli olmayan korumas1 gegersizdir. Analog kanal
AI3’iin bagl olmayan korumasi yoktur.

F741, 1, 2 veya 3!e ayarlanmas1 halinde, F400 ve F406 aras1 kodlar 1V-2V aras1 olmalidir. Bu sayede enterferans
ile hata korunmasindan kagilabilecektir.

Analog bagli olmayan koruma voltaji =analog kanal giris alt smir1 F742. Ornegin All kanalimi alin. Sayet
F400=1.00, F742=50 ise, AIl kanal voltaj1 0.5 V’tan diisiikse baglant: kopma korumasi olacaktir.

F745 |On alarm agir1 1sinma esigi (%) 0~100 80

0: Gegerli 1

F747 |Tasiyic1 frekans kendini ayarlama 1: Gegerli

Radyator sicakligi 95°C X F745 degerine ulastiginda ve multi-fonksiyon ¢ikis terminali 16’ya ayarlanmigsa,
(Liitfen F300~F302’ye bakiniz), inverter asir1 1sintyor demektir.

F747=1 oldugunda, Radyator sicakligi 86°C’ye ulasir. Inverterin sicakligini diistirmek i¢in tagtyici frekanst
otomatik ayarlanir, bu fonksiyon agir1 1stnma problemini gegirecektir.

F159=1 oldugunda ve rastlansal tastyici frekans segildiginde, F747 gecersiz olacaktir.
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F745 | Sifir-Akim esigi (%) 0~200 5
F755 | Sifir akim siiresi 0~60 0.5
Cikis akimu sifir akim smirina diistiigiinde ve sifir akim siiresi sonrasinda ¢ikista ON sinyali vardir.

5.9 Motor Parametreleri

.. 0: parameter 6l¢iimii yok;
RSV S e 1: gtator direncgi: parar}rlleter 6lciimii; L
F801 |Nominal giic(KW) 0.2~1000
F802 [Anma gerilimi(V) 1~440
F803 |Nominal akim (A) 0.1~6500
F804 |motor Kutup/bagligi sayist 2~100 4
F805 |doniis hizi (rmp/min) oram 1~30000
F810 |Motor Anma frekansi (Hz) 1.00~650.0 50.00

-Liitfen parametreleri motorun isim levhasinin tistiinde belirtilenler dogrultusunda ayarlayin.

-Vektor kontroliin kontrol performansinin mitkemmel sekilde islemesi i¢in motorun dogru parametrelerini girmek
gerekiyor. Motorun hesaplanmis parametrelerinin uygun sekilde ayarlanmasi yoluyla dogru parametreler
saglanabilir.

‘F800=0 iken parametre 6l¢timii yoktur. Liitfen parametreler F801~F805 ve F810'u motorun isim levhasinin
tizerinde yazan parametreler dogrultusunda ayarlayin.

Baglatildiktan sonra F801 ile belirlenen motor giiciine uygun olarak motorun fabrika stator rezistans parametrelerini
(F806 degerlerine bakiniz) kullanacaktir.

-F800=1, stator rezistans parametrelerinin 6l¢iimii.

Redresoriin dinamik kontrol performansim garanti altina almak igin liitfen F801-805 ve F810'u stator rezistans
parametre testinden dnce dogru sekilde ayarlayiniz.

Klavyede 'Yiiriit'e basip "TEST'Q goriintiileyiniz. Kontrol tamamlandiktan sonra motorun ilgili parametreleri
fonksiyon kodu F806 ve F800’de depolanacak ve otomatik olarak sifirlanacaktir.

*Not: Motor stator rezistans parametrelerini dogru sekilde test etmek i¢in liitfen motor bilgisini (F801-F805 ve
F810) motorun isim levhasina uygun olarak ayarlayiniz.
[F806 [Stator direnci (Q) [0.001~65.00 [o.001 ]
‘F806’nin ayarlanmis degerleri otomatik olarak motorun stator rezistans parametre Olgiimleri normal sekilde
tamamlandiktan sonra giincellenecektir.

‘Redresor, her seferinde F806'nin parametre degerlerini otomatik olarak motorun standart fabrika degerlerine,
motorun F801 hesaplanmis degerlerini degistirdikten sonra dondiirecektir.

-Eger motoru sahada 6lgmek miimkiin degilse parametreleri benzer bir motorun bilinen parametrelerini referans
alarak elle giriniz.

5.10 iletisim parametreleri

T . 1~255: tek inverter adresi
F900 | Iletisim Adresi i i kst 1
1: ASCII

2:RTU

3: Tus takimi  uzaktan kumanda (Sadece F2
fonksiyonlu ve 15KW alt1 giigte inverterler igin )
0: Kalibrasyon yok

F903 | Tek/¢if't Kalibrasyon 1: Cift Kalibrasyon 0
2: Esit Kalibrasyon

o 0: 1200 - 1: 2400 - 2: 4800 - 3: 9600 - 4: 19200 5:
F904 | Baud degeri 38400 - 6: 57600 3
F1 fonksiyonlu 15kw ve altindaki redresorler igin uzaktan kumanda klavyesini segmek igin liitfen F901' 3'e
ayarlayin, redresoriin klavyesi enerji tasarrufu yapmak i¢in otomatik olarak kapanacaktir.

Eger redresoriin klavyesi ve uzaktan kumanda klavyesinin ayni anda ¢alistirilmasi gerekirse liitfen OP5 termialini
CM terminaline baglayiniz. Redresor istikrarli ¢aligirsa hata vermesi olasiligina karsi Litfen OP5'in CM ile olan
baglantisini kesin.

Cahismay istikrarli hale getirdigi igin baud hizinimn 6nerilen degeri F904=9600'dur. iletisim parametreleri igin Ek 4'te
bakiniz.

=

F901 | fletisim Modu
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5.11 PID Parametreleri

5.11.1 Dahili PID ayarlama ve sabit basing su kaynagi

Dahili PID ayarlama kontrolii bir pompa ya da iki pompa otomatik sabit-basinglt su rezervi igin ya da kullanimi
kolay basit kapali dongii sistemleri igin kullanilir.

Basing sayacinin kullanimi:

FAO2=1 oldugunda: AIl kanala aktarir.

“10V” u basing sayacinin gii¢ kaynagina baglayiniz eger basing sayacinin gii¢ kaynagi 5V ise liitfen 5 V'luk gii¢
saglayiniz.

“All” basing sayacinin basing sinyal portuna baglayiniz.

“GND” yi basing sayacinin topraklamasina baglayiniz.

“10V” luk basing sayacinin gii¢ kaynagina baglayiniz eger basing sayacinin gii¢ kaynagi 5V ise litfen 5 V'luk gii¢
saglayiniz.

“Al2” yi basing sayacinin basing sinyal portuna baglayiniz.

“GND” yi basing sayacinin topraklamasina baglayiniz.

Akim tipi sensor igin iki hatli 4-20mA sinyal redresore girildi litfen CM'yi GND'ye baglayimniz ve 24V'u sensoriin
gii¢ kaynagina baglayiniz.

5.11.2 Parametreler

0: Tek pompa (PID Kontrol modu)
FAQO |Su kaynagi modu 1: Sabit modu 0
2: Zamanlama degisimi

FA00=0 ve tek pompa modu segili iken redresér sadece bir pompay1 kontrol eder. Kontrol modu basing ve akis gibi
kapali dongii kontrol sistemlerinde kullanilabilir.

FA00=1iken bir motor redresér pompasina veya genel pompaya her daim baghdir.

FA00=2 iken 2 pompa belirli bir zaman icin redresor ile doniisiimlii olarak baglanti kurar, bu fonksiyondan
yararlanabilmek i¢in bu fonksiyonun se¢ilmesi gerekir. Calisma siiresi FA25 ile belirlenir.

0: FA04
1: All
FAO1 |PID ayarlama hedefi kaynagi 2: AI2 0
3: AI3 (Tus takimu Gizeri Potiometer)
4: FI (Pulse/Darbe Frekans Giris)

FA01=0 iken, PID ayarlama hedefi, FA04 veya MODBUS tarafindan verilmektedir.

FA01=1 iken, PID ayarlama hedefi, harici analog All tarafindan verilmektedir.

FA01=2 iken, PID ayarlama hedefi, harici analog AI2 tarafindan verilmektedir.

FA01=3 iken, PID ayarlama hedefi, tus takimi tizerindeki AI3 potansiyometresi tarafindan verilmektedir.
FA01=4 iken, PID ayarlama hedefi, FI Darbe Frekansi (OP1 terminali) tarafindan verilmektedir.

FAO02 |PID ayarlama geri beslemesi kaynagi 1: All 1
2: Al2
3: FI (Pulse/Darbe Frekans Girig)

FA02=1 iken, PID ayarlama geri besleme sinyali, harici analog AIl tarafindan verilmektedir.
FA02=2 iken, PID ayarlama geri besleme sinyali, harici analog AI2 tarafindan verilmektedir.
FA03=3 iken, PID ayarlama geri besleme sinyali, FI Darbe Frekans Girisi tarafindan verilmektedir.

FAO03 [PID ayarlari maksimum limiti (%) 10.0~100.0 100.0
FA04 |Dijital Ayar degeri of PID ayarlama (%) 10.0~100.0 50.0
FAQ05 |PID ayarlari minimum limiti (%) 0.0~100.0 0.0

Negatif enerji beslemesi ayarlamasi gegerliyken eger basing PID ayarlamasinin azami limitinden yiiksek ise basing
korumasi devreye girer. Eger redresor galistyorsa serbest sekilde duracak ve 'nP' ekranda belirecektir. Pozitif
besleme

ayarlamasi gegerliyken eger basing azami limitin iistiinde ise bu besleme basincinin ¢ok diisiik olduguna isarettir ve
redresor hizlanmalidir ya da yer degistirmeyi hizlandirmak igin daha ¢ok hat frekansi eklenmelidir.

FA01=0 iken FA04 ile belirlenen deger PID ayarlamasinin dijital ayarlar referans degeridir.

Porzitif besleme ayarlamasi gegerli oldugunda eger basing PID ayarlamasinin azami limitinin istiinde ise basing
korumasi devreye girer. Eger redresor galistyorsa serbest sekilde duracak ve 'nP' ekranda belirecektir.

Negatif besleme ayarlamasi etkinken eger basing asgari limitin iistiinde ise besleme basincinin ¢ok diisiik olduguna,
redresoriin hizlanmasi ya da yer degistirmeyi arttirmak icin daha ¢ok hat frekansi eklenmelidir. .

Ornegin: eger sayacin basing araligi 0-1.6 Mpa ise ayar basmci 1.6%¥70%=1.12MPa, azami basing limiti
1.6%90%=1.44MPa ve asgari basing limiti 1.6*5%=0.08MPa'dir.
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FA06 |PID Polarite 0: Positif Geri besleme 1
1: Negatif Geri besleme
FA06=0 iken, geri besleme degeri ne kadar yiiksek olursa, motor hizi da o kadar yiikselir. Buna pozitif geri
besleme adi verilir.

FA06=1 iken, geri besleme degeri ne kadar diisiik olursa, motor hiz1 o kadar yiikselir. Buna negatif geri besleme
ad1 verilir.

0: Gegerli
1: Gegersiz
FA07=0 oldugunda, inverter FA10 ile ayarlanan siirede FAO9 minimum frekansinda ¢alisirsa, inverter duracaktir.
FAO07=1 ise durgunluk fonksiyonu gegersiz olacaktir

FAO07 |Dormansi fonksiyon se¢imi 0

[FA09 [PID ayarlari maksimum frekans (Hz) [F112~-F111 [5.00 |
PID ayarlar is gegerli oldugunda Minimum frekans FAQ9 ile ayarlanir.

[FA10 [Dormansi gecikme siiresi(S) [0~500.0 [15.0 |
FA07=0 oldugunda, inverter FA10 ile ayarlanan siirede FAO9 minimum frekansinda ¢aligirsa, inverter serbest
durus yapacak ve durgun hale gegecektir. Ekraninda “np” yazacaktir.

[FA11 [Uyanma gecikme siiresi(S) [0.0~3000 [3.0 |
Uyanma gecikmesi sonrasinda, sayet basing minimum basing limitinden diigiikse, (Negatif geribesleme), inverter
aniden calismaya baslayacak veya aksi halde inverter durgun halde olacaktir.

FA18 |PID ayarlama hedefinin degisip degismedigi |0: Gegersiz 1

1: Gegerli
FA18=0 Oldugunda, PID Hedef ayar degistirilemez.
FA19 |Oranti artig P 0.00~10.00 0.3
FA20 |integrasyon siiresil (S) 0.0~100.0S 0.3
FA21 |Diferansiyel siiresiD (S) 0.00~10.00 0.0
FA22 |PID Ornekleme devresi (S) 0.1~10.0s 0.1

Artan proporsiyon kazanimi, azalan entegrasyon zamani ve artan diferansiyel zamani kapali dongii PID sisteminin
dinamik tepkisini arttirabilir. Ama eger P ¢ok yiiksek, I ¢ok diisiik veya D ¢ok yiiksek ise sistem istikrarli ¢alismaz.
PID ayarlama halkas1 FA22 ile belirlenir. PID idrak hizini etkiler.

Asagidaki PID idrak aritmetigidir.

Negatif geri besleme +
|
_ | Drive Kontrol
| limit [~ Obiesi
D
Geribildirim Geribildirim "
< > Sensor
Kazang | Filtresi |*7
FA24 |Gegis zamanlama tinite Ayarlar 0: saat 0
1: dakika
FA25 |Gegis zamanlama Ayarlari 1~9999 100
Gegis zamanlama F525 ile ayarlanir. Unite F524 ile ayaranir.
FA26 |Diisiik ygkleme koruma modu 0: Koruma yok 0
1: Kontaktor ileKoruma
2: PID ile Koruma
3: Akim ile Koruma
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FA27 |Diisiik yiik korumas: akim esik degeri (%) 10~150 80

FA66 |Diisiik yiik korumast siiresi (S) 0~60 2

Diisiik-ytik giivenligi enerji tasarrufu saglar. Bazi pompa aletleri igin ¢ikt1 giicii ¢ok diisiikken verimlilik diisecektir
bu yiizden pompalarin kapali olmasini 6neririz.

Calisma esnasinda, yiik aniden 0'a diiserse, mekanik parga kirilmig demektir. Ornegin, kemer kirilmis ya da su
pompast kurumus demektir. Diisiik yiik giivenligi devreye girmelidir.

FA26=1 iken su sinyali ve su yok sinyali iki girdi terminali ile kontrol edilir. Su yok terminali gegerli modda iken
redresor koruma moduna gegecek ve EP1 ekranda belirecektir. Su terminali gegerli moddayken redresér EP1
hatasini otomatik olarak pasif hale getirecektir.

FA26=2 iken PID idrak frekansi azami frekansta calisir eger redresor akimi FA27 iiriiniinden ve hesaplanan akimdan
daha az ise redresor PID diisiik-yiik koruma moduna ivedilikle gececek ve EP2 ekranda belirecektir.

FA26=3 iken redresor akimi hesaplanan akimdan ve FA27 iirtiniinden daha az ise FA66'nin devrinden sonra redresor
diisiik-yiik glivenligi moduna gececek ve EP3 ekranda belirecektir.

[FA28 | Koruma modu sonrasi uyanma siiresi (min) _[0.0~3000 [60

FA28'in devrinden sonra redresor diisiik yiik giivenligi sinyalinin kaybolup kaybolmayacagina karar verecektir.
Eger hata reset edilirse redresor tekrar calisacaktir. Yoksa redresor hata reset edilene kadar bekleyecektir.
Kullanicilar redresorii 'durdur/reset'i tuslayarak reset edebilirler, redresor duracaktir.

FA29 |Olii basing siiresi (%) 0.0~10.0 2.0

FA30 [Konvertdr pompasi baglatma Caligma araligi (S) [2.0~999.9s 20.0
FA31 [Ana/Genel pompa baglatma gecikme siiresi (S) [0.1~999.9s 30.0
FA32 |Ana/Genel pompa durdurma gecikme siiresi (S) [0.1~999.9s 30.0

FA29, PID 6lii zaman iki fonksiyona sahiptir. ilk olarak 6lii zaman PID idrak salinimim kisitlayabilir. Degeri
biiyiidiikge kisitlamasi azalir. Ama eger FA29'un degeri ¢ok yiiksek ise PID idrak kesinligi azalacaktir. Ornegin :
FA29=%?2.0 ve FA04=70 iken PID idrak geri besleme degeri 68'den 72'ye kadar gegersiz olacaktir.

Ikici olarak FA29 PID idraki ile genel pompalamayi baslatirken ve durdururken basing 6lii zamanini belirlemek igin
ayarland1. Negatif geribildirim idraki gegerli iken eger besleme degeri FA04-FA29 (belirlenmis deger EKSI 6lii
zaman degerine esit olan) 'dan diisiik ise FA31 ile belirlenen siireleri geciktirir ve ardindan genel pompalamayi
baglatir. Eger besleme degeri FA04+FA29'dan (belirlenmis deger ARTI 6lii zaman degerine esittir) yiiksek ise
redresor FA32'in belirlenmis siiresini geciktirir ve ardindan genel pompalamay1 durdurur.

- Genel pompalamay1 baglatirken ya da degisim zamani bittiginde redresor serbest sekilde durur. Genel
pompalamay baslattiktan sonra redresor FA30 igin belirlenmis siireyi geciktirir ve doniistiiriicii i¢in pompalamay1
baglatir.

- Redresor iki pompay1 ve negatif besleme idrakini kullandigi zaman eger frekans ¢oktan azami degerine ulagmissa
ve gecikme zamanindan sonra (FA31) basing degeri hala verilen degerden diisiik ise redresor ¢iktiyr ivedilikle
durdurur ve motor serbest sekilde durur. Ayni1 zamanda genel pompalama baglatilir. Genel pompalama tamamen
yiriitiildiikten sonra eger mevcut basing belirlenmis degerden yiiksek ise redresor ¢iktiyr asgari frekansa azaltir.
Belirlenen zamani (FA32) geciktirdikten sonra redresor genel pompalamayi durdurur ve doniistiiriicii pompalamay1
baglatir.

Redresor 2 pompay1 ve pozitif besleme idrakini kullanirken eger frekans ¢oktan azami degere ulasmigsa ve gecikme
zamanmindan (FA31) sonra basing degeri hala belirlenmis degerin istiindeyse redresor ¢iktiyr ivedilikle durdurur ve
motor serbest sekilde durur. Ayni1 zamanda genel pompalama baglatilir. Redresor iki pompay1 ve negatif besleme
idrakini kullandigi zaman eger frekans goktan azami degerine ulagsmigsa ve gecikme zamanindan sonra (FA31)
basing degeri hala verilen degerden diisiik ise redresor ¢iktiy1 ivedilikle durdurur ve motor serbest sekilde durur.
Ayni zamanda genel pompalama baslatilir. Genel pompalama tamamen yiiriitiildiikten sonra eger mevcut basing
belirlenmig degerden yiiksek ise redresor ¢iktiyr asgari frekansa azaltir. Belirlenen zamani (FA32) geciktirdikten
sonra redresor genel pompalamay1 durdurur ve doniistiiriicii pompalamayi baslatir.

0: Durduruldu
FA36 [No.1 tekrarlama baglatigdi ly Bl 0

0: Durduruldu
FA37 [No.2 tekrarlama baglatigdi ly Erefll 0

1 numarali réle, kontrol PCB’sinde DO1 terminaline ve 2 numarali rdle, TA/TC terminaline karsilik gelir.

FA47 [No 1 Role baslatma dizini 1~20 20

FA48 [No 2 Role baglatma dizini 1~20 20

Rolelerin galisma siralamasi, FA47~FA48 ile ayarlanir. FA47 ve FA48 degerleri, birbirinden farkli olmalidir. Aksi
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halde, tus takiminda “Err5” goriilecektir.

|FA58 |Yangm basinci verilen deger (%) |Ayarlama araligi: 0.0~100.0 |80.0 |

Yangin kontrol terminali kullaniliyorsa, FASS, ayn1 zamanda ikinci basing olarak adlandirilmakta, basing hedef
degeri, ikinci basing degerine doniisecektir.

0: Gegersiz
FA59 |Acil durum yangin modu 1: Acil durum yangm modu 1 0
2: Acil durum yangin _modu 2

Acil durum yangin modu gegerli ve acil durum yangin terminali de gegerli ise, inverter ¢aligmayacak ve
korumayacaktir. (OC ve OE korumasi meydana gelirse, inverter otomatik olarak resetlenecek ve ¢calismaya
baslayacaktir). Ve inverter, FA60’taki frekansta veya inverter bozulana kadar hedef frekansta galisacaktir.
Acil durum yangin modu 1: Terminal gegerli oldugunda, inverter, hedef frekansta ¢alisacaktir.

Acil durum yangin modu 2: Terminal gegerli oldugunda, inverter, FA60 frekansinda ¢alisacaktir.

[FA60 [Yangmn Acil durum Caligma Frekansi [F112~F111 [50.0 ]
Acil durum yangin modu 2 gegerli veya yangin terminaki gecerli ise, inverter FA60 ile ayarlanan frekansta ¢aligir.
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Ek 1 Ariza tespit
Inverterde bir ariza olugmasi halinde, hemen resetleyerek tekrar ¢aligtirmayin. Sebeplerini arastirin ve bir sebep
bulabilirseniz giderilmesini saglayin.
Inverterde herhangi bir ariza durumunda, bu kilavuzdaki talimatlar dikkate alin. Halen ¢6ziilememis durumdaysa,
tiretici ile irtibat kurun. Yetki haricinde kesinlikle tamir etmeye ¢alismayin.

Tablo 1-1 Inverterlerin Ortak Arizalar
Hata |Agiklama Nedenler Onlemler
0O.C. |Donanim Agir1 akim e *Devamli Hizlanma stiresi;

* Cikis tarafinda kisa dongii

*Motor kablosu/baglant: hatali;

OC1 |Yazilim Asir1 akim * motorla kilitli rotor *Kontrol if motor asir1 yiikleme;
* V/F kompenzasyon degerini diigiirme
O.L1 [Inverter Asiri yiikkleme |* Yiikleme asir1 fazla PNHITRER AR © o Gl e sttt
* kapasitesini diigiirme
o.L2 Motor * Viikleme asirt fazla *Yiklenmeyi diisiir; *Son disli oran1 kotrolii;
' Asir1 yiikkleme S * inverter kapasitesini yiikseltin
*Kaynak voltaj ¢ok yiiksek; .. e
* Viikleme eyljemsiZﬁ sl s *Girig Anma gerilimi kotrol;
O.E. |DC Yiiksek Voltaj *Yavaslama zamani gok kisa *motor *Frenleme dayanikliligi ekleme (opsiyonel);
.. . *Ye 1 tiresini It
eylemsizlik tekrar yiikseliyor KRR BIGHIR K2
- e *Guim Girisinin normal olup olmadig: kontrolii;
P.F1. |Giris dis-Faz *G le Cikis-F
e ¢ iris giict ile Gikis-Fazi *Parametre ayarlarinin dogruluk kontrolii
Cikis *Motor baglantisinin gevseklik kontrolii.
PFO * Mot 1
Dis-Faz otorarizall * Motor kirtk/Bozuk pargakontrolii.
*voltaj kaynaginin normal olup olmadigini
L.U. [Diisiik Voltaj Koruma |*Giris voltaji1 diisiik kontrol
*Parametre ayarlarinin dogrulugunun kontrolii
* Havalandirmayn arttirin;
*Cevre 15151 too high; *radiator too dirty *Hava girigini ve ¢ikigini ve 1siticiy1
*install place not good for ventilation; temizleyin;
O.H. [Radyator Asirt isnma | *fan damaged *Gerektigi sekilde kurun;
* Carrier wave Frekans or kompanzasyon  |*Fan/vantilatorii degistirin
curve is too high. *Tastyic1 dalga Frekansini azaltin veya
konpensazyon egrisini azaltin.
AErr |Hat baglantist kesik * Analog sinyal hatt1 baglantis1 yok * Sinyal hattini degistirme.
*. sinyal kaynag1 bozuk * Sinyal kaynagim degistirme
EP/EP * Su pompasi kuru/Bozuk. * su pompasini degistirin
2/EP3 Inverter diisiik yiikleme [* Kayis bozuk * Kayisi degistirin
* Ekipman bozuk * ekipmani tamir edin
*Negatif geribeslemede ¢ok yiiksek basing | .
" . - PID frek: diisiirii
nP Basing kontrolii *Positif geribeslemede ¢ok diisiik basing. . m'ﬁlmum e a'jsml usuruln
* Inverter - Dormansi _statiisiine giriyor inverteri normal statiiye reset edin.
Kull * password/kullanici kodu fonksiyon u
ullanict
ERR1 gegerli oldugunda password/kullanici kodu |*Password/kullanici kodunu dogru ayarlayin
kodu/ d hatal
odwpasswor@ hatall e ayarlanmis .
ERR?2 hOl::l:m parametereleri . Iiellrartnetrev kontrolii sirasinda motora *Motor baglantisim dogru yapiniz
atali aglanti yagmayiniz
. . . * Kontrol ii dog
Calisma 6ncesi Akim  [*Akim Alarm sinyali ¢aliymadan dnce -on ro- panosum_m (I LI (g
ERR3 S — K baglandigindan emin olun.
ikiyor . :
Y Iy *Ureticiden yardim isteyin.
ERRA| Akum stfir fark arizast *Yass1 kabloda problem. *Yasst kabloyu kontrol ediniz.
*Akim detektorii bozuk. *Uretici destegine bagvurun.
PID Parametreleri .
ERR5 * PID Parametreleri yanlig ayarlanmig.  [* Parametreleri dogru ayarlayin.

yanlig ayarlanmus,

4.0 KW altinda monofaze ve trifaze i¢in P.F1. korumasi yok.
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Tablo 1-2 Motor Ariza ve Sayim Olgiileri

Ariza Kotrol edilmesi gereken Ogeler Sayim Olgiileri

Motor Caligmiyor Kablolama dogru mu? Ayarlart dogru  |Enerjiyi verin; Kablolamay1 kontrol edin;
mu? Yiik ¢ok mu biiyiik? Motor zarar | Arizay: kontrol edin; Yiikii azaltin; Tablo
m1 gormiis? Ariza korumasina mi 1-1’e gore kontrol edin.
geciyor?

Motor Yanlis Yonde U, V, W Kablolama/baglantilar1 dogru  |Baglantilari diizeltin.

Calistyor mu?

Parametre ayarlari dogru mu?

Parametreleri dogru ayarlayin.

Motor Doniiyor, ancak

Verilen frekansta baglantilar dogru mu?

Kablolamay1 dogru yapin;

Hiz Degistirilemiyor Calisma modu dogru mu? Dogru ayarlayin;

Yiik cok mu biiyiik? Yiikii azaltin
Motor Hiz1 Cok Yiiksek |Motorun anma degeri dogru mu? Tahrik [Motor anma degerlerini kontrol edin; Tahrik
veya Cok Diigiik orant dogru mu? Inverter parametreleri |oranini control edin; Parametreleri kontrol

yanlig m1 yiiklenmis? Inverter ¢ikis
voltajimin anormal olup olmadigimni
kontrol ettiniz mi?

edin; V/F karakteristik degerini control edin.

Motor Caligmasi Kararli
Degil

Yiik ¢ok mu biiyiik? Yiik degisimi ¢ok
mu biiytik?
Faz m kesildi? Motor arizasi.

Yiikii azaltin; Yiik farkini azaltin, kapasiteyi
arttirin;
Kablolamay: diizeltin.

Gii¢ Kesiliyor

Kablolama akimi ¢ok mu yiiksek?

Giris kablolamasini control edin; Uyan hava
anahtarini se¢in; Yiki azaltin; Inverter
arizasini control edin.
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Ek 2 Su sisteminin 6rnek baglant1 semasi
1. 2 pompayui siiren 1 inverter sabit modu

Y

Glig Anahtari
S MCCB3
T >
N L
PE e P %%_ HLO
17 ):’ {‘—0 S Haberlesme
.—/x—'\ﬁ‘o_g T Anayizi XL @12 Mco
Fre&gns ontistim —® OP1
Anahtari —® OP6 Otomatlk Galistirma N
#® CM 7 MC1
X35 Mecs 2 ® GND st MC2
Sebeke Frekansi (E—® AO1 Mandel ahsllrm" T
Anahtari (A—® A02 —_i? 82 /. MC2 FR1-NC|
® 10V met @
Har\C| Frekans ﬁe Alt HL1
Basmq : i’I\IZD !
Sensorii We Olomqltlllgall§t|rma - HL3
i
24V DO1 @ S5 S3
FR1 13 ® Manel | Caligtirm: m
2 - < Tren
FR2 pet 84 MC3 mcs
® U
RV P N
’S B PE
®"o o o ,J;
CXEAMCT AXAME2 \L N\ es
FR1L| L| L| FRZE E L|

o} o

M1 M2

Kablolama talimatlar:
1. Kablolamay1 yukaridaki sekle gore yapin ve MCCB3’ii kapatin.
2. Litfen F208=1, F203=9, FA00=1, FA36=1, FA37=1, FA47=1, FA48=2, FAO4=basing yiizdesi (basing
percentage), FA03= kanal sinir basinci (channe] hm]t basmc), ve FAOS olarak ayarlayin.
3. Manual durumda, liitfen gii¢ frekansi anahtart MCCB2’yi kapatin. S1’e basildiginda, M1 pompasi
calismaya baglar. S2’ye basildiginda, M1 durur. S3’e basildiginda, M2 galisir. S4’e basildiginda M2 durur.
4. Otomatik durumda, liitfen gevirici frekansi anahtart (MCCBI1) ve enerji frekanst anahtarint (MCCB2)
kapatiniz.
® Inverter enerjilendiginde, inverter, OP3 terminalini kisa devre ederek ileri dogru galigmaya baslar (veya
OP4 terminalini kisa devre ederek geri dogru ¢aligir). M1 enerji frekansi durumunda ¢aligacaktir.
®  Sayet basing yeterince yiiksek degilse, inverter, maksimum frekansa kadar hizlanacaktir. Sayet basing
FA31 siiresi sonunda halen daha yeterince yiiksek degilse, inverter serbest durug yapacak ve M2 pompasi gii¢
frekansi durumunda ¢aligmaya baslayacaktir. FA30 siiresi sonunda, inverter galisacak ve M1, gevirici frekansi
durumunda ¢aligacaktir.
® ki pompa ayn1 anda galistiginda, sayet basing gok yiiksekse, inverter minimum frekansa yavaslayacaktir.
Sayet basing FA32 siiresi sonunda halen daha ¢ok yiiksekse, M2 duracaktir.
® Sayet M1 pompasi ¢evirici frekans1 durumunda galigtyor ve inverter minimum frekansta calistyorsa,
FA10 siiresi sonunda inverter serbest durus yapacak, inverter durgun hale gececek ve “np” yazacaktir.
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2. 2 pompay1 ¢ahistiran 1 inverter sabit modu

B

S Giig Anahtart
MCCB3
=
{—
N )
PE MCCBL
2r—for f %—
):/ DS Haberlesme
4 _~ Ara yiizii L1 L2 HL2
Frekans Dontistim er
Anahta
§ " —TorL Otomatik Cahstirma
{ ;i@ ops MCL MC4
Sebeke Frekansi
Anahtar: M 3 N ez
- ’\ MCCB2 e { GN TC ™~ KA MC4 MC3
— D A0 .\’l:nﬁelfallsnrm: T
(A—@ ro V—D— 1 T\E /, FRINC | HLL
TA ‘ s2
L 10V KA2 ‘ meL
Harici Frekans 1D ar | HL4
Basing 7D GN ! N N
Senstrii D:Gi@ Al Otomatik Calistfma KA MC2 MC3
+24 g S5 | (=)
/O N
Lo
<D 24v DO { \ KA Mc2 McC1
FRL L3 Maniiel (,‘all*nrma e Sg/
DO KAL N
T——oTle ST T ew L
dcm s4
FR2 MC3 "3
DU
DV
Sw P N B PE
o @& & &
’LV\ McC1 ”\’k mc2 ”\V\ MC3 /L/L vca
FME E E FRZ[] E E {

M1 M2
Kablolama Talimatlar:
1. Kablolamay: Yukaridaki Sekle Gore Yapin Ve MCCB3’ii Kapatin.
2. Liitfen F208=1, F203=9, FA00=2, FA36=1, FA37=1, FA47=1, FA48=2, FA04=Basing Yiizdesi (Basing
Percentage), FAO3=Kanal Sinir Basinci (Channel Limit Basing), Ve FA05 Olarak Ayarlayin.
3. Manual Durumda, Liitfen Giig¢ Frekans: Anahtart MCCB2’yi Kapatin. S1’e Basildiginda, M1 Pompast
Caligmaya Baglar. S2’ye Basildiginda, M1 Durur. S3’e Basildiginda, M2 Calisir. S4’e Basildiginda M2 Durur.
4. Otomatik Durumda, Liitfen Cevirici Frekans: Anahtart (MCCB1) Ve Enetji Frekans:t Anahtarin1 (MCCB2)
Kapatiniz.
® TInverter Enerjilendiginde, KA1 Aktiftir, Ve Inverter, OP3 Terminalini Kisa Devre Ederek fleri Dogru
Caligmaya Baglar. KA2, M1°i Cevirici Frekansi Durumunda Calistirmaya Baglar. Sayet Basing Yeterince
Yiiksek Degilse, inverter, Maksimum Frekansa Kadar Hizlanacaktir. Sayet Basing FA31 Siiresi Sonunda
Halen Daha Yeterince Yiiksek Degilse, Inverter Serbest Durus Yapacak Ve M2 Pompast, Giig Frekansi
Durumunda Cahsmaya Bagslayacaktir. FA30 Siiresi Sonunda, Inverter Caligmaya Baglayacak Ve M1 Cevirici
Frekansi Durumunda Calisacaktir.
® FA25 Siiresi Sonunda, Tiim Pompalar Serbest Durusa Gegecektir. Sonra KA2 Aktif Olacaktir. M2,
Cevirici Pompasidir. Sayet Basing Yeterince Yiiksek Degilse, Inverter, Maksimum Frekansa Kadar
Hizlanacaktir. Sayet Basing FA31 Siiresi Sonunda Halen Daha Yeterince Yiiksek Degilse, Inverter Serbest
Durus Yapacak Ve KA1 M1’i Gii¢ Frekans1 Durumunda Calistirmaya Baglar. FA30 Siiresi Sonunda, inverter
Caligmaya Baglayacak Ve M2 Cevirici Frekanst Durumunda Calisacaktir.
® iki Pompa Ayni Anda Calistiginda, Sayet Basing Cok Yiiksekse, inverter Minimum Frekansa
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Yavaglayacaktir. Sayet Basing FA32 Siiresi Sonunda Halen Daha Cok Yiiksekse, Genel Pompa Duracaktir.
® Sayet Bir Pompa Cevirici Frekansi Durumunda Calistyor Ve inverter Minimum Frekansta Calisiyorsa,
FA10 Siiresi Sonunda Inverter Serbest Durus Yapacak, Inverter Durgun Hale Gegecek Ve “Np” Yazacaktir.

EK 3 Uriinler ve Yapilar

E1000 serisi inverterin gii¢ araligi, 0.2~800kW arasindadir. Bilgiler i¢in Tablo 3-1 ve 3-2’ye bakiniz. Belirli
rlinler i¢in iki (veya daha fazla) yap1 ¢esidi bulunabilir. Liitfen siparisinizi gegerken tamamen agiklayici ve net
olun.

Inverter, anma ¢ikis akiminda kullanilmalidir. Sadece kisa bir siire asirt yiiklemeye izin verilmelidir. Caliymam
siiresince, izin verilen degerleri agmamalidir.

Tablo 3-1 E1000 Uriin Bilgileri

Model UI\);IgOLiloin(akk\)/:ll)l r Cll\ll(?sm:ll?llm 'ZZSL Aéigl)lk Sogutma Tiirii Aciklamalar
E1000-000252 02 15 E1 | 136 | Kendinden .
sogutmali o
E1000-0004S2 04 25 El 1.4 | Hava sogutmall o &
E1000-0007S2 0.75 45 El 1.43 | Hava sogutmali = :
E1000-0011S2 1.1 5 E2 2.0 | Hava sogutmali B
E1000-0015S2 15 7 E2 2.0 | Hava Sogutmali =S
E1000-0022S2 2.2 10 E3 2.28 | Hava sogutmali
E1000-0007T3 0.75 2 E2 2.0 Hava sogutmali
E1000-0015T3 15 4 E2 2.0 Hava Sogutmali o
E1000-0022T3 2.2 6.5 E2 2.0 | Hava Sogutmali <
E1000-0030T3 3.0 7 E4 3.02 | Hava Sogutmali S
E1000-0037T3 3.7 8 E4 3.02 | Hava Sogutmali :_g
E1000-0040T3 4.0 9 E4 3.02 | Hava Sogutmali &
E1000-0055T3 5.5 12 E5 4.2 | Hava Sogutmali 7;
E1000-0075T3 7.5 17 E5 4.4 | Hava Sogutmali 73
E1000-0110T3 1 23 E6 8.0 | Hava Sogutmali .
E1000-0150T3 15 32 E6 8.2 | Hava Sogutmali
Model U'\);lgoli:)arn(akk\)l:ll)l r C:\ll((l);n:lf:m ZZSL Azgégl)lk Sogutma Tiirii Agiklamalar
E1000-0185T3 18.5 38 C3 19 Hava Sogutmali
E1000-0220T3 22 44 C3 20 Hava Sogutmali
E1000-0300T3 30 60 C3 22.5 | Hava Sogutmali
E1000-0370T3 37 75 C5 37.6 | Hava Sogutmali
E1000-0450T3 45 90 C5 38.6 | Hava Sogutmali
E1000-0550T3 55 110 C5 415 | Hava Sogutmali —
E1000-0750T3 75 150 C6 55 | Hava Sogutmall g °
E1000-0900T3 90 180 C6 56 Hava Sogutmali Z8
E1000-1100T3 110 220 c7 87 | Hava Sogutmalt =z
E1000-1320T3 132 265 c8 120 | Hava Sogutmali GRS
E1000-1600T3 160 320 C8 123 | Hava Sogutmali é >
E1000-1800T3 180 360 Cc9 125 | Hava Sogutmali g rz
E1000-2000T3 200 400 CA 180 | Hava Sogutmali ==
E1000-2200T3 20 440 CA 185 | Hava Sogutmali
E1000-2500T3 250 480 CB 220 | Hava Sogutmall
E1000-2800T3 280 530 CB 225 | Hava Sogutmali
E1000-3150T3 315 580 CB 230 | Hava Sogutmali
E1000-3550T3 355 640 CB 233 | Hava Sogutmali
E1000-1100T3D 110 220 DO 160 | Hava Sogutmali -« - o
E1000-1320T3D 132 265 D1 200 | Hava Sogutmalt g=y S = <
E1000-1600T3D 160 320 D1 202 | Hava Sogutmali g s238§
E1000-1800T3D 180 360 D1 205 | Hava Sogutmali "
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E1000-2000T3D 200 400 D2 275 Hava Sogutmali
E1000-2200T3D 220 440 D2 280 Hava Sogutmalt
E1000-2500T3D 250 480 D3 350 | Hava Sogutmali
E1000-2800T3D 280 530 D3 380 Hava Sogutmali
E1000-3150T3D 315 580 D3 385 Hava Sogutmal
E1000-3550T3D 355 640 D3 445 Hava Sogutmal
E1000-4000T3D 400 690 D4 535 Hava Sogutmal
E1000-4500T3D 450 770 D5 670 Hava Sogutmal
E1000-5000T3D 500 860 D5 675 Hava Sogutmali
E1000-5600T3D 560 950 D5 700 Hava Sogutmal
E1000-6300T3D 630 1100 D5 700 Hava Sogutmali
E1000-7100T3D 710 1300 D5 710 Hava Sogutmal
E1000-8000T3D 800 1500 D5 710 Hava Sogutmali
E1000-0185T3R 18.5 38 E7 24.5 | Hava Sogutmal
E1000-0220T3R 22 44 E7 25.5 | Hava Sogutmal —_ »(Ca::
E1000-0300T3R 30 60 E7 28 Hava Sogutmali g Ei
E1000-0370T3R 37 75 E8 48 Hava Sogutmali = %
E1000-0450T3R 45 90 E8 49 Hava Sogutmali = g
E1000-0550T3R 55 110 E8 52 Hava Sogutmali g ;
E1000-0750T3R 75 150 E9 66.5 | Hava Sogutmal ES
E1000-0900T3R 90 180 E9 67.5 | Hava Sogutmali
Tablo 3-2 E1000 Uriin Yap: koduna gore olciileri
Yapt Kodu [ AXBDEISB(I))IEIIfIITSQ el Montaj Boyu (WxL) Baglanti Civatasi Agiklamalar
El 80x135 (142) x138 70x128 M4 o
E2 106x150 (157) x180 94x170 M4 2
E3 106x170 (177) x180 94x170 M4 =
E4 138x152 (159) x235 126x225 M5 %
E5 156x170 (177) %265 146x255 M5 ®
E6 205x196 (202) %340 194x330 M5
E7 271x235x637 235x613 M6
E8 360x265%x901 320x876 M8
E9 420x300x978 370x948 M10
C3 265%235%x435 235x412 M6 =
C5 360x265%555 320x530 M8 @
C6 410x300x630 370x600 M12 i
Cc7 516x326x760 360x735 M12 2
C8 560x326x1000 390x970 M10 =
C9 400x385x1300 280x1272 M10
CA 535x380x1330 4701300 M10
CB 600x380x1580 545x%1550 M16
DO 580x500x1410 410x300 M16
D1 600x500x1650 400x300 M16 §
D2 660x500%1850 450300 M16 =
D3 800x600x1950 520%340 M16 2
D4 1000x550%2000 800%350 M16 g
D5 1200x600%2200 986x400 M16

Not 1: birim mm'dir.
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Metal Kabin Profili
Ek 4 Frenleme diren¢ Secimleri

Inverter Moduller Gegerli Motor giicii (KW) Uygulanabilir Frenleme
Direnci
E1000-0002S2 0.2
E1000-0004S2 0.4
E1000-0007S2 0.75
E1000-0011S2 1.1 150W/600
E1000-0015S2 15
E1000-0022S2 2.2
E1000-0007T3 0.75 80W/200Q
E1000-0015T3 15 80W/150Q
E1000-0022T3 2.2
E1000-0030T3 3.0
E1000-0037T3 3.7 150W/1500
E1000-0040T3 4.0
E1000-0055T3 55 250W/120Q
E1000-0075T3 7.5 500W/120Q
E1000-0110T3C 11 1KW/90Q
E1000-0150T3C 15 1.5KW/80Q
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Ek5  Haberlesme Kilavuzu (Versiyon 1.8)
I. Genel

Modbus, bir seri ve asenkron haberlesme protokoliidiir. Modbus protokolii, PLC ve diger kontrol iinitelerinde
kullanilan genel bir dildir. Bu protokol, iletildigi ag ne olursa olsun, bir kontrol {initesi araciligiyla tanimlanabilen
ve kullanilabilen bir bilgi yapis1 meydana getirmistir.

MODBUS hakkinda detaylar i¢in referans kitaplar okuyabilirsiniz veya iireticilere sorabilirsiniz.

Modbus protokolii, 6zel bir arayiiz gerektirmemekle birlikte, RS485, tipik bir fiziki arayiizdiir.

I1. Modbus Protokolii
2.1 Transmisyon modu
2.1.1 Format
1) ASCII modu
Baglama |Adres Fonksiyon |Veri LRC Kontrol Son
: Inverter [Fonksiyon |Veri Veri |... |Veri [LRC LRC Geri don |Satir Ekle
(0X3A) |adres kodu uzunlugu |1 ... |IN yiiksek digiik (0X0D) [(0X0A)
oncelikli |oncelikli
bayti bayt1
2) RTU modu
Start Adres Fonksiyon  |Veri CRC Kontrol Son
T1-T2-T3-T4  |Inverter |Fonksiyon |N Veri CRC’nin diisik [CRC’nin T1-T2-T3-T4
adres Kodu oncelikli bayt1 | yiiksek
oncelikli baytt

2.1.2 ASCII Modu

ASCII modunda, bir Bayt (onaltilik diizende), iki ASCII karakter ile temsil edilmektedir.
Ornegin, 31H (onaltihk diizende) iki ASCII karakter igermektedir ‘3(33H)’,”1(31H)’.
Yaygin/Genel karakterler, ASCII karakterleri agagidaki tabloda gosterilmistir:

Karakterler “0* “1e “p e ceqee g <6 e
ASCII Kod 30H 31H 32H 33H 34H 35H 36H 37H
Karakterler “8 “9 “A “B* “C “D* “Re e
ASCII Kod 38H 39H 41H 42H 43H 44H 45H 46H

2.1.3 RTU Modu

RTU modunda, bir Bayt, onaltilik diizende temsil edilmektedir. Ornegin, 31H, veri paketine gonderilmektedir.
2.2 Baud (Bilgi akist) Hizi

Ayarlama: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600

2.3 Cerceve Yapist:

1) ASCII modu

Bayt Fonksiyon

1 Start Biti (diisiik seviye)

7 Veri Biti

0/1 Parite Kontrol Biti (Kontrol olmadig1 zaman yoktur. Aksi halde 1 bittir)
1/2 Stop Biti (Kontrol varken 1dir, aksi halde 2 bittir)

2) RTU modu

Bayt Fonksiyon

1 Start Bit (Diisiik seviye)

8 Veri Biti

0/1 Parite Kontrol Biti (Kontrol olmadigi zaman yoktur. Aksi halde 1 bittir)
1/2 Stop Biti (Kontrol varken 1dir, aksi halde 2 bittir)

2.4 Hata Kontrolii

2.4.1 ASCII modu

Yatay Hata Denetimi (Longitudinal Redundancy Check-LRC): ASCII mesaj alan1 igeriginde, mesajin basindaki
kolon karakteri ve sonundaki CRLF gifti alinmadan yapilmaktadir.

LRC, mesajdaki 8-bitlik baytin birbirine eklenmesiyle hesaplanir. Artanlar goz ardi edilir ve sonra ikiye tiimlenir.
Bir LRC olusturma prosediirii su sekildedir:

1. Mesajdaki tiim baytlar1 ekleyin, baslangi¢ kolonu ve bitis CRLF’yi dikkate almayin. Bunlan 8 bitlik bir alanda
ekleyin, boylece artanlar dikkate alinmamis olacaktir.

2. Bire tiimlemek i¢in sonug degeri onaltilik FF degerinden (hepsi 1) ¢ikartin.

3. ikiye tiimlemek igin 1 ekleyin.
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2.4.2 RTU Modu

Dongiisel Artiklik Denetimi (Cyclical Redundancy Check-CRC): CRC alanu, iki bayt olup, 16 bit igerir.

CRC, ilk dnce 16 bitlik 1 6n yiiklemesiyle baslatilir. Sonrasinda, kayitlarin mevcut icerigine 8 bitlik mesaj
eklenmesi islemi baglar. Her karakterdeki sadece sekiz bit very, CRCnin olusturulmasi igin kullanilir. Baslangig ve
bitis bitleri, ve parite biti, CRC i¢in kullanilmaz.

CRC-16 olusturma prosediirii:

1. 16-bit registera onaltilik FFFF bilgisi yiikleyin. Bu CRC’yi ¢agirin.

2. Mesajin ilk 8 bitlik bayti, 16 bitlik yiiksek-oncelikli bayt1 ile birlikte CRC kaydini olusturur.

3. CRCyi saga bir bit kaydirin (LSB tarafina), MSB’yi sifir ile doldurun. LSB’yi ¢ekin ve inceleyin.

4. (Sayet LSB 0 ise): 3. Adimu tekrarlayin (tekrar kaydirin).

(Sayet LSB 1 ise): Ozel veya CRC kaydi, A001 onaltilik degerdir. (1010 0000 0000 0001).

5. 8 kaydirma tamamlanana kadar adim 3 ve 4’ tekrarlayim. Tamamlandiginda, 8 bitlik baytin tamami islenmis
olacaktir.

CRC mesaja eklendiginde, 6nce diisiik 6ncelikli bayt, sonra yiiksek dncelikli bayt eklenir.

2.4.3 Protokol Cevirici

Bir RTU komutunu bir ASCII komutuna doniistiirmek kolaydir:

1) CRC yerine LRC kullanin.

2) RTU komutundaki her bayt: karsilik gelen iki baytli ASCII koduna gevirin. Ornegin: 0x03’{i 0x30 ve 0x33
olarak yazin. (0 i¢in ASCII kod ve 3 i¢in ASCII kod).

3) Mesajin basina bir kolon karakteri (ASCII 3A onaltilik) ekleyin.

4) Bir artan-yeni satir (Carriage return, line feed-CRLF) ile sonlandirm. (ASCII 0D ve 0A onaltilik).

Boylece, RTU Modu asagidaki sekilde gosterilecektir. ASCII modu kullanirsaniz, doniistiirmek i¢in yukaridaki
listeleri kullanabilirsiniz.

2.5 Komutu tipi & Format

2.5.1 Asagidaki liste fonksiyon kodlarimi gosterir.

Kod Isim Agiklama

03 Yazmaglari Okuma Bagimli cihazdaki (slave) ikilik diizendeki igerigi okuma
(Her seferde 10 yazmagtan az)

06 Tek Yazmag On ayari Yazmaga bir deger atanmasi

2.5.2 Adres ve anlaim
Bu boliim, inverterin ¢aligmasi, durumu ve ilgili parametre ayarlarini anlatmaktadir.
Fonksiyon kodu parametre adreslerinin kural tanimu:
1) Fonksiyon kodunun parametre adresi olarak kullanimi

Genel Seri:

Yiiksek-oncelikli byte: 01~0A (onaltilik)
Diisiik-6ncelikli byte: 00~50 (max sinir) (onaltilik) Her boliimiin fonksiyon kodu arahgi aym degildir. Ozel aralik
igin kilavuza bakiniz.

Ornegin: F114’iin parametre adresi 010Edir. (onaltilik).

F201’in parametre adresi 0201°dir. (onaltilik).

Not: Bu durumda, alt1 fonksiyon kodunun okunmasina ve sadece bir tanesinin yazilmasina izin vermektedir.
Bazi fonksiyon kodlari, control edilebilmekte ancak degistirilememektedir; bazi fonksiyon kodlari, ne control
edilebilmekte ne de degistirilebilmektedir; bazi fonksiyon kodlar1, ¢alistirma durumunda degistirilememektedir;
bazi fonksiyon kodlari, ¢alistirma durumunda da durma halinde de degistirilememektedir.
Tiim fonksiyon kodlarinin parametrelerinin degistirilmesi durumunda, etkili aralik, birim ve ilgili talimatlar igin
ilgili inverter serisinin kullanim kilavuzuna bakilmasi gerekir. Aksi halde, beklenmeyen sonuglar meydana
gelebilir.
2) Parametre adresi olarak farkli parametreler kullanin
(Yukaridaki adres ve parametre tanimlari, onaltilik diizendedir. Ornegin, ondahk diizende 4096 sayisi, onaltilik
diizende 1000 say1sina karsilik gelmektedir).

1. Calisma durumu parametreleri

Parametre Adresi Parametre tanimi (sadece okunur)

1000 Cikis Frekansi

1001 Cikis voltaji

1002 Cikis Akimu

1003 Kutup Sayisi/ Kontrol modu, yiiksek dncelikli bayt, kutup sayisidir, diisiik 6ncelikli
bayt, is kontrol modudur.

1004 Bus-line voltaji
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1005 Tahrik orani /inverter durumu
----E1000 Yiiksek oncelikli bayt tahrik orani, diisiik oncelikli bayt, inverter durumudur
Inverter durumu:
00: Bekleme modu 01: fleri galigma
02: Ters yonde ¢aligma 04: Yiiksek akim (OC)
05: DC yiiksek-Akim (OE) 06: Girig dig-Faz1 (PF1)
07: Frekans Asin yiikleme (OL1) 08: Diisiik voltaj (LU)
09: Asirt 1sinma (OH) 0A: Motor asir1 yiikleme (OL2)
0B: Parazit/Karisim (ERR) 0C: LL
0D: D1s Malfonksiyon (ESP) OE: ERR1
OF: ERR2 10: ERR3 11: ERR4
2. Kontrol komutlar:
Parametre adresler Parametreler Agiklama (sadece yazili)
2000 Komutun anlami:

0001: (forward) ileri yonde galisma (parametre yok)

0002: Geri/aksi yonde ¢alisma (parametre yok)

0003: Yavaslama stop/Durma

0004: Free stop/Bagimsiz durma

0005: (forward) ileri yonde Jogging (yavas calisma) ~start/Baslat
0006: (forward) ileri yonde Jogging (yavas galisma) —stop/Dur
0007: Ters

0008: Run/Caligma (yon yok)

0009: Hata reset/ Hata resetleme

000A: (forward) Ileri yonde Jogging (yavas ¢aligma) stop/Dur
000B: Geri/aksi yonde Jogging (yavas ¢alisma) stop/Dur

2001 Parametreleri kitleme

0001: Bosatlma/dinlendirme sistemi kilitleme (Uzaktan kumanda kilitleme)
0002: Uzaktan kumanda kilitleme (Kumada kilidi agilmadan 6nce tiim konutlar
gegersizdir)

2. Parametre Okurken Gegersiz Cevap Alinmasi

Komutu Tanimlari Fonksiyon Veri

Bagimli(slave) parametre cevabi En yiiksek oncelikli bayt, 1’e doner.  [Komutun anlami:

0001: Gegersiz Fonksiyon kodu
0002: Gegersiz Adres

0003: Gegersiz Veri

0004: Slave hata notu ™2

Not 2: Gegersiz cevap 0004, asagidaki iki durumda ortaya ¢ikar:
5. Inverter ariza konumunda iken resetlemeyin (yeniden baslatmayin).
6. Inverter kilitli durumdayken agik hale getirmeyin.
2.5.3 Ek Aciklamalar
Haberlesme esnasindaki ifadeler:
Frekans Parametre degerleri = Mevcut degerX 100 (Genel Seri)
Zaman Parametre degerleri =Mevcut degerX 10
Akim Parametre degerleri =Mevcut degerX 10
Voltaj Parametre degerleri =Mevcut degerX 1
Gii¢ Parametre degerleri =Mevcut degerX 100
Tahrik Orani Parametre degerleri =Mevcut degerX 100
Versiyon No Parametre degerleri=Mevcut degerX 100
Talimat: Parametre degeri, very paketi halinde gonderilen degerdir. Gegcerli deger, inverterin gegerli
degeridir. PC/PLC parametre degerini aldiktan sonra, gecerli degeri almak icin karsihk gelen katsayrya
boliinecektir.
NOT: PC/PLC invertera komut génderdiginde, veri paketindeki taban sayiy1 dikkate almayiiz. Gegerli deger
araligi, 0 ile 65535 arasidir.

I iletisim ile ilgili Fonksiyon Kodlari

[Fonksiyon kodu [Fonksiyon tanimi [Ayarlama aralig: [Mfr degeri
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F200 Bagslat komutu kaynag1 Tus takimi komutu; 0
Terminal komutu;

Tus takimi+ Terminal;
MODBUS;

Tus takimi+ Terminal + MODBUS

Tus takimikomutu; 0
Terminal komutu;

F201 Durma komutu kaynagi

MODBUS;
: Tug takimi+ Terminal + MODBUS

F203 Ana Frekans kaynagi X |0: Dijital hafiza Ayari; 0
: Harici analog Al1,;
: Harici analog Al2;
: Pulse/Darbe Giris given;
: Kademe hiz1 Kontrol;
: No memory by Dijital Ayari;
6:Tus takimi voltmetre;
7~8: Ters; 9: PID ayarlama 10: MODBUS

0:
1:
2:
3:
4:
0:
1:
2: Tus takimi—+ Terminal;
3:
4
0
1
2
3
4
5

F900 Inverter adres 1~255 1

F901 Modbus Modu Segimi 1: ASCII modu 1
2: RTU modu

3: Uzaktan kumandali tug takimi idaresi (Sadece
15KW alt1 inverterler)

F903 Parity Kontrol Se¢imi 0: Kontrol yok 0
1: Cift
2: Esit

F904 Baud degeri 0:1200 1: 2400 2: 4800 3: 9600 3
4:19200 5: 38400 6: 57600

Inverter PLC/PC ile haberlesiyorken, PLC/PC haberlesme parametreleri ile ilgili fonksiyon kodlarini ayarlayiniz.

IV Fiziksel arabirim

4.1 Arabirim talimati

RS485 veri iletisim arayiizii, kontrol terminallerinin en solunda yer almaktadir ve altinda A+ ve B- isaretleri vardir.
4.2 Veri Yolu Yapisi

ere L1t
Veri Yolu Alam g § w)] )

— - o (]

S = S =~

=2 g % 8

~

A ¥ = g

3 (8 o o

c [«2] — ey

= = @, -

Inverter Inverter i ¢ | |

Veri Yolu Diyagram Semasi

RS485 Half-duplex haberlesme modu, E1000 serisi inverterlarda kullanilmaktadir. Daisy chain (halka dizilim)
yapisi, 485 Bara-hatti tarafindan kullanilmaktadir. Dallanmalar veya yildiz baglanti kullanmayiniz. Bu
baglantilardan olugan yansimalar, 485 haberlesmesini etkileyecektir.

Half-duplex baglantida ayni anda sadece bir inverter PC/PLC ile haberlesebilir. iki veya daha fazla inverter ayni
anda veri yiiklerse, sadece haberlesmede problem olmaz, belirli elemanlara yiiksek akim da iletilir.
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3. Topraklama ve Terminal

120 Q’luk sonlandirma direnci, RS485 hatlarinda sinyal yansimalarimni yok etmek amagli olarak kullanilmaktadir.
Sonlandirma direnci, hat ortasinda kullanilmamalidir.

RS 485 aginin herhangi bir noktasinda direk topraklamaya izin verilmez. Agdaki tiim ekipman, kendi topraklama
terminalleri lizerinden diizgiin bir sekilde topraklanacaklardir. Herhangi bir durumda topraklama kablolarmin
kapali devre olusturmadigina dikkat edilmelidir.

iy
Terminal Mesafe 0.5 m ‘ Terminal
Direnci az olmak Direnci
B | ;, |
slavel slavel slaved slave? ‘

Terminal Direnci Diyagram Baglanti

Liitfen kablolama yaparken PC/PLC tahrik kapasitesini ve PC/PLC ile inverter arasindaki mesafeyi diigiiniin.
Tahrik kapasitesi yeterli degilse bir tekrarlayici ekleyin.

A Kurulum i¢in tiim kablolama, inverter enerjisiz durumdayken yapilmahdir.
V. ORNEK

Ornek 1: NO.01 inverterlerde, RTU modunda, acc siiresi degisimi (F114) 10.0s
Soru

Yazmag Adresi  |Preset Veri  |Preset Veri

Adres  [Fonksiyon|Yazmag Adresi Hi CRCLo |CRCHi

Lo Hi Lo
01 06 01 0E 00 64 E8 1E
Fonksiyon kodu F114 Degeri: 10.0S
Normal Tepki

Yazmag Adresi  |Cevap Verisi |Cevap Verisi

Adres  |Fonksiyon|Yazmag Adresi Hi CRCLo [CRCHi

Lo Hi Lo
01 06 01 0E 00 64 E8 1E
Fonksiyon kodu F114 Normal Tepki
Anormal Cevap
Adres Fonksiyon Anormal kod CRC Lo CRC Hi
01 86 04 43 A3

Fonksiyon kodunun maksimum degeri 1°dir. birim hatas
Ornek 2: Okuma Cikis Frekans, Cikis voltaji, Cikis Akim ve Akim doniis hizt NO.2 inverter.
Host Sorgulama

Adres  |Fonksiyon :_1{1: Yazmag Adres II_“; Yazmag Adres g:;r;a;i g:;rr?]aio CRCLo |CRCHi
02 03 10 00 00 04 40 FA
Tletisim parametrelerl Adresi 1000H

Birim Cevab :

. Ba Veri Veri Veri Veri Veri Veri Veri Veri Crc
Adres|Fonksiyon Sa})l,ltm Hi Lo |Hi  |Lo [Hi |Lo |Hi |0 |CCR° ki
02 |03 08 13 88 01 90 00 3C 02 00 [82 F6
Cikis Frekansi Cikis Voltaji Cikis Akimi  Kutup/baslik ¢ifti sayist Kontrol modu

NO.2 Inverter Cikis Frekanst 50.00Hz, Cikis voltaji1 400V, Cikis Akimi 6.0A, kutup ¢ift sayist 2 ve Kontrol modu,
tus takimi kontroli seklindedir.
Ornek 3: NO.1 Inverter ileri yonde galismaktadir.
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Sunucu sorgu:

Adres Fonksiyon |Yazmag Hi |Yazmag Lo dYazma | Yazma CRCLo |CRCHi
urumu Hi |durumu Lo

01 06 20 00 00 01 43 CA
Tletisim parametreleri Adresi 2000H (forward) Ileri yonde —¢alisma
Bagimli (Slave) Normal Cevabi:
Adres Fonksiyon |Yazmag¢ Hi |Yazmag Lo dYL?t'zuTn&:J Hi le?rZunr;au Lo CRCLo |CRCHi
01 06 20 00 00 01 43 CA
Normal tepki
Bagimli (Slave) Anormal Cevabi:
Adres Fonksiyon Anormal Kod CRC Lo CRC Hi
01 86 01 83 A0
Fonksiyon kodunun maksimum degeri 1°dir. Gegersiz Fonksiyon kodu (kabul)
Ornek4: F113, F114 degerlerini No.2 inverterdan okuyun
Host Sorgulama:

. Yazma Yazmag Adres | Yazma Yazmag Sayim .
Adres Fonksiyon Adres f” Lo ¢ Sayim Ic-li Lo ¢SWIM cRC Lo |CRC Hi
02 03 01 0D 00 02 54 07
iletisim parametreleri Adreis FIODH Okuma Yazmaci Sayist
Bagimli (Slave) Normal Cevabi:

Ik JIIS Ikinci Ikinci
Adres  [Fonksiyon ?:yltm Parametreler |parametreler |parametreler |parametreler E‘?C ﬁ?c
Y durumu Hi durumu Lo |durumu Hi |durumu Lo

02 03 04 03 E8 00 78 49 61
Mevcut deger 10.00. Mevcut deger 12.00
Bagimli (Slave) Anormal Cevabi :
Adres Fonksiyon kodu Anormal Kod CRC Lo CRC Hi
02 83 08 BO F6

Fonksiyon kodunun maksimum degeri ‘dir.

Parite kontrol hatasi
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Ek 6 Fonksiyon kodlar1 ayrintih tablo
Fonksiyon Folrllgsdll)jon F?l‘r;tls]z?n Ayarlama aralig Fabrika Ayarlari| Degis
F100 Kullanic Sifresi 0~9999 8 N
F102 Inverter Nominal akimi  (A) 1.0~1000.0 Fabrika ¢ikisli *
F103 Inverter giicii (KW) 0.20~800.0 Fabrika ¢ikisli *
F104 Inverter gii¢ kodu 100~400 Fabrika ¢ikigh *
F105 Yazilim Siiriim No. 1.00~10.00 Fabrika ¢ikisl *
F106 Rezerve
F107 Sifre Gegerli veya Degil 0: gecersiz; 1: gegerli 0 \
F108 Kullanici Sifresi Ayari 0~9999 8 \
F109 Baglangi¢ Frekansi (Hz) 0.0~10.00Hz 0.00Hz \
F110 ?5513“%1? Frekans: Tutma Siiresi 0.0~10.0S 00 N
F111 Maksimum frekans(Hz) F113~650.0Hz 50.00Hz \
F112 Minimum frekans(Hz) 0.00Hz~F113 0.50Hz \
F113 Hedef frekans(Hz) F111~F112 50.00Hz \
F114 linci Hizlanma Siiresi 0.1~3000S 5.0S igin 0.2~ N
4.0 KW
30.0S i¢in 5.5~
F115 linci Yavaglama Siiresi 0.1~3000S 30KW v
= 60.0S iizeri igin
3 37KW.
£ FI116  |2nci Hizlanma Siiresi 0.1~30008 80Sfor0.o~ |
2 4.0 KW
2 50.0S for 5.5~
& F117 2nci Yavaglama Siiresi 0.1~3000S 3OKW .. Y
= 90.08 iizeri igin
37TKW.
F118 Gegis Frekansi 15.00~650.0Hz 50.00 X
F119 Hizlanma/yavaglanma siiresi ayar |0: 0~50.00Hz 0 ¥
referansi 1: 0~maksimum Frekans
F120 ileri yéntAiAe“/Geri/aksi yonde 0.0~3000S 0.0S J
aktarma 6lii-zamani
F121 Rezerve
F122 Geri/aksi yonde ¢aligma yasagi 0: gecersiz; 1: gegerli 0 X
F123 Kombine hiz kontrolii modunda 0: Gegersiz; 1: gecerli 0 ¥
gegerli eksi frekans. ’
Fio4  |2009ing (yavas cahisma) F112~F111 5.00Hz N
Frekansi
Jogging (yavas calisma) 0.2~4.0KW:
F125 Hizlanma Siiresi 0.1~3000S 5.0S v
5.5~30KW:
Jogging (yavas ¢alisma 30.0S
F126 Yffaslirfwya Siiresi ) 0.1~30008 37KW Uzeri: v
60.0S
F127 Frekans A atlama 0.00~650.0Hz 0.00Hz \
F128 Atlatma Araligi A +2.50Hz 0.00 \
g F129 Frekans B atlama 0.00~650.0Hz 0.00Hz y
=3 F130  |Atlatma Araligi B +2.50Hz 0.00 y
n;? 0—Gegmis Cikis Frekansi /
§ Fonksiyon kodu
% F131 Calisma Gosterge ogeleri ;:é:;glgg;i dons hizt O+l+=2]_;4+8 y

4—Cikis voltaji
8—PN voltaji
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16 —PID Geri besleme degeri
32—1Is1
64— Sayim degeri
128—Diiz hiz
256 —PID verilen deger
0: Frekans / Fonksiyon kodu
1: Tus takimi Jogging (yavas
galigma)
2: Hedef doniis hizi
F132 Stop/Durma gosterge dgeleri 4: PN voltaji 2+4=6 v
8: PID Geri besleme degeri
16: Is1
32: Sayim degeri
64: PID verilen deger
F133  |Motor Sistemi Disli Orani 0.10~200.0 1.0 N
F134 Transmisyon tekerlegi yarigap1 0.001~1.000 (m) 0.001 V
F135 Rezerve
F136  |Kayma kompanzasyonu 0~10% 0 X
0: Dogrusal kompanzasyon;
1: Kare kompanzasyon;
F137 Tork kompansasyon modlar1 2: Kullanicr tanimli ¢ok noktali 3 X
kompanzasyonu
3: Oto tork kompanzasyonu
0.2-4.0:5
F138 Dogrusal kompanzasyon 1~16 5.5-30: 4 X
37: 3 lizeri
F139 Kare kompanzasyon ;:O 15 2: 18; 3: 195 4: 1 X
F140 Il(ullamcl tanimli Frekans noktas1 0~F142 1.00 y
F141 Kullanic1 tamimli voltaj noktas1 1 [0~100% 4 X
F142 lz(ullamcl tanimli Frekans noktas1 F140~E144 500 ¥
F143 Kullanici tanimli voltaj noktas1 2 [0~100% 13 X
F144 Kullanict tamiml frekans noktasi 3 |F142~F146 10.00 X
F145  |Kullanici tanimli voltaj noktas1 3 |0~100% 24 X
F146 Kullanict tamiml frekans noktasi 4 |F144~F148 20.00 X
F147 Kullanic1 tamimli voltaj noktas1 4 |0~100% 45 X
F148 Kullanic tanimli frekans noktasi 5 |F146~F150 30.00 X
F149  |Kullanici tammh voltaj noktasi 5 |0~100% 63 X
F150 Kullanic1 taniml frekans noktasi 6 [F148~F118 40.00 X
F151 Kullanici taniml voltaj noktas1 6  [0~100% 81 X
rg F152 Cikis voltaj Ilgili to Gegis Frekans1|10~100% 100 X
=3 0.2~7.5KW: 800~10000 4000
el — 200~
[ | o s [SSOmee e
% Abone 55KW: 800~4000 2000
) 0: Gegersiz
F154  |Otomatik voltaj rektifikasyon 1: Gegerli 0 X
2:Gegersiz during Yavaslama
F155 Dijital Ek Frekans ayarlari 0~F111 0 X
F156 Dijital Ek Frekans Polarite Ayar1 |0 or 1 0 X
F157 Ek Frekans okuma A
F158  |Ek Frekans Polarite okuma A
Random tastyici dalga Frekans 0: Fabrika ayarlarina doniis yok
F159 o . s 1 X
se¢imi 1: Fabrika ayarlarina doniig
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F160

Fabrika ayarlarina doniis

0: Fabrika ayarlarina doniis yok
1: Fabrika ayarlarina doniig

npow jonuoy ewsie)

F200

Start/baslat komutu kaynag1

0: Tus takimi komutu

1: Terminal komutu

2: Tus takimi+ Terminal
3:MODBUS

4: Tus takim—+ Terminal +
MODBUS

F201

stop/Dur komutu kaynag1

0: Tus takimi komutu

1: Terminal komutu

2: Tus takim—+ Terminal
3:MODBUS

4: Tus takim—+ Terminal +
MODBUS

F202

Caligma yonii Ayart

0: (forward) ileri yonde ~calisma
kilitleme;

1: Geri/aksi yonde ¢alisma
kilitleme;

Terminal Ayart

npowt [onuoy| ewsIe)

F203

Ana Frekans kaynagi X

Dijital hafiza Ayar1;
Harici analog Al1;

Harici analog Al2;
Pulse/Darbe Giris given;
Kademe hizi kontrol;
Dijital Ayar1 hafizasi yok;
6:Tus takimi voltmetre;

7-8: Rezerve

9: PID ayarlama;

10: MODBUS

e e 1

o

F204

Ek frekans kaynag1 Y

0: Dijital hafiza Ayari;

1: Harici analog Al1;

2: Harici analog Al2;

3: Verilen Pulse/Darbe Giris;
4: Kademe hiz1 Kontrol;

5: PID ayarlari; 6: Tus takimi
voltmetre Al3

F205

Ek Frekans kaynag1 Y araligi
sec¢im referansi

0: maksimum Frekansa bagh
olarak;
1: Frekans X'e bagli olarak

F206

Ek Frekans Y araligi

0~100%

100

F207

Frekans kaynagi segimi

0: X; 1: X+Y;

2: X veya Y (terminal gegis);

3: X veya X+Y (terminal gegis);
4: Analog ve kademe hiz
kombinasyonu kontrolii 5: X-Y 6:
X+(Y-50%)

F208

Terminal iki hat/Ug hat islem
Kontrol

0:other type;

1:1ki hat tip 1;

2: Tki hat tip 2;

3: Ug hat islem Kontroll;

4: Ug hat islem Kontrol2;

5: Pulse/Darbe ile start/stop yon
kontrolii

F209

motor durma modu se¢imi

0: stop by Yavaglama Siiresi;
1: Serbest stop

0

F210

Frekans gostergesi hassasiyeti

0.01~2.00

0.01

F211

Dijital hiz kontrolii hizi

0.01~100.00Hz/S

5.00 Hz/S
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F212 Y6n hafizasi 0: Gegersiz 1: Gegerli 0 Y
F213 ngnl;?i}l;nzilz;flktan sonra 0: gegersiz; 1: gegerli 0 v
F214 l;:sslztl;;ne sonrast otomatik 0: gegersiz; 1: gecerli 0 R
F215 Otomatik baglama gecikme siiresi |0.1~3000.0 60.0 N
F216 Tekrarl‘anan hata soPraS} 0~5 0 J
otomatik baglama siiresi
F217 Hata resetleme Gecikme siiresi 0.0~10.0 3.0 v
F218~F219|Rezerve N
£220 E:g;j;slfesﬂdlkten sonra frekans 0: gecersiz; 1: gegerli 0 N
F221 Rezerve
£292 Hafiza Sayim segimi Ayarla'ma araligt: 0: Gegersiz 1: 0 N
Gegerli
F223~F23 |Rezerve
F;zlrjgzn Folr;lgst;zon ;:2:;:)/0” Ayarlama aralig Fabrika Ayarlar1| Degis
F300  |Role gosterge Cikist 0: no fonksiyon; 1 N
F301 DO gosterge Cikist 1: Inverter hataya kars1 koruma; 14 ~
2: Yiiksek belirsiz Frekans 1;
3: Yiiksek belirsiz Frekans 2;
4: Serbest durus;
5: Inverter ¢alisma durumu 1;
6: DC Frenleme;
7: Hizlanma/Yavaslama zamani
aktarma;
8: Ayarlanmis Sayim Degerine
Ulagma;
9: Atanan Sayim Degerine
bS] Ulasma;
: 10: Inverter agir1 yiik 6n alarmu;
% 11: Motor asir1 yiikleme 6n
& F302 DO?2 gosterge Cikist alarmi; 5
g 12: Tekleme;
é 13: Inverter ¢alismaya hazir
=) 14: Inverter ¢aligma durumu 2;
; 15: Frekans gelisi ¢ikist;
Q 16: Asir1 1stnma 6n alarmu
z 17: Yiiksek belirsiz akim ¢ikisi
s 18: Analog hat baglant: kopma
3 korumast
g 19: Diisiik yiik koruma ¢ikisi
i_? 20: Sifir Akim algilama ¢ikist
30: Genel pompa bagslatma
31: Doniistiiriici pompa bagslatma
32: Limit agimi basing anahtari
F303 DO1 Cikis tiirii segimi 0: level Cikis 1: Darbe Cikis1 0 v
F304-F306 [Rezerve
F307 Karakteristik frekansl F112~F111 10.00Hz y
F308 Karakteristik frekans2 F112~F111 50.00Hz N
F309 Karakteristik frekans araligi 0~100% 50% y
F310 Karakteristik Akim 0~1000A Nominal akim Y
F311 Kfiralfteristivk Akim histeretik 0~100% 10% N
dongii aralig
F312 Frekans gelis ucu 0.00~5.00Hz 0.00 Y
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F313 Sayim Frekans parcalari 1~65000 1 \
F314 Sayim degeri girilmesi F315~65000 1000 \
F315 Atanan Sayim degeri 1~F314 500 \
F316 OP1 terminal fonksiyon Ayari 0: Fonksiyon yok; 11 \
F317 OP2 terminal fonksiyon Ayar1 1: Calisma terminali; 9 N
F318  |OP3 terminal fonksiyon Ayari 2: Stop terminali; 15 v
F319  |OP4 terminal fonksiyon Ayari 3: Cok asamali hiz terminali 1; 16 \
F320 OP5 terminal fonksiyon Ayari 4: Cok asamali hiz terminali 2; 7 \
F321 OP6 terminal fonksiyon Ayari 5: Cok asamali hiz terminali 3; 8 N
F322 OP7 terminal fonksiyon Ayar1 6: Cok a§ama_11 hl_Z terminali 4; 1 \
7: Reset terminali;
8: Serbest durma terminali;
9: Harici acil durdurma terminali;
10: Hizlanma/Yavaslama yasak
terminali;
11: Tleri galiyma Jogging (yavas
¢aligma) ;
w;; 12: Geri ¢aligma Jogging (yavas
= ¢aligma) ;
=R 13: UP Frekans arttirma
& terminali;
g 14: DOWN Frekans azaltma
5 terminali;
52 15: “FWD” terminali;
s F323 OP8 terminal fonksiyon Ayari 16: ‘_‘_REV” terminali; 2 Y
Q 17: Ug-hat tipli giris “X”
g terminali;
o 18: Hizlanma/Yavaslama siiresi
5, aktarma terminali;
Eé 19-20: Rezerve
<3 21: Frekans kaynag1 aktarma
terminali;
22: Sayim giris terminali:
23: Sayim reset terminali
24~29: Rezerve
30: Su kagag sinyali;
31: Su sinyali
32: Yangin basinc1 anahtarlama;
33: Acil durum yangin kontroli
F324 Bagimsiz durma terminal mantig1 |0: pozitif mantik (diisiik seviye 0 y
L . icin gecerli);
Faps | Havici acil durma/stopterminal 1)\ o e antik (yiiksek seviye 0 X
mantig1 .. ;
icin gecerli)
F328 Terminal filtreleme siiresi 1~100 10 X
F329-F330 |Rezerve N
Fonksiyon FOlrltSdlhlon ,';::ﬁ:yon Ayarlama araligi Fabrika Ayarlar1| Degis
. F400 All KANALI Girisi diisiik limiti |0.00~F402 0.01VvV \
2 F401 All Giris alt limiti ayar1 0~F403 1.00 \
E F402 Al kanalGirisi tist limiti F400~10.00V 10.00V N
Q F403 All Girig Uist limiti ayari Max (1.00, F401) ~2.00 2.00 v
“Z' F404 All kanali K1 oransal artis1 0.0~10.0 1.0 N
g F405 Al1 filtreleme zaman sabiti 0.01~10.00 0.10 \
a3 F406 Al2 alt limiti 0.00~F408 0.01Vv \
“ F407 AI2 Giris alt limiti ayar1 0~F409 1.00 \
g §j EJ? F408 AI2 kanal girisi {ist limiti F406~10.00V 10.00V \
3 2 S F409 AI2 Giris iist limiti ayar1 Maksimum (1.00, F407) ~2.00 2.00 \
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degeri

F410 AI2 kanali K2 oransal artis1 0.0~10.0 1.0 Y
F411 Al2 filtreleme zaman sabiti 0.1~50.0 5.0 \
F412 AI3 kanal girisi alt limiti 0.00~F414 0.05V N
F413 AI3 Giris alt limiti ayar1 0~F415 1.00 N
F414 AI3 kanal giris tst limiti F412~10.0V 10.0V v
F415 AI3 Giris {ist limiti ayar1 Maksimum (1.00, F413) ~2.00 2.00 N
FA16 AI3 kanali K1 oransal artig 0.0~10.0 1.0 N
F417 | AI3 filtreleme zaman sabiti 0.1~10.0 0.1 \
F418 ATl kanal OHz voltaj 6lii bolgesi  |0~0.50V (Positif-Negatif) 0.00 N
F419 Al2 kanal 0Hz voltaj 6lii bolgesi  [0~0.50V 0.00 v
F420 AI3 kanal O0Hz voltaj 6lii bolgesi  [0~0.50V 0.00 N
0: merkezi Tug takimi paneli
F421 Panel se¢imi 1: Uzaktan kumanda Tus takimi 0 v
paneli
0: Merkezi panel iisti
F422 Voltmetre segimi 1: Voltmetre in Uzaktan kumanda 0 N
panel
0: 0~5V;
F423 AO1 Cikis araligi segimi 1: 0~10V or 0-20mA 1 N
2:4-20mA
F424 AOV!’in en diisiik voltaji ¢ikis 0.0~F425 0.05Hz N
frekansi
F425 AOV!’in en yiiksek voltaji ¢ikis FA25~F111 50.00Hz N
frekansi
F426 AO1 Cikis kompanzasyon 0~120% 100 V
F427 AO2 Cikis ara lig1 0: 0~20mA; 1: 4~20mA 0 N
F428 AO2 en diisiik Ilgili Frekans 0.0~F429 0.05Hz V
F429 AO2 en yiiksek Ilgili Frekans F428~F111 50.00Hz V
F430 AO2 Cikis kompanzasyon 0~120% 100 v
FA31 AO1 Analog ¢ikis sinyal segimi 0: Calisma Frekans; 0 N
1: Cikis Akim;
F432 AO2 Analog ¢ikis sinyal segimi 2: Cikis voltaj; 1 N
3~5: Ters
F433  |Harici voltmetre akimi . o 2 X
F434  |Harici ampermetre akimi 0.0175.00 Nominal akim siiresi 2 X
F435-F436 |Rezerve
F437 Analog filter aralig1 1~100 10
F438-F439 |Rezerve
.. 0: Diiz hat modu
F460 AllkanalGiris modu J: Katlama dogrusu modu 0 X
.. 0: Diiz hat modu
F461 Al2 kanal Giris modu 1: Katlama dogrusu modu 0 X
F462 Al} Ekleme noktasiAl voltaj FA00~E464 200V ><
e degeri
0%‘ F463 Al} Ekleme noktasiAl Ayar FA01~E465 1.20 X
[ degeri
= 464 AIJ Ekleme noktasiA2 voltaj E462~Fa66 5 00V %
s degeri
‘; Fa65 AIJ Ekleme noktasiA2 Ayar FA63~FA67 1.50 X
= degeri
F466 AIJ Ekleme noktasiA3 voltaj FA64~E402 8,00V X
degeri
Fa67 AIVl Eklcmc noktasiA3 Ayar FA65~F403 1.80 X
degeri
Fa68 AI2 Ekleme noktasiB1 voltaj FA06~F470 2,00V X
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AI2 Ekleme noktasiB1 Ayar

F469 L F407~F471 1.20 X
degeri
F470 AI? Eklcmc noktasiB2 voltaj FAG8~FAT2 500V X
degeri
FA71 AIVZ Ekleme noktasiB2 Ayar F469~E473 150 X
degeri
F472 AIVZ Ekleme noktasiB3 voltaj FA70~F412 .00V X
degeri
F473 AIVZ Ekleme noktasiB3 Ayar FAT1~F413 1.80 X
degeri
o Minimum frekansof Giris ~
% F440 |5 1ce/Darbe FI 0.00~F442 0.00K J
? F441 FI minimum frekansi ayar1 0.00~F443 1.00 \
% F442 Girig Darbe FI maksimum frekansi |F440~50.00K 10.00K v
Q F443  |FI Maksimum frekans ayari Maksimum (1.00, F441) ~2.00 2.00 \
Z F444  |Rezerve
§ F445 FI Girig Darbesi filtreleme sabiti  |0~100 0 v
{;3 F446 FI kanal OHz Frekans 6lii bolgesi  |0~F442Hz (Positif-Negatif) 0.00 \
- F447-F448 |Rezerve
Fagg | ¢'Kis Darbe FO maksimum 0.00~50.00K 10.00K N
frekansi
Faso | Ckis Darbe frekansimin sifir 0.0~100.0% 0.0% N
egilim katsayis1
F451 Cikis Darbesinin Frekans Kazanci |0.00~10.00 1.00 \
F452  |Rezerve N
0: Caligma frekansi
. . 1: Cikis Akim
F453 Cikig Darbe sinyali 2: Cikis voltajt 0 V
3~5: Ters
Fonksiyon | Fonksiyon [Fonksiyon . o o
b limii Kodu Definition Ayarlama aralig1 Mfs degeri  [Degisim
0: 3-Kademe hizz;
.. 1: 15- Kademe hizi;
Fs00 Kademe huz tipi 2: Maksimum 8-kademe hiz oto ! X
sirkiilasyon
F501 Oto sirkiilasyon hizi k(?trol%l A 28 7 N
sirasinda Hiz kademesi segimi
Seqimi of Siiresis of Auto- 0~9999 (Deger 0 olarak
Circulation Speed Kontrol . .
F502 o ) ayarlandiginda, inverter sinirsiz 0 v
Oto sirkiilasyon hiz kontrolii T
«Q L sirkiilasyon na devam eder)
=3 zamanlama sec¢imi
2 et ... |0:Stop/Durdur
§ F503 Oto Slrkulaiyon galigmast bitimi 1: Son kademe hizda galigmaya 0 v
s sonrasi statii
= devam
S F504 1. kademe hizi Frekans ayarlar F112~F111 5.00Hz \
g F505 2. kademe hizi Frekans ayarlari F112~F111 10.00Hz N
%; F506 3. kademe hiz1 Frekans ayarlari F112~F111 15.00Hz N
= F507 4. kademe hiz1 Frekans ayarlar F112~F111 20.00Hz \
F508 5. kademe hiz1 Frekans ayarlari F112~F111 25.00Hz N
F509 6. kademe hizi Frekans ayarlari F112~F111 30.00Hz \
F510 7. kademe hiz1 Frekans ayarlari F112~F111 35.00Hz N
F511 8. kademe hiz1 Frekans ayarlari F112~F111 40.00Hz \
F512 9. kademe hiz1 Frekans ayarlart F112~F111 5.00Hz \
F513 10. kademe hiz1 Frekans ayarlart  [F112~F111 10.00Hz \
F514 11. kademe hizi Frekans ayarlar1  |F112~F111 15.00Hz \
F515 12. kademe hiz1 Frekans ayarlart  [F112~F111 20.00Hz \
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F516 13. kademe hiz1 Frekans ayarlar1  [F112~F111 25.00Hz Y
F517 14. kademe hiz1 Frekans ayarlart  [F112~F111 30.00Hz Y
F518 15. kademe hizi Frekans ayarlar1  |F112~F111 35.00Hz v
0.2~
4.0KW:5.0S;
1 ile 15 kademe hiz1 ivme siiresi 5.5~
F519-F533 ayarlan 0.1~3000S J0KW-30.05: R
37KW iizeri:
60.0S
0.2~
4.0KW:5.0S;
Safha 1 Safha 15 aras1 hizlar i¢in 5.5~
F534-548 yavaglama siiresi ayar1 0.1~30008 30KW:30.0S; v
37KW iizeri:
60.0S
0: (forward) Ileri yonde
] et o |
” caligmay 1: Geri/aksi yonde galiyma
F557~Fs64 |>0a | Safha 8 arasi safha 0.1~30008 1.0 N
hizlarinin galisma siiresi
Safha 1 Safha 8 arasi safhalarin
F565~F572 [tamamlanmasindan sonra durma  |0.0~3000S 0.0s 3
siiresi.
Safha 9 Safha 15 aras1 saftha 0: (forward) fleri yonde
FS73-F579 hizlarnin galisma yonleri galisma; 0 v
cahismay 1: Geri/aksi yonde ¢alisma
F580 Ters
Fonksiyon | Fonksiyon [Fonksiyon . . ..
Bolimii Kodu Tanim: Ayarlama aralig1 Fabrika Ayarlar1| Degis
0: Yapilamaz
1: Baslatma oncesi Frenleme ;
F600 DC Frenleme fonksiyon se¢imi 2: Durma sirasinda Frenleme 0 3
3: Baglatma/Durma sirasinda
Frenleme
F601 DC Frenleme igin Baslangi¢ 0.20~5.00 1.00 N
Frekansi
F602 DC BAgslatma 6ncesi Frenleme 0~100 20 N
Akimi
F603 DC stop/durma sirasinda Frenleme 0~60 10 N
;s Akimi
% F604 Baslatma tinceéi Frenleme 0.0~10.0 05 N
2 Uzunluk siiresi
-l -
g 605 Durma 51r2151n§lak1 Frenleme 0.0~10.0 05 N
x Uzunluk siiresi
< F606 E1000 |Rezerve
S
F607 Tek.ler.ne ayarlama fonksiyonu 0: gegersiz; 1: gecerli 0 N
se¢imi
60~200
F608  |Tekleme Akim ayarlama 160 v
60~200
F609 Tekleme voltaj ayarlama 140 R
610 Tekleme koruma degerlendirme  0.1~3000.0 5.0 N

stiresi
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Tek Faz: 380V

F611 Dinamik Frenleme esigi 200~1000 Ug Faz: 700V A
F612 Dinamik Frenleme ¢aligma 0~100% 50 X
orani(%)
. 0: gegersiz 1: gegerli
F613 Hiz takip 2: ilk seferinde gegerli 0 X
0: Frekans hafizasindan Hiz
1: Maksimum frekans ileHiz
takipfrom
F614 Hiz takip modu 2: Frekans hafizasi ve Yon 0 X
hafizasi ile hiz takip
3: Maksimum frekans ve Yon
hafizasi ile hiz takip
F615 Hiz takip orani (%) 1~100 20 X
F616-F621 |Rezerve
F622 Acil sarfiyat freni modu 0: Sabit Qa.lmma oram 0
1: Otomatik¢ aligma orani
F623 Acil sarfiyat freni Frekans1 (Hz)  {00~10000 500
F624-F630 |Rezerve
F](;T)ll(zzsn FOIZESJEIIOH !;::::yon Ayarlama aralig1 Fabrika Ayarlar1| Degis
0: Aninda free stop/Bagimsiz
F700 terminal f_ree_ stop/bagimsiz durma durmeﬂt 0 N
modu se¢imi 1: Bagimsiz stop/durmay1
erteleme
Serbest durus i¢in gecikme siiresi
F701 ve programlanabilir terminal 0.0~60.0s 0.0 Y
aksiyonu
0: Sicaklik tarafindan control
edilir
F702 Fan Kontrol modu 1: Inverter enerjilendiginde ¢alisir | Mfr degeri: 2 X
2: Calisma durumuyla control
edilir
N F703  |Fan kontrol sicaklig1 ayari 0~100°C 35°C X
§ F704 E1000 Inverter Asir1 Yiiklenme 6n alarm 50%~100% 80% -
f—, Katsay1
; £705 Motor Asir yiik 6n alarm 50%~100% 80%
3 Katsayis1
= F706 Inverter Asir1 yiik Katsayis1% 120~190 150 X
3 F707 Motor Asir yiik katsayist % 20~100 100 X
; F708 En son arizanin kaydi 2: Donanim yiiksek Akim (OC) A
g F709 En sondan bir énceki ariza tipinin |3: Yiiksek voltaj (OE) A
3 kayd: 4: Girig dig-Faz (PF1)
5: inverter agir1 yiikkleme (OL1)
6: Diisiik voltaj (LU)
7: Asir1 isinma (OH)
8: motor agir1 yiikleme (OL2)
11: Harici malfonksiyon (ESP)
En sondan iki 6nceki ariza tipinin 13 Mowrsuz. inceleme
F710 parametreleri (Err2) A

kayd1

16: Yazilim yiiksek Akim (OC1)
17: Cikis dig-Faz (PF0)

18: Aerr analog baglanti dist

20: EP/EP2/EP3 under-load

22: Np Basing kontrolit

23: Err5 PID Parametreleri hatali
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F711 En son arizanin hata frekansi A
:; F712 En son arizanin hata akimi A
gi £713 En sqn arizanin hata PN sonu A
5 voltajt
% F714 En sondan bir 6nceki arizanin hata A
=1 frekansi
g — -
s F715 En sondan bir 6nceki arizanin hata A
g akimi
§ F716 En sondan bir pncekl arizanin hata A
2 PN sonu voltaji
=] . ;
2 F717 En sondan iki 6nceki arizanin hata A
frekansi
F718 Sondan iki 6nceki hata akimi A
£719 Sondfln iki 6nceki hata PN sonu A
voltajt
£720 Asir1 akim korumasi hata siiresi A
kaydi
£721 Asiri voltaj korumas hata siiresi A
kaydi
£722 Asirt 1sinma korumasi hata siiresi A
kaydi
£723 Asir yiik korumast hata siiresi A
kaydi
F724 Giris dig-Faz 0: gegersiz; 1: gecerli 1 X
F725 Disiik voltaj 0: gegersiz; 1: gecerli 1 X
F726 Asir1 1sinma 0: gegersiz; 1: gecerli 1 X
F727 Cikis dig-Faz 0: gegersiz; 1: gecerli 0 o
F728  |Giris faz kaybi filtreleme sabiti  |0.1~60.0 0.5 \
F729 Diigiik voltaj filtreleme sabiti 0.1~60.0 5.0 V
£730 ASIFII 1sinma korumast filtreleme 0.1~60.0 5.0 N
sabiti
F732 Diisiik voltaj korumasi esik degeri [0~450 -Ir;;_":::zz:' jéos o
F737 Yazilim agir1 akim korumasi 0:Gegersiz 1: Gegerli 0 X
F738 Yazilim yiiksek-akim koruma 0.50~3.00 20 X
katsayis1
F739 Yazilim asiri-akim koruma kaydi A
0: Gegersiz
1: Caligma durur ve AErr
gorintiilenir.
Analog baglant: kopma/kesilme  |2: Caligma durur ve AErr
F741 A 0 3
korumast goriintiilenmez.
3: Inverter en diigiik Frekansta
galigtyor.
4: Ters.
Analog baglant1 kesilme korumasi
F742 esik degeri (%) 1~100 50 o
On alarm agir1 1s1nma esik degeri
F745 0~100 80 o
(%)
Fra7 | Fastyiet frekans Knedinden 0: Gegerlil: Gegerli 1 N
ayarlama
F745 Sifir-Akim agigi (%) 0~200 5 X
F755 Sifir-Akim siire uzunlugu 0~60 0.5 Y
Fonksiyon | Fonksiyon |Fonksiyon - . .
Bolimii Kodu Tanum: Ayarlama aralig Fabrika Ayarlar1| Degis
[ 5, 2 9 3 F800 Motor parametere se¢imi Ayarlama araligi: 0 X
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0: Parametre 6l¢limii yok;
1:Stator direnci parametre 6lgtimii

F801 Nominal giig 0.2~1000KW X
F802  |Anma gerilimi/volyaj 1~440V X
F803  |Nominal akim 0.1~6500A X
F804 Motor kutuplari sayis1 2~100 4 X
F805 |Anma déniis hizi 1~30000 X
F806 Stator direnci 0.001~65.00Q X
F807-F809 Rezerve
E1000
F810 E1000|Motor anma frekanst 1.00~650.0Hz 50.00 o
F811-F830 Rezerve
E1000
F900 Haberlesme Adresi 1~255: Tek 'nYe”er adresi 1 y
0: Yayin adresi
1: ASClI
— 2:RTU
§ Fo01 fletisim Modu 3: Tus takimi uzaktan kumanda 1 v
g' (Yalnizca 15KW alt1 giicte ve
= F2 fonksiyonlu inverterlar)
§ F902 Rezerve
2 . . 0: Kalibrasyon yokl1: Cift
% Fo03 Teldgift Kalibrasyon Kalibrasyor}ll 2: l};sit Kflibrasyon 0 v
- 0: 1200; 1: 2400; 2: 4800;
Fo04 Baud hiz1 3: 9600 ; 4: 19200 5: 38400 3 y
6: 57600
F905-F930 |Rezerve
0: SingTek pompa (PID Kontrol
FAOO  [Su kaynagi modu Tzosd;b)i t mod 0 X
2: Zamanlama degigimi
0: FAO4 1: A1 2: AI2
FAO1  |PID verilen Hedef kalama 3: AI3 .(Tus takimi fizeri 0 X
5 Potansiyometere)
o 4: FI (Pulse/Darbe Frekans Giris)
> . . 1: Al1 2: Al2
g FA02 PID Geri besleme kaynagi ayarlari 3. FI (Pulse/Darbe Frekans Giris) 1 Y
2 . —
i FAO3 PID ayarlama maksimum Limiti 10.0~100.0 10.00 N
@ (%)
- FAQ4 f;o[)) ayarlar1 Dijital Ayar degeri 10.0~100.0 50.0 N
FAO5 f;o[)) ayarlart minimum ayar degeri 0.0~100.0 0.0 N
. 0: Pozitif Geri besleme
FAO6  |PID Polarite 1: Negatif geri besleme ! X
FAO7 Bekleme fonksiyon se¢imi 0: Gegerli 1: Gegersiz 0 X
FA09 PID minimum ayar frekans1 (Hz) |F112~F111 \
FA10  |Dormansi gecikme siiresi 0~500.0 N
FA1l Uyanma gecikme siiresi 0.0~3000 N
PID ayarlarmin degisip
FA18 degismedigi 0: Gegersiz 1: Gegerli X
FA19 Oran kazanct P 0.00~10.00 \
FA20  |Entegrasyon siiresi I (S) 0.0~100.0S \
FA21 Defransiyel siiresi D (S) 0.00~10.00 \
FA22 PID 6rnekleme dongiisii (S) 0.1~10.0s \
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FA24 Zar{ljcmAlama tnitesi ayarlar1 gecisi 0: saat 1- dakika X
(degistirme)
FA2S Gegisi yapma (degistirme) siiresi 1~0999 X
ayarlari
0: Koruma yok
1: Kontaktor korumasi
FA26 |Disiik yiikleme koruma modu 2: PID tarafindan koruma X
3: mevcut/akimdan dolay1
koruma
FA27 Diisiik yiikleme korumasi esik 10~150 N
akimi (%)
FA28 kor_uma sonrasinda uyanma siiresi 0.0~3000
(Min)
FA29 Basing diisiis siiresi (%) 0.0~10.0
FA30 Déniistiiriicli pompanin yenld?n 2.0~999.95
calistirilmasinin ¢aligma araligi (S)
FA31 Ger?el pompa baslatma siiresi 0.1~999.95 N
gecikme zamani (S)
FA32 gen_el pomPala_rl durdurma 0.1~999.95 N
gecikme siiresi
FA36 1 nolu cevap baslatildi m1 0: durduruldu 1: baglatild: X
FA37 2 nolu cevap baglatildi m1 0: durduruldu 1: baglatildi X
FA47  |Baslatma sirasi No 1 Role 1~20 X
FA48 Baglatma sirasi No 2 Role 1~20 X
FA58  |Yangin basinci verilen deger (%) |0.0~100.0 N
0: Gegersiz
FA59 Acil durum yangin modu 1: Acil yangin modu 1 3
2: Acil yangin modu 2
FAG0 Acil durum yangin Calisma F112~F111
Frekansi
FAG6 diigiik yiikleme devam siiresi 0~60 2

Note: x Bu fonksiyon kodunun gosterimi yalnizca stop( durur) mCiifta degistirile bilmektedir.

\ Bu fonksiyon kodunun gosterimi stop ve run (durma & ¢alisma) her iki mCiifta da degistirile

bilmektedir.

A. Bu fonksiyon kodunun gésterimi yalnizca stop ve run (durma & calisma)

ancak degistirile bilmektedir.

statiisiinde iken gosterilir

o Fonksiyon kodunun firetici degerlerine doniis esnasinda yenilenemedigini gostermektedir. Sadece el ile

ayarlanabilecektir.
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